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Informacje na temat niniejszej instrukcji
obstugi

CMS-T-00000344-A.1

Znaczenie instrukcji obstugi

CMS-T-00000180-B.1

Instrukcja jest waznym dokumentem i elementem
wyrobu elektronicznego.

1. Przed przystgpieniem do pracy zapoznac sie
z poszczegolnymi fragmentami instrukcji obstugi.

2. Przechowac instrukcje obstugi.

3. Przechowywac instrukcje obstugi w dostepnym
miejscu.

4. Przekaza¢ instrukcje obstugi nastepnym
uzytkownikom.

Dodatkowo obowigzujagce dokumenty

CMS-T-00000346-A.1

e Instrukcja obstugi odbiornika GPS

e Instrukcja obstugi oprogramowania maszyny

Stosowana prezentacja

CMS-T-00000347-A.1

3.1 Wskazoéwki

CMS-T-00000348-A.1

WSKAZOWKA
Porady w zakresie uzytkowania i wskazowki

pozwalajgce optymalnie korzysta¢ ze wszystkich
funkgcji urzadzenia.
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3.2 Instrukcje czynnosci

Numerowane instrukcje czynnosci
Czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w chronologicznej
kolejnosci, sg podane w formie ponumerowanych
instrukcji czynnosci. Zachowac¢ podang kolejnosc
krokéw. Reakcja na kazdorazowg czynno$¢ jest
oznakowana strzatka.

1. Czynnos¢ 1

=» Reakcja urzadzenia na czynnos$c¢ 1

2. Czynnos¢ 2

Instrukcje czynnosci z czynnoscia alternatywna

Alternatywne instrukcje czynnosci zaczynajg sie od
stowa ,lub”. Przyktad:

1. Czynnosé
albo
czynnosc alternatywna

2. Czynnos¢

Instrukcje czynnosci tylko z jedng czynnoscia
Instrukcje czynnosci z tylko jedng czynnoscig nie sg
numerowane, lecz rozpoczynajg sie od wypetnionego

trojkgta skierowanego w prawo

» Czynnos¢

Instrukcje czynnosci bez kolejnosci

Instrukcje czynnosci, ktére nie muszg by¢ wykonywane
w okreslonej kolejnosci, sg zamieszczone w formie list
z wypetnionym trojkgtem skierowanym w prawo.

1. Czynnosé

2. Czynnosé

3. Czynnosc¢
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3.3 Listy

Listy wykorzystywane sg na przyktad do prezentacji
réznych mozliwosci wyboru. Wpisy na listach
rozpoczynajg sie od kropek.

Przykiad:
e Wpis 1
e Wpis 2
e Wpis 3

3.4 Numery pozycji

Numery pozycji w tekscie lub legendzie odnoszg sie do
numerow pozycji na grafikach zamieszczonych obok lub
powyzej. Numery pozycji na grafikach moga by¢
powigzane z liniami pozyciji.

|I| Pozycja 1
|Z| Pozycja 2

@ Pozycja 3

3.5 Teksy interfejsu

Teksty z interfejsu oprogramowania oznaczone sg
prostymi cudzystowami.

Przyktad: "Menu Setup”

3.6 Sciezki orientacyjne

Sciezki orientacyjne zawierajg nazwz menu, przez ktére
uzytkownik musi przejs¢, aby wyswietli¢ zadane menu.

CMS-T-00000350-A.1

CMS-T-00000351-A.1

AMAZONIE

CMS-T-00000474-A.1

CMS-T-00000352-A.1
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A | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi | Paiistwa zdanie jest wazne. AMAZONE

Przyktad: "Setup” > "Diagnostyka" > "Wersje
oprogramowania”

Panstwa zdanie jest wazne.

CMS-T-00000353-A.1

Szanowni Czytelnicy, nasze instrukcje obstugi sg
regularnie aktualizowane. Dzigki propozycjom ich
poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje bardziej
przyjazng uzytkownikowi. Propozycje prosimy nadsytac
drogg listowa, faksem lub pocztg elektroniczna.
AMAZONEN-WERKE

H.DREYER GmbH & Co.KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

faks: +49 (0) 5405 501-234

e-mail: td@amazone.de
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Instrukcja montazu

% NHO70|NH111|NH112
%g_/@ NL294|NL455|NL548

«IH@'FI NL153 ;EB
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Przeglad terminala AmaPad

CMS-T-00000471-A.1

Ztacza i przyciski

CMS-T-000181-B.1

Ztgcze USB, z boku AmaPad
Glosnik

Przycisk zat./wyt.

Przycisk Reset

Ztacze USB

Port szeregowy 2, standardowo do wyjscia GPS

] (=] [o] [&] [e] [8] [2]

Port szeregowy 1, standardowo do odbiornika GPS
i zasilania

Ztacze sieciowe

Przyciski podstawowe i diody LED

CMS-T-000123-A.1

|I| Belka swietlna
[2] Czujnik $wiatta
@ Stan natadowania baterii

|z| Zasilanie

IEI Przyciski podstawowe
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Podstawowa obstuga

Wiaczanie terminala AmaPad

1.

Nacisngc zielony przycisk zat./wyt. |I| z tylu
terminala AMAPAD i przytrzymac, az belka swietina
zacznie sie swiecic.

=» Terminal AMAPAD zostanie uruchomiony.

Jezyk komunikatéw ostrzegawczych i interfejsu
uzytkownika mozna zmieni¢ bezposrednio po
uruchomieniu terminala AMAPAD.

Przyciskiem géh otworzy¢ liste jezykow.

Wybra¢ zadany jezyk z listy.

Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Wyswietlone zostanie zatwierdzenie ponownego

uruchomienia.

Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v

OSTRZEZENIE

Konsola Topcon Precision Agriculture wraz zainstalowanym oprogramowaniem (System), wspomaga prace rolnicze:
sadzenie, opryskiwanie, rozsiewanie, uzyZnianie (prace).

WAZNE: Przed uzyciem systemu nalezy dokiadnie zapozna¢ sie z zalaczona instrukcja obslugi, a przed rozpoczeciem

wykonania prac, powaznego uszkodzenia sprzetu, wystapienia szkéd na polach, obnizenia plonéw, a nawet powaznych
uszkodzen ciata.

KONTROLA STEROWANIA: W przypadku korzystania z systemu kontroli sterowania (w tym ACU-1):
- Uzytkownik przyjmuje do wiadomosci, ze system ten wspomaga sterowanie pojazdem po wyznaczonej |

erowca musi by¢ caly czas uwazny i od czasu do czasu przejmowac kontrole nad pojazdem.
- Uzytkownik zgadza sie nie korzystac z systemu na drogach publicznych ani prywatnych. Kiedy pojazd jest na drodze,
system sterowania MUSI by¢ wyfaczony.

Uzytkownikowi NIE WOLNO pozostawiac pojazdu z aktywnym systemem kontroli sterowania.

iedy system kontroli sterowania jest aktywny, uzytkownik MUSI recznie zawracac pojazd na koficach rzedow.

- Kiedy pojazd jest prowadzony w trybie krzywych identycznych lub adaptacyjnych, uzytkownik MUSI recznie zawracaé
pojazd na ostrych nawrotach.

Nie gwarantujemy precyzji ani dostepnosci usfugi GPS w systemie kontroli sterowania. Dofozylismy jednak wszelkich
staran, aby urzadzenia nadawcze i odbiorcze w systemie kontroli sterowania byly jak najwyzszej jakosci.

ZASTOSOWANIA: Uzytkownik odpowi
parametrow pracy, takich jak: jednostki miar (np. metryczne czy brytyjskie), wymiary pojazdu, predkos¢ podawania,
predkosé pojazdu. Uzytkownik odpowiada takze za kalibracje systemu oraz jego uzycie w warunkach zgodnych ze
specyfikacja zawarta w instrukcji obstugi (kierunek i sita wiatru, temperatura pracy, wilgotnosé, rozcienczenie, okresy
wstrzymania).

alny jest za wtasciwa konfiguracje urzadzenia i wybranie wtasciwych

Niewiasciwa eksploatacja urzadzenia moze spowodowaé nieprawidiowe dziatanie systemu. System nalezy stale
monitorowaé pod katem prawidtowosci dziatania.

Wybierajac odpowiedz TAK, uZytkownik potwierdza, Ze:
- przeczytat dokiadnie powyzsze ostrzezenie, przeczytat zataczona instrukcje obstugi i przecwiczyt obstuge; oraz
- przyjmuje peina odpowiedzialnosé za uzytkowanie systemu.
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D | Podstawowa obstuga | Wylaczanie terminala AmaPad AMAZONE

Po uruchomieniu terminala AMAPAD wyswietlany jest
komunikat ostrzegawczy, ktéry zawiera warunki
korzystania. Aby méc korzystaé z terminala AMAPAD,
nalezy zatwierdzi¢ warunki korzystania.

6. Przeczyta¢ warunki korzystania.

7. Zatwierdzi¢ warunki korzystania przyciskiem "TAK".

WSKAZOWKA

Przy ponizszych jezykach konieczne jest
przewiniecie warunkow uzytkowania paskiem
przewijania w gore, aby moéc zatwierdzi¢ warunki
korzystania.

e Grecki
e Litewski
e Rosyjski
e Wioski

Wylaczanie terminala AmaPad

CMS-T-000721-B.1

1. Nacisng¢ krotko zielony przycisk zat./wyt. |I| Z tylu
terminala AmaPad.

=» Na wyswietlaczu pokazywane jest polecenie
zatwierdzenia.

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

=» Terminal AmaPad wylgcza sie.
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Resetowanie terminala AmaPad

CMS-T-000207-B.1

WSKAZOWKA

Przy resetowaniu terminala AmaPad niezapisane
dane zostang utracone. Terminal AmaPad resetowac
tylko, gdy sie zawiesit lub nie mozna go normalnie
wytaczyc.

» Nacisng¢ czerwony przycisk Reset |I| z tytu
terminala AmaPad.

=» Terminal AmaPad zostanie zresetowany i wytgczony.

Korzystanie z ekranu dotykowego

CMS-T-001797-B.1

Korzystajgc z ekranu dotykowego, przestrzegac
nastepujacych zasad:

Ekran dotykowy obejmuje wszystkie obszary w obrebie
pomaranczowej obudowy.

» Podczas obstugi nie klas¢ powierzchni dtoni na V-
ekran dotykowy, poniewaz terminal AmaPad nie ‘
bedzie reagowac.

MG5574-PL-PL | D.1 | 05.02.2019 13
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AMAZONE

Korzystanie z przyciskow podstawowych

Wyswietlanie pomocy

1. Wyswietlic pomoc przyciskiem

= W interfejsie uzytkownika obok przyciskéw
wyswietlone zostang znaki zapytania.

2. Wybra¢ znak zapytania.

= Wyswietlona zostanie nazwa danego przycisku.

Bezpieczne usuwanie pamieci USB

1. Przyciskiem bezpiecznie usungé¢ pamie¢ USB.

2. Jesli wyswietlony zostanie komunikat méwiqcy, ze
nie mozna jeszcze usunq¢ pamieci USB,

zatwierdzi¢ komunikat przyciskiem

i ponownie nacisng¢
albo

jesli wyswietlony zostanie komunikat méwigqcy, ze
mozna bezpiecznie usunq¢ pamiec¢ USB,

Zatwierdzi¢ komunikat przyciskiem .

3. Odtaczy¢ pamiec¢ USB.

Korzystanie z przycisku wielofunkcyjnego
Przycisk wielofunkcyjny pozwala na wykonywanie
2 funkgiji:

e Tworzenie zrzutu ekranu

e Korzystanie z globalnych stron startowych

1. Aby utworzy¢ zrzuty ekranu,
patrz strona 217

2. Aby korzysta¢ z globalnych stron startowych,
patrz strona

14
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Regulacja jasnosci

» Przyciskiem + lub ustawi¢ zgdany poziom
jasnosci.
Wybér trybu jasnosci

Wyswietlacz terminala AmaPad posiada 3 tryby
jasnosci:

e Tryb dzienny: jasno$c¢ ustawiana jest na 80%.
e Tryb nocny: jasnos¢ ustawiana jest na 20%.

e Automatyczny: jasnosc¢ jest automatyczne
dopasowywana do jasnosci otoczenia.

» Przyciskiem Q
zadanego trybu.

przetgczac tryby do ustawienia

Przechodzenie miedzy menu gtéwnymi

Przechodzenie do menu roboczego

» W menu Setup przyciskiem B przejs¢ do menu
roboczego.

MG5574-PL-PL | D.1 | 05.02.2019

15



D | Podstawowa obstuga | Przechodzenie migdzy menu gtéwnymi AMAZONE

Przechodzenie do menu Setup

CMS-T-001419-B.1

(
» W menu roboczym przyciskiem &’ przejs¢ do

menu Setup.
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Przeglad interfejsu uzytkownika

CMS-T-00000020-B.1

Ogélne komunikaty ostrzegawcze

CMS-T-000586-B.1

Komunikaty ostrzegawcze generowane sg w zwigzku

z roznymi zdarzeniami. W dalszej czesci objasnione
zostang funkcje komunikatu ostrzegawczego. Doktadny
opis réznych komunikatéw ostrzegawczych, patrz patrz
strona 218.

|I| Jesli wyswietlony zostanie ten wiersz, mozna @ Na tym przycisku podana jest przyczyna
wyswietli¢ dalsze szczegdty komunikatu komunikatu alarmowego. Réwnoczes$nie tym
ostrzegawczego. W tym celu przesung¢ palec od przyciskiem mozna zatwierdzi¢ komunikat
Srodka komunikatu pionowo w dot. alarmowy.

|Z| Ten przycisk otwiera menu "Ustawianie alarmow E Tym przyciskiem mozna wytgczy¢ dzwiek
0golnych"; patrz strona 69. alarmowy.

Komunikaty ostrzegawcze z terminala uniwersalnego

CMS-T-000972-A.1

W terminalu uniwersalnym odwzorowywany jest interfejs
uzytkownika narzedzia roboczego. Jesli narzedzie
robocze przesle btad, réwniez poza terminalem
uniwersalnym wyswietlony zostanie komunikat
ostrzegawczy.

MG5574-PL-PL | D.1| 05.02.2019 17
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|I| Komunikat ostrzegawczy przesytany przez
narzedzie robocze.

|Z| Przej$¢ na terminal uniwersalny.

IEI Zamkna¢ komunikat ostrzegawczy. Komunikat
ostrzegawczy przy maszynach AMAZONE
zatwierdza sie w ECU.

|z| Zatwierdzi¢ komunikat ostrzegawczy. Komunikat
ostrzegawczy zostanie zatwierdzony w ECU.

AMAZONIE

Ogodlne elementy obstugowe

3.1 Lista wyboru

Na listach wyboru mozna wybrac jedng lub kilka pozyciji.
Wybrane pozycje wyswietlone sg na biatym tle. Jesli
wybieranych jest za duzo pozycji, wySwietlana jest
odpowiednia informacja.

3.2 Klawiatura i klawiatura numeryczna

Jesli konieczne jest wprowadzenie liter lub cyfr, na
wyswietlaczu pokazywana jest klawiatura lub klawiatura
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numeryczna. Klawiatura jest automatycznie
dopasowywana do wybranego jezyka.

Zatwierdzanie wprowadzonych danych przyciskiem

(v

Anulowanie wprowadzonych danych przyciskiem m

Zwiekszanie wartosci liczbowej przyciskiem .

Zmniejszanie wartosci liczbowej przyciskiem =

3.3 Asystenty

Asystenty prowadzg uzytkownika przez zaawansowane
ustawienia systemowe. Ustawienia systemowe
podzielone sg na poszczegdlne etapy. Na
poszczegodlnych etapach objasniane jest, jakie
informacje sg potrzebne. Uzytkownik moze wprowadzac¢
odpowiednie informacje za pomoca przyciskow.

MG5574-PL-PL | D.1 | 05.02.2019
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Gospodarstwo

Iden byfilcator S51D siec | barprz ewndowe] nie moke zewismd adnego ¥ nestepujac ych makdwsP oziom pola
Meni pdowe: doda] znacenik

RDI!-IERIAHJ E NIEDOZ WOLDN E

i.lﬁmmmﬂe

! - ElrFr

|I| Nazwa ustawienia systemowego |z| Wstecz
IZI Etap IEI Postep w procentach
@ Przycisk do wprowadzania @ Dalej
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Przeglad menu roboczego

|I| Menu Funkcje

|z| Widok miniatur

[3] Widok mapy

Z menu roboczego mozna sterowa¢ wszystkimi
funkcjami terminala AmaPad:

Dostep do sterowania maszyny z terminalem
uniwersalnym

Wigczanie sekcji szerokosci
Zarzgdzanie zleceniami
Jazda rownolegta

Automatyka prowadzenia

Menu Zlecenie

Automatyczne wykrywanie jazdy wstecz @Iub
automatyka prowadzenia

Tablica rozdzielcza

MG5574-PL-PL | D.1]05.02.2019

21



E | Przeglad interfejsu uzytkownika | Przyciski w menu roboczym

AMAZONE

Przyciski w menu roboczym

5.1 Przyciski w menu Zlecenie

Przycisk Funkcja . Dalsze. Przycisk Funkcja . Dalsze.
informacje informacje
Otwieranie
W Otwieranie atrz strona | menu patrz
menu Pole P " Automatyka strona 166
prowadzenia
. . Otwieranie
Otwieranie
5 menu Dane patrz IJ menu patrz
Jlecenia strona 114 L Przesuniecie strona 159
GPS
Otwieranie Aktywacja
, . patrz
Il ” menu Slady patrz strona funkcji
. é}' . strona 112
przejazdu szybkiego
startu
Otwieranie
asystenta patrz
: strona 114
Zlecen
5.2 Przyciski w menu Pole
Przycisk Funkcja . Dalsze. Przycisk Funkcja . Dalsze.
informacje informacje
. Konfigurowanie
Tworzenie L
‘W patrz strona - przesuniecia patrz strona
nowego pola .
granicy
Ustawianie _ Usuwanie
]' punktu patrz strona 141 wszystkich linii patrz strona
choragiewki granicznych

R

Rejestrowanie
linii granicznej

patrz strona

Tworzenie linii
granicznej
z plikiem shape

patrz strona

Konczenie Tworzenie linii
ﬂ rejestrowania linii | patrz strona @ granicznej patrz strona
granicznej Z pokrycia
Przerywanie Konfigurowanie
@ rejestrowania linii | patrz strona 132 g 9 i patrz strona 137
. . nawrotow
graniczne;j

22
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5.3 Przyciski w menu Dane zlecenia

Dal Dal
Przycisk Funkcja . a sze. Przycisk Funkcja . a sze.
informacje informacje
- Usuwanie Korzystanie ze
. patrz strona Q sterowania patrz strona 191
pokrycia
dawka

Otwieranie menu
Wymiana danych

patrz strona

&7

Uruchamianie
zlecenia

patrz strona 115

&
&
B

Tworzenie . patrz strona ﬁ Przerngnle patrz strona
nowego zlecenia Zlecenia
Wybor zlecenia patrz strona
5.4 Przyciski w menu Slady przejazdu
Przycisk Funkcja \ Dalsze. Przycisk Funkcja \ Dalsze.
informacje informacje
Tworzenie
Il ” Edycja sladu AB patrz strona I:} nowego $ladu | patrz strona 148
AB
Tworzenie

Edycja sladu
przejazdu po
krzywej

patrz strona

Edycja sladu nowego $ladu
@ przejazdu po patrz strona .g patrz strona
okregu Q przejazdu po
okregu
Tworzenie

nowego $ladu
przejazdu po

patrz strona 151

krzywej

krzywej
Aktywacja Przerywanie
adaptacyjnego ? rejestrowania
o 1 1
) Sladu przejazdu patrz strona J D Sladu przejazdu patrz strona 15
po krzywej po krzywej
Ustawianie
Wczytywanie punktu
E Sladu przejazdu patrz strona O poczatkowego patrz strona 148
sladu AB
Ustawianie
punktu Reczne
0 poczgtkowego | patrz strona 151 05 tworzenie sladu patrz strona
Sladu przejazdu A-B
po krzywej
Ustawianie I
Ustawianie
punktu unktu
O koncowego $ladu | patrz strona 151 Q i P . patrz strona 148
. koncowego $ladu
przejazdu po AB
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AMAZONE

5.5 Przyciski w menu Opcje prowadzenia

Przycisk Funkcja . Dalsze. Przycisk Funkcja . Dalsze.
informacje informacje
Kontrola statusu Kalibrowanie
@ automatyki patrz strona 167 B . patrz strona 166
? ) ) prowadzenia
prowadzenia
Regulacja
JF automatyki patrz strona 170
prowadzenia
5.6 Przyciski w menu Przesuniecie GPS
Przycisk Funkcja . Dalsze. Przycisk Funkcja . Dalsze.
informacje informacje

Otwieranie opgiji
przesuniecia

patrz strona 162

I

Przesuwanie
najblizszego
Sladu przejazdu

patrz strona 163

Sladéw przejazdu na pozycje
pojazdu
Przesuwanie Zapisywanie

Sladéw przejazdu
W prawo

patrz strona 162

przesunietych
Sladéw przejazdu

patrz strona 164

Przesuwanie
Sladéw przejazdu
w lewo

patrz strona 162

¥4

Otwieranie opcji
znoszenia GPS

patrz strona 159

5.7 Przyciski w widoku mapy

Przycisk Funkcja . Dalsze. Przycisk Funkcja . Dalsze.
informacje informacje
Pokazuje, czy Zmiana
Q aktywny jest tryb -~ erspektvw patrz strona 106
wyboru perspeiiywy
Ustawianie Powiekszanie
symbolu pojazdu | patrz strona 106 i pomniejszanie | patrz strona 106
posrodku mapy
Wvba
F ybor patrz strona 107

ptaszczyzn mapy

24
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5.8 Przyciski w menu Funkcje

Przycisk

Funkcja

informacje

Dalsze

Przycisk

Funkcja

Dalsze
informacje

Wyswietlanie
wersji
oprogramowania

patrz strona 222

Wyswietlanie
informacji GPS

patrz strona 164

Wyswietlanie
widoku mapy

patrz strona

Wyswietlanie
diagnostyki
systemowej

patrz strona 222

Otwieranie
terminala
uniwersalnego

patrz strona 173

Edycja danych
Zlecenia

patrz strona

Wyswietlanie Zerzedanie
ﬁ mformacjp patrz strona m T patrz strona 212
o zleceniu
Automatyczne
a konfigurowanie atrz strona 182 ¢ Wyswietlanie atrz strona 16
wigczania sekdji P o’ menu Setup P
szerokosci
5.9 Przyciski na terminalu uniwersalnym
Przycisk Funkcja Dalsze informacje Przycisk Funkcja
ﬁ Szybki start patrz strona 114 A Przesuwanlle wyboru
do gory
Wyswietlanie — Przesuwanie wyboru

patrz strona 176

konfiguracji AUX-N na doét
Przechodzenie
miedzy .
1
podtgczonymi - Anuluj
urzgdzeniami
[ o | Zatwierdz
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5.10 Dalsze przyciski

CMS-T-007006-B.1

Wigczanie lub

wylaczanie Wigczanie lub
' .
:"53 automatycznego | patrz strona 182 @ :ztca)f::tnﬁ patrz strona 171
wigczania sekcji y .
szerokosci prowadzenia
Korzystanie Wybor wzorca
,@, z globalnej patrz strona g 5&'; :/owa dzenia patrz strona
strony startowej P
Wigczanie lub Brak
Bl wytgczanie zastosowania
' wytgcznika w maszynach
gtébwnego ISOBUS

Przeglad menu Funkcje

CMS-T-00000439-A.1
Przez menu Funkcje odczytuje sie informacje i steruje

réznymi funkcjami terminala AmaPad i podtgczonego
narzedzia roboczego.

WSKAZOWKA

W menu Funkcje wyswietlane sg rézne przyciski,
w zaleznosci od podigczonego narzedzia roboczego
i ustawien w menu Setup.

26
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|I| Widok miniatur informacji systemowych

|Z| Widok miniatur widoku mapy

@ Widok miniatur terminala uniwersalnego. Symbol
na tym przycisku rézni sie w zaleznosci od
podtgczonego urzgdzenia wejsciowego
Informacje o zleceniu

Automatyczne wigczanie sekcji szerokosci
Diagnostyka systemowa

Informacje GPS

Dane podstawowe

Menedzer zasobéw

[e] [e] [=] [3] [o] [o] [#]

Menu Setup

Przeglad widoku mapy

J

CMS-T-00000442-A.1

5L e
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Widok mapy w widoku miniatur
Konfigurowanie mapy pokrycia

Symbol pojazdu

Symbol narzedzia roboczego

Obszar wytgczenia (ciemnoszary)
Obrobiona powierzchnia (pokrycie), (zielona)
Slad przejazdu (czerwony)

Wyswietlanie wirtualnych wtgcznikow sekciji
szerokosci

(=] M [=] [@] [] [«] [¢] [2]

W widoku mapy przez menu Zlecenie tworzy i zapisuje
sie wszystkie dane, ktére sg potrzebne do obrébki pola.
Na mapie w widoku mapy wys$wietlany jest symbol
pojazdu i symbol zaczepionego narzedzia roboczego.

Aby okresli¢ wielkos¢ pola i na potrzeby korzystania

z automatycznego witgczania sekcji szerokosci mozna
utworzy¢ linie graniczng. Linia graniczna jest
zaznaczona na mapie niebieska linia.

Obszary wylgczenia w obrebie pola, na ktorych rozsiew/
oprysk ma zosta¢ wstrzymany, mogg zosta¢ zaznaczone
linig graniczng. Obszary wytgczenia sg pokazywane na
ciemnoszaro.

Aby zapewni¢ réwnomierny rozsiew/oprysk, tworzone
moga by¢ slady przejazdu, ktére pomagaja kierowcy
utrzymac tor jazdy. Ponadto Slady przejazdu sg
wykorzystywane przy automatyce prowadzenia. Slady
przejazdu sg pokazane na mapie na czerwono.

Przeglad tablicy rozdzielczej

WSKAZOWKA

Na nastepnym rysunku przedstawiono wszystkie
dostepne elementy tablicy rozdzielczej. Po pierwszym
uruchomieniu terminala AmaPad nie wszystkie
elementy sg aktywowane.

B & B B R B & [«

Zatwierdzenie wyboru
Ustawianie pojazdu posrodku
Konfigurowanie ptaszczyzn mapy
Zmiana perspektywy
Pomniejszanie fragmentu mapy
Powiekszanie fragmentu mapy
Menu Zlecenie

Linia graniczna (niebieska)

28
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2 04:15 |G| ¥
17 :""

RTK

Pola danych na tablicy rozdzielczej

|I| Dane narzedzia roboczego. Wyswietlane dane

réznig sie w zaleznosci od podtgczonego narzedzia

roboczego.

Data i godzina

[3] Sita sygnatu GPRS i sita sygnatu WLAN
|z| Dane GPS

Dane GPS na tablicy rozdzielczej

|I| Symbol satelity i liczba satelitow:

Szary: brak sygnatu

Czerwony: mata doktadnosc¢

Z6ity: $rednia doktadnosé

Zielony: duza doktadnos$c¢

|Z| Symbol korekty i doktadno$¢ w metrach:
Szary: brak sygnatu korekcji

Czerwony: mata dokfadnosc¢

Zotty: $rednia doktadnosc, ale za mata dla automatyki
prowadzenia

Zielony: zrodto korekcji jest zbiezne, duza doktadnos$c¢

@ Stosowane zrodto korekty

=] 5] [o] [o]

Predkos¢
Kierunek jazdy
Odchylenie od sladu i obrobiona powierzchnia

Numer $ladu przejazdu i pozostata powierzchnia

MG5574-PL-PL | D.1|05.02.2019
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Przeglad terminala uniwersalnego

Universal-Terminal

|soConflgure 6 Il__ﬁl

ISOBUS
1/ 2
1
UT number @
identifi- Rl

cation

N

TaskController Task I :
'so“ Controller I

m identifi-
. . cation

|I| Wybér narzedzi roboczych: na tym pasku menu @ Za pomocg tego przycisku otwiera sie menu do
mozna wybiera¢ podtgczone narzedzia robocze konfigurowania wejscia AUX-N. Na przyktad dla
i urzadzenia wejsciowe. uchwytu wielofunkcyjnego lub dodatkowych

przyciskow na terminalu AmaPad.
|Z| Przyciski na interfejsie uzytkownika ECU

(sterowanie maszyny): tymi przyciskami mozna Przechodzenie miedzy podtgczonymi narzedziami
sterowac przez ekran dotykowy. roboczymi.

=] [

@ Wybér: te przyciski otwierajg liste wyboru. Przechodzenie miedzy przyciskami interfejsu

uzytkownika.

E Wiersze wejsciowe: wiersze wejsciowe otwierajg
klawiature numeryczng lub klawiature do

wprowadzania znakow.

Anulowanie lub powrot do poprzedniego menu.

= [E

Zatwierdzanie wyboru, wprowadzonych danych lub
|E| Szybki start komunikatu.
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Konfigurowanie terminala AmaPad

Korzystanie z menu Setup
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Pierwszy poziom menu
Drugi poziom menu

Trzeci poziom menu

Poprzednie menu
Nastepne menu

Wybrane menu

AMAZONE

[e] [=] ] [=]

Ostatni poziom menu Wychodzenie z menu Seutp

o] [2] [«] [M] [2]

Wprowadzanie ustawienia

Sciezki do ustawien w niniejszej instrukcji obstugi sg
przedstawione w sposob widoczny z boku.

System y Prowadzenie

1. W punkcie |I| nacisng¢ zadany punkt menu.
= Wyswietlony zostanie drugi poziom menu |Z|
2. W punkcie |Z| nacisng¢ zadany punkt menu.

=» Otwarty zostanie trzeci poziom menu @ oraz

ostatni poziom menu E

3. Aby wprowadzi¢ ustawienia, nacisng¢ przyciski |E|

Wprowadzanie ustawien uzytkownika

2.1 Wprowadzanie ustawien regionalnych

2.1.1 Wprowadzanie ustawien jezykowych

Zmiana jezyka

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Region" >
"Jezyk".

°

Uzytkownik

2. Przyciskiem "Jezyk" otworzy¢ liste jezykow.
= _J JEZYK

== angielski
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3. Wybra¢ zadany jezyk z listy wyboru.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. Wyjs¢ z menu Setup przyciskiem .

6. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v |

Wybér formatu separatora dziesietnego

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Region" >
"Jezyk".

Uzytkownik

2. Nacisng¢ przycisk "Format separatora dziesietnego". " ’
B FORMAT SEPARATOROW ULAMKOW
DZIESIETNYCH
Przecinek (,}

3. Wybra¢ zadany format.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. Wyjs¢ z menu Setup przyciskiem .

6. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v |

2.2 Konfigurowanie belki swietlnej

Aktywacja belki swietlnej

Belka swietlna znajduje sie przy gornej krawedzi ekranu
dotykowego. Belka swietlna wskazuje podczas pracy, na
jak daleko pojazd oddalit sie od wyznaczonego $ladu
przejazdu.

Belke swietlng mozna aktywowac i dezaktywowac.
Dopiero po aktywacji belki s$wietinej dostepne sg inne
ustawienia.
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1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Pasek".

2. Nacisngc¢ przycisk "Pasek wskaznikow Swietinych”.

3. Wybra¢ "Wt."

WSKAZOWKA

Belka swietlna jest gotowa do pracy tylko, gdy
odbierany jest sygnat GPS. Gotowos¢ belki swietlnej
do pracy mozna rozpoznaé¢ po swiecgcej niebieskiej
diodzie LED posrodku belki.

Okreslanie odstepu miedzy diodami LED

Odstep miedzy diodami LED podaje, na jak daleko
pojazd moze oddali¢ sie od wyznaczonego $ladu
przejazdu, az nastepna dioda LED na belce swietlnej
zacznie sie swiecic.

PASEK WSKAZNIKOW SWIETLNYCH
7 Aktywne

ANNMIANP/AND)

Przyktad dla ustawienia 0,1 m
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1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Pasek”.

Uzytkownik &

2. Nacisng¢ przycisk "Odstepy LED".
-o- o~ ODSTEPY LED:

0,1m

Zakres ustawienia: 0,001 mdo 2 m

3. Woprowadzi¢ odstep.
4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Wybér trybu diod LED

Tryb diod LED okresla, po ktorej stronie diody LED belki
Swietlnej zaczynajg sie Swieci¢, gdy pojazd oddali sie od
Sladu przejazdu.

Mozliwe ustawienia:

Odjezdzanie

Diody LED belki $wietinej zaczynajg sie swieci¢ po

stronie, do ktorej przemieszcza sie pojazd. s
ARATAD NN N NN

Dojezdzanie do

Diody LED belki $wietlnej zaczynaja sie $wieci¢ po

stronie, od ktorej oddala sie pojazd. b
ARATEE NN NN
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1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Pasek".

2. Nacisng¢ przycisk "Tryb LED".

3. Wybrac tryb.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

2.3 Konfigurowanie otoczenia

Regulacja glosnosci

WSKAZOWKA

Dzwieki terminala AmaPad sg wylgczone, jesli
gtosnosc¢ ustawiona jest na 0%. DZzwieku alarmowego
komunikatéw ostrzegawczych z terminala
uniwersalnego nie mozna wytgczyd¢.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

2. Nacisng¢ przycisk "Gfo$nosc".

3. Ustawi¢ gtosnosc¢ przyciskiem i =

s 4

Uzytkownik

o- o~ TRYB LED:

sm Odjedz dalej

s 4

=

Uzytkownik Srodowisko

GLOSNOSC

0%
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Wybér dzwiekow przyciskow

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

2. Nacisng¢ przycisk "Klikniecia przyciskow".

3. Aktywowac funkcje
albo

dezaktywowac.

Ustawianie dzwieku alarmowego

Terminal AmaPad moze generowac rézne alarmy. Tutaj
mozna ustawi¢, czy w trakcie tej czynnosci rozlegac sie
bedzie sygnat.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

2. Nacisng¢ przycisk "Alarm audio”.

3. Aktywowac¢ funkcje
albo

dezaktywowac.

2 4

Uzytkownik Srodowisko

#=~" KLIKNIECIA PRZYCISKOW:

. Aktywne

b 4

Uzytkownik Srodowisko

#=," ALARM AUDIO

o~
«J \» Aktywne
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Kalibrowanie ekranu dotykowego od nowa

WSKAZOWKA

Ta funkcja jest dostepna tylko dla terminali AmaPad
o numerze modelowym NI129. Numer modelowy

podany jest z tytlu terminala AmaPad |I|

Ekran dotykowy mozna skalibrowac, jesli nie pracuje
prawidiowo.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

4 |

=

Uzytkownik Srodowisko

2. Nacisng¢ przycisk "Przekalibrowanie ekranu
dotykowego". PRZEKALIBROWANIE EKRANU

% porvkoweco
Kliknij, aby przekalibrowa¢ ekran

3. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem
| v |

=» Terminal AmaPad przechodzi w tryb kalibraciji.
4. Dotkna¢ ekran dotykowy w dowolnym miejscu.

5. Dokfadnie nacisng¢ zaznaczone na czerwono
krzyze.

6. Zatwierdzi¢ kalibracje przyciskiem " Commit
Calibration "

albo
zaczekac, az bedzie mozna powtorzy¢ kalibracje.

7. Woybra¢ wysoka czutos¢ ekranu dotykowego
("HIGH").

8. Sprawdzi¢ czutos¢ przyciskiem "TEST".

9. Dopasowa¢ czutos¢

38 MG5574-PL-PL | D.1]05.02.2019



AMAZONE F | Konfigurowanie terminala AmaPad | Wprowadzanie ustawien uzytkownika

albo
zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem "APPLY".
10. Zakonczy¢ kalibracje przyciskiem "Close".

=» Terminal AmaPad uruchamia sie ponownie.

Czutos¢ ekranu dotykowego

WSKAZOWKA

Ta funkcja jest dostepna tylko dla terminali AmaPad
o numerze modelowym NI129. Numer modelowy

podany jest z tytu terminala AmaPad |I|

Czutos$¢ ekranu dotykowego mozna zmieniaé. Im nizsza
czutosc jest ustawiona, tym mocniej nalezy dotykac
ekran dotykowy, aby obstugiwa¢ terminal AmaPad.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

4 |

Uzytkownik Srodowisko

2. Nacisng¢ przycisk "Czutos¢ ekranu dotykowego". -
CZUL0SC EKRANU DOTYKOWEGO
Kliknij, aby wyregulowaé czutos¢ ekranu

dotykowego

=» Terminal AmaPad nalezy ponownie uruchomic.

3. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem
v |

=» Terminal AmaPad przechodzi w tryb kalibraciji.

4. Woybra¢ wysokg czutos¢ ekranu dotykowego:
"HIGH".

5. Sprawdzi¢ czutos¢ przyciskiem "TEST".

6. Dopasowac¢ czutosé
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albo
zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem "APPLY".
7. Zakonczy¢ kalibracje przyciskiem "Close”.

=» Terminal AmaPad uruchamia sie ponownie.

Konfigurowanie przycisku wielofunkcyjnego

Tutaj mozna okresli¢ funkcje przycisku wielofunkcyjnego

]

1. W menu Setup wybraé "Uzytkownik" > "Srodowisko".

Uzytkownik

"

2. Nacisng¢ przycisk "Wielofunkcyjny tryb regionalny
(Tryb przycisku wielofunkcyjnego). —=— WIELOFUNKCY]JNY TRYB REGIONALNY:

Wykona] zrzut ekranu

Mozliwe ustawienia:

e Zapisywanie zrzutu ekranu: za pomocg przycisku
wielofunkcyjnego tworzony bedzie zrzut ekranu.
Blizsze informacje, patrz patrz strona 217.

e Zapisywanie/wczytywanie globalnej strony startowej:
przycisk wielofunkcyjny bedzie stuzy¢ do zarzadzania
globalnymi stronami startowymi. Blizsze informacje,
patrz patrz strona . Dodany zostanie przycisk "Tryb
tadowania globalnego ekranu gtéwnego".
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Okreslanie trybu globalnej strony startowej

Za pomocg tego ustawienia mozna wybrac tryb wyboru
globalnych stron startowych.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

2. Nacisng¢ przycisk "Tryb tadowania globalnego
ekranu” (Tryb globalnej strony startowej).

Mozliwe ustawienia:
- Ll

Wybor: przyciskiem podstawowym . | otwierane
bedzie menu "Zarzgdzanie globalnymi stronami
startowymi".

Przetaczanie: przycisk podstawowy | & I bedzie
stuzy¢ do przechodzenia migedzy globalnymi stronami
startowymi.

WSKAZOWKA

Blizsze informacje na temat globalnych stron
startowych, patrz patrz strona .

Przesytanie danych w systemie 150
Przesytanie danych w systemie 150 umozliwia

importowanie i eksportowanie danych zasobow
w specjalnym formacie.

WSKAZOWKA

Ta funkcja nie jest dostepna.

» Aby uzyskac blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firmg AMAZONE.

s 4

Uzytkownik

TRYB tADOWANIA GLOBALNEGO EKRANU

3 . GLOWNEGO:

« Przetacz

=== PRZESYLANIE PLIKOW ZGODNE Z SYSTEM

150
syt
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Konfigurowanie okna statusu automatyki prowadzenia

Funkcje przycisku automatyki prowadzenia mozna
ustawiac.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

2. Nacisng¢ przycisk "Okno stanu automatycznego
sterowania”.

Mozliwe ustawienia:

e Dezaktywowane: okno statusu prowadzenia mozna
wyswietli¢ tylko przez menu Zlecenie.

e Automatyczne wyswietlanie: jesli nie mozna
uruchomi¢ automatyki prowadzenia, wyswietlone
zostanie okno stanu prowadzenia. Okno pozostaje

otwarte do chwili zamkniecia go przyciskiem .

e Automatyczne ukrywanie i wyswietlanie: jesli nie
mozna uruchomic¢ automatyki prowadzenia,
wyswietlone zostanie okno stanu prowadzenia. Okno
pozostaje otwarte do chwili, az spetnione bedag
wszystkie warunki uruchomienia automatyki
prowadzenia.

Wielkosé przyciskéw na pasku narzedzi

Wielkos¢ przyciskéw w menu Funkcje i w menu Zlecenie
mozna dostosowac.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Srodowisko".

2. Nacisng¢ przycisk "Wielko$¢ przycisku na pasku
narzedzi”.

3. Wybra¢ zadang wielkosc¢.

b4

i

=

Uzytkownik Srodowisko

== OKNO STANU AUTOMATYCZNEGO

"/~r) STEROWANIA
Aktywne

) 4

i

=

Uzytkownik Srodowisko

WIELKOSC PRZYCISKU NA PASKU

NARZEDZI
Duza

42
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WSKAZOWKA

Przy ustawieniu duzych przyciskéw pasek funkcyjny
i menu Zlecenie nalezy przesuwaé palcem, aby méc
korzystac¢ ze wszystkich przyciskow.

2.4 Konfigurowanie mapy

Okreslanie srodka ciezkosci
Za pomocg Srodka ciezkosci okresla sig, czy symbol
pojazdu, czy tez symbol narzedzia roboczego bedzie

wysrodkowany na mapie.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Mapa".

2. Nacisngé przycisk "Punkt koncentracji” (Srodek
ciezkosci).

3. Wybraé symbol.

Aktywacja przesuwania mapy

To ustawienie pozwala okresli¢, czy mapa moze byé
przesuwana w widoku mapy.

s 4

Uzytkownik

PUNKT KONCENTRAC]I
_ Narzedzie
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1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Mapa".

2. Nacisngc przycisk "Przesuwanie mapy".

Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: mape w widoku mapy mozna
przesuwac. Symbol ustawiania pojazdu posrodku
bedzie wyswietlany na mapie: i

e Dezaktywowane: mapy w widoku mapy nie mozna
przesuwac. Symbol ustawiania pojazdu posrodku jest

ukryty.

Automatycznie przesuwanie ogniska mapy

Jesli w menu roboczym otwarte zostang widoki miniatur,
symbol pojazdu na mapie moze zostac zastoniety przez
widoki miniatur. Ognisko mapy pozwala okresli¢, czy
mapa bedzie automatycznie przesuwana, jesli otwierane
beda widoki miniatur.

1. W menu Setup wybraé¢ "Uzytkownik" > "Mapa".

2. Nacisng¢ przycisk "Automatycznie przesuwanie
widoku mapy".

Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: mapa jest przesuwana. Symbol
pojazdu jest centrowany posrodku mapy.

e Dezaktywowane: mapa jest przypieta. Symbol
pojazdu moze by¢ zakrywany przez widoki miniatur.

PRZESUWANIE MAPY
Wyt.

> AUTOMATYCZNE PRZESUWANIE WIDOKU
* 4 MAPY
Wyt.

44
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Zaznaczanie pokrycia

To ustawienie okresla sposéb wyswietlania obrobionych
powierzchni w widoku mapy.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Mapa".

2. Wybra¢ "Zaznacz zatadowane pokrycie".

Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: obrobione juz powierzchnie zlecenia sg
wyswietlane na zétto. Nowe obrobione powierzchnie
sg wyswietlane na zielono.

e Dezaktywowane: obrobione juz powierzchnie
Zlecenia sg wyswietlane na zielono. Nowe obrobione
powierzchnie sg wyswietlane rowniez na zielono.

ZAZNACZ ZALADOWANE POKRYCIE
Whyt.

Wstrzymywanie rejestrowania linii granicznej wylacznikiem giéwnym

Reczne rejestrowanie linii granicznej mozna przerwac
podczas rozsiewu/oprysku poprzez wylgczenie
wszystkich sekcji szerokosci. Ma to takg zalete, ze przy
manewrach nawracania na polu nie ma koniecznosci
osobnego przerywania rejestrowania linii graniczne;j.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Mapa".

2. Wybra¢ "Wstrzymaj monitorowanie obwiedni dla
master" (Wstrzymywanie rejestrowania linii
granicznej wytagcznikiem gtéwnym).

Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: rejestrowanie linii granicznej jest
przerywane, gdy wszystkie sekcje szerokosci
zostang wytgczone w terminalu uniwersalnym.

¢

WSTRZYMA] MONITOROWANIE OBWIEDNI
DLA WYLACZNIKA GEOWNEGO
J Aktywne
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e Dezaktywowane: rejestrowanie linii granicznej mozna

przerwac tylko przyciskiem El w menu Pole.

Okreslanie diugosci wizualnej linii odniesienia

Na mapie przed symbolem pojazdu moze by¢
wyswietlana linia utatwiajgca orientacje przy recznej
jezdzie réwnolegte;.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Mapa".

2. Nacisng¢ przycisk "Dtugosc¢ wzrokoweyj linii
odniesienia". DtUGOSC WZROKOWE] LINII ODNIESIENIA

0,0 m

Mozliwe ustawienia:

e wartos¢ od 0 mdo 20 m

2.5 Zmiana uprawnien uzytkownika

Aby dezaktywowac¢ okreslone menu w interfejsie
uzytkownika terminala AmaPad, istnieje mozliwos¢
aktywowania réznych uprawnien uzytkownika.

1. W menu Setup wybra¢ "Uzytkownik" > "Poziom
dostepu”.

2. Nacisng¢ przycisk "Poziom dostepu".
POZIOM DOSTEPU

“ Standardowe

3. Wybrac uprawnienie.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .
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WSKAZOWKA

Uprawnienia uzytkownika mozna dostosowa¢ w menu
"Zarzgdzanie uzytkownikami", patrz strona 47.

2.6 Okreslanie zarzgdzania uzytkownikami

Funkcja zarzgdzania uzytkownikami pozwala na
konfigurowanie interfejsu uzytkownika terminala
AmaPad dla réznych uprawnien uzytkownika.
Poszczegdlne menu mogg zosta¢ ukryte, przez co nie
bedg mogly by¢ uzywane przez okreslonych
uzytkownikow.

Dostepne sg 3 rézne uprawnienia uzytkownika.

e tatwy
e Standardowy

e Ekspert

WSKAZOWKA

Uprawnienia uzytkownika mozna zmieni¢ w menu
"Poziom dostepu”.

WARUNKI

v Wybrane uprawnienia uzytkownika "Ekspert"”

1. Wybra¢ "menu Setup" > "Uzytkownik" > "Ustawienia
sterowania" (Zarzadzanie uzytkownikami).

2. Aby aktywowac lub dezaktywowac menu dla
poszczegdlnych uprawnien uzytkownika,

wybra¢ przyciski lub
_ w danej kolumnie.

3. Aby uzyska¢ podglqd skonfigurowanego interfejsu
uzytkownika,
pod odpowiednig kolumng wybraé przycisk
"Podglad"”.

=» Na przycisku widoczny jest wtedy napis "Przerwij
podglgd”.

sl
Ustawienia
sterowania

Miniview: diagnostyka
Fullview: diagnostyka

Kasowanie

Miniview: skrzynka rozdzielcz: /

Podglad Podglad
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4. Aby zakonczy¢ podglqd skonfigurowanego
interfejsu uzytkownika,
wybra¢ "Przerwij podglad”.

5. Aby zresetowa¢ wszystkie ustawienia,
wybrac przycisk "Resetuj".

WSKAZOWKA
Ustawienia mozna zresetowaé w nastepujacy
sposob:
e Do ustawien fabrycznych

e Do ustawien przed ostatnim wigczeniem terminala
AmaPad

Wprowadzanie ustawien systemowych

3.1 Konfigurowanie funkcji

3.1.1 Konfigurowanie funkcji konsoli

Aktywacja aparatéow fotograficznych

Funkcja aparatu fotograficznego umozliwia przesytanie
zdje¢ z podtaczonego aparatu cyfrowego do terminala

AmaPad.
WSKAZOWKA
®® KAMERY
Aby modc korzystac z tej funkcji, nalezy zakupié G Wyt
licencje oraz dodatkowy sprzet.

» Aby uzyskac blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firma AMAZONE.
Aktywacja sieci bezprzewodowej

Terminal AmaPad pozwala na potaczenie z siecig
bezprzewodowg na potrzeby zdalnego wsparcia.
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WSKAZOWKA

SIEC BEZPRZEWODOWA

Sie¢ bezprzewodowa moze by¢ wykorzystywana b4 Wiyt
wytacznie przez przeszkolony personel do
przeprowadzania prac konserwacyjnych przy
urzgdzeniu AmaPad przez internet.

» Aby uzyskac blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firmg AMAZONE.
Aktywacja zdalnego wsparcia

Za pomocag tej funkcji mozna zdalnie sterowac
terminalem AmaPad przez internet.

WSKAZOWKA

s
@ POMOCZDALNA

Funkcja zdalnego wsparcia moze byé Yo Wyt
wykorzystywana wytgcznie przez przeszkolony
personel do przeprowadzania prac konserwacyjnych
przy urzgdzeniu AmaPad przez internet.

» Aby uzyskac blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firmg AMAZONE.
Aktywacja ustug opartych na chmurze

Z pomocg ustug opartych na chmurze mozna wczytywac
dane przez sie¢ W-LAN do terminala AmaPad.

WSKAZOWKA

Aby méc korzystac z tej funkciji, nalezy zakupic
licencje.

» Aby uzyskac¢ blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firmg AMAZONE.

3.1.2 Konfigurowanie funkcji systemu jazdy rownolegtej

Aktywacja automatyki prowadzenia

Ta funkcja aktywuje lub dezaktywuje automatyke
prowadzenia.

MG5574-PL-PL | D.1| 05.02.2019 49



F | Konfigurowanie terminala AmaPad | Wprowadzanie ustawien systemowych

AMAZONE

WSKAZOWKA

Funkcja ta jest dostepna tylko wtedy, gdy wybrano
jeden z ponizszych odbiornikéw GPS.

e AGI-3
e AGI4

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Widok mapy".

2. Nacisng¢ przycisk "Autosterowanie”.

Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: automatyka prowadzenia moze by¢
wykorzystywana. W menu roboczym wyswietlany jest

przycisk do wigczania automatyki prowadzenia: .
W menu Zlecenie wyswietlany jest przycisk menu

|
Opcje prowadzenia: b

e Dezaktywowane: automatyka prowadzenia nie moze
by¢ wykorzystywana.

Aktywacja wykrywania jazdy wstecz

Ta funkcja aktywuje lub dezaktywuje automatyczne
wykrywanie jazdy wstecz.

WSKAZOWKA

Funkcja ta jest dostepna tylko wtedy, gdy wybrano
jeden z ponizszych odbiornikow GPS.

e AGI-1
e AGI-2
e SGR-1
e Inny

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Widok mapy".

Aktywne

Y AUTOSTEROWANIE
7

Prowadzenie §

50

MG5574-PL-PL | D.1] 05.02.2019



AMAZONE F | Konfigurowanie terminala AmaPad | Wprowadzanie ustawien systemowych

2. Nacisng¢ przycisk "Wykrycie jazdy do tytu".

Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: jazda wstecz pojazdu jest
automatycznie wykrywana i symbol pojazdu na
mapie porusza sie do tytu. W menu roboczym
wyswietlany jest przycisk do automatycznego

wykrywania jazdy wstecz: @

e Dezaktywowane: jazda wstecz pojazdu nie jest
wykrywana. Gdy pojazd porusza sie do tytu, symbol
pojazdu na mapie jest obracany.

Aktywacja sterowanego ruchu

Funkcja ta pozwala na aktywacje dodatkowych wzorcow
prowadzenia.

WSKAZOWKA

Aby méc korzystac z tej funkgji, nalezy zakupic
licencje.

» Aby uzyskac blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firmg AMAZONE.

Aktywacja pomocy do edycji zlecenia

Tryb pomocnika pomaga uzytkownikowi w wykonywaniu
funkcji.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Widok mapy".

2. Nacisng¢ przycisk "Tryb pomocnika w zadaniu".

Mozliwe ustawienia:
e Dezaktywowane

e Asystent zlecenia: w menu Zlecenie dodany zostanie
punkt "Dodaj asystenta zlecenia". Blizsze informacje,
patrz patrz strona 112.

e Szybki start: w menu "Funkcje" i w menu Zlecenie
dodany zostanie punkt menu "Szybki start". Szybki

WYKRYCIE JAZDY DO TYLU

v W

RUCH KONTROLOWANY

x Wyl.

TRYB POMOCNIKA W ZADANIU
7 Asystent zadania
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start pozwala na automatyzacje przebiegu pracy.
Blizsze informacje, patrz patrz strona 53.

Aktywacja wzorca prowadzenia

Wzorzec prowadzenia mozna aktywowac lub
dezaktywowac. Jesli wzorce prowadzenia sa
dezaktywowane, nie mozna ich juz wybra¢ w menu
roboczym.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Widok mapy".

Prowadzenie §

2. Wybra¢ zgdany wzorzec prowadzenia.
TRYB PROWADZENIA ,.LINIA AB"
3. Aktywowaé lub dezaktywowaé wzorzec Aktywne

prowadzenia.
TRYB PROWADZENIA ,,KRZYWE

IDENTYCZNE”
Aktywne

GUIDELOCK
Aktywne

3.1.3 Konfigurowanie funkcji narzedzia roboczego

Aktywacja ochrony woéd

WSKAZOWKA

Aby moc korzystac z tej funkcji, nalezy zakupié
licencje.

» Aby uzyskac blizsze informacje, prosimy o kontakt
z firma AMAZONE. - .‘. OS5ZCZEDZANIE WODY

% Wyt.
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Blokowanie menu Setup
Jesli ta funkcja jest aktywna, dostep do menu Setup jest
zablokowany przez czas, w ktérym uruchomione jest

zlecenie.

1. Wybra¢ "menu Setup" > "System" > "Funkcje" >
"Narzedzie".

2. Wybraé "Zablokuj menu konfiguracji, kiedy gtéwny
przetgcznik jest wigczony".

3. Aktywowac¢ funkcje
albo

dezaktywowac.

3.1.4 Konfigurowanie szybkiego startu

Aktywacja opcji

Z pomocg funkcji szybkiego startu mozna
automatyzowac przebieg prac. Na liscie "Opcje"” mozna
wybrac przebieg prac. Wybrany przebieg prac mozna
nastepnie aktywowac lub dezaktywowaé. Niektore
przebiegi pracy mozna dostosowac.

Jesli przycisk szybkiego startu w menu Zlecenie

zostanie wybrany, wszystkie aktywowane przebiegi prac
zostang wykonane zgodnie z kolejnoscia.

WSKAZOWKA

Blizsze informacje na temat korzystania z szybkiego
startu, patrz patrz strona 114.

WARUNKI

v Szybki start aktywowany; patrz strona 51

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Szybki start".

ZABLOKU] MENU KONFIGURAC]I, KIEDY
GLOWNY PRZELACZNIK JEST WEACZONY
Wyt
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2. Wybra¢ zgdane opcje na liscie.

3. W punkcie "Stan opcji" aktywowac funkcje.

Dla niektorych opcji mozna wprowadzi¢ dalsze
ustawienia. W takich przypadkach pod przyciskiem "Stan
opcji” wyswietlane sg dalsze przyciski.

4. Jesli konieczne jest wprowadzenie dalszych

Opcje

’ Zatrzymaj aktywne zadanie

Eksportuj raport z zadania dla poprzed niego

zadania

Wyczysé aktywne zadanie

Dodaj nowe pole

Zmieii zadanie

Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkosci
(VRC) dla tego zadania

Rozpocznij aktywne zadanie

STAN OPCJI
Aktywne

=

ustawien,
nacisng¢ wyswietlone przyciski i wprowadzi¢
ustawienia.
Opcje Przebieg prac Dalsze ustawienia Warunki
. Aktywne zlecenie i rozsiew/
Wstrzymaj aktywne
2yma) axtyw oprysk zostang Brak

zlecenie

zatrzymane.

Eksportuj raport ze
Zlecenia do poprzedniego
Zlecenia

Eksportuje raporty ze
zlecen wszystkich
zapisanych zlecen.

e Aktualne zlecenie
zatrzymane.

e Pamie¢ USB
podtgczona.

Usun aktywne zlecenie

Usuwa zarejestrowane
pokrycie aktualnego
Zlecenia i utworzong
statystyke zlecenia.

"Zatwierdz przed
usunieciem™:

e Przy aktywowanym
ustawieniu wyswietlane
jest polecenie
zatwierdzenia

"Usun opcje™:

e Wybdr danych do
usuniecia.

Aktualne zlecenie
zatrzymane.
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Opcje

Przebieg prac

Dalsze ustawienia

Warunki

Dodaj nowe pole

Otwiera menu, w ktérym
mozna utworzy¢ nowe
pole.

"Utwérz nazwe pola™:

e "Standardowa" nowe
pole otrzymuje nazwe
ztozong z daty i godziny
utworzenia.

e '"Zdefiniowana przez
uzytkownika":
wyswietlone zostang
dalsze ustawienia.
Mozna nada¢ nazwe
zdefiniowana przez
uzytkownika.

e "Monit". przy tworzeniu
pola wyswietlone
zostanie pole tekstowe,
w ktorym nalezy
wprowadzi¢ nazwe.

Brak

Zmien zlecenie

Zmienia aktualne zlecenie.

patrz strona 57

Aktualne zlecenie
zatrzymane.

Przypisz sterowanie dawkg

Otwiera menu, w ktérym
mozna przypisac
sterowanie dawka do
narzedzia roboczego.

patrz strona 191

e Narzedzie robocze
wybrane.

e Zlecenie wybrane.

Uruchom aktywne zadanie

Uruchamia aktualne
Zlecenie.

Zlecenie wybrane.

Ustaw przesuniecie linii

Otwiera menu, w ktérym

prowadzenia

prowadzenia.

w ustawionym wzorcu
prowadzenia zostanie
utworzony.

. . mozna ustawic Brak
granicznej . ;
przesuniecie granicy.
Rejestrowanie linii Uruchamia rejestrowanie Brak
granicznej linii graniczne;.
Ustaw korekte znoszenia Otwiera opcje znoszenia Brak
GPS GPS
Otwiera menu, w ktérym
Utworz punkt choragiewki mozna utworzy¢ punkt Brak
choraggiewki.
"Wzorzec prowadzenia":
Ustaw wzorzec Ustawia wybrany wzorzec |® Slad przejazdu Brak
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Opcje

Przebieg prac

Dalsze ustawienia

Warunki

Zmien $lad przejazdu

Uruchamia rejestrowanie
wybranego $ladu przejazdu
i otwiera menu, w ktérym
mozna wczytac slady
przejazdu.

"Sposob":

e Wybdr Sladu przejazdu:
wyswietlane bedzie
menu wyboru $ladu
przejazdu

e Tworzenie sladu
przejazdu: wyswietlane
bedzie menu tworzenia
Sladu przejazdu

"Utworz nazwe Sladu
przejazdu™:

e "Standardowa" nowe
Zlecenie otrzymuje
nazwe ztozong z daty
i godziny utworzenia.

e '"Zdefiniowana przez
uzytkownika":
wysSwietlone zostang
dalsze ustawienia.
Mozna nada¢ nazwe
zdefiniowang przez
uzytkownika.

e "Monit". przy tworzeniu
zlecenia wyswietlone
zostanie pole tekstowe,
w ktérym nalezy
wprowadzi¢ nazwe.

W punkcie "Wybor trybu
Jazdy rownolegtej” wybrany
slad A-B, identyczne
krzywe lub tor okrezny.
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Opcje Przebieg prac

Dalsze ustawienia

Warunki

Informacja o szybkim
starcie jest automatycznie
zamykana, jesli przebieg
pracy zostat pomysinie
zakonczony.

Ukryj przy powodzeniu

"Sposob”:

e Wybor sSladu przejazdu:
wyswietlane bedzie
menu wyboru Sladu
przejazdu

e Tworzenie sladu
przejazdu: wyswietlane
bedzie menu tworzenia
Sladu przejazdu

"Utworz nazwe Sladu
przejazdu”:

e '"Standardowa" nowe
Zlecenie otrzymuje
nazwe ztozong z daty
i godziny utworzenia.

e "Zdefiniowana przez
uzytkownika":
wysSwietlone zostang
dalsze ustawienia.
Mozna nada¢ nazwe
zdefiniowang przez
uzytkownika.

e "Monit". przy tworzeniu
zlecenia wyswietlone
zostanie pole tekstowe,
w ktérym nalezy
wprowadzi¢ nazwe.

Brak

Konfigurowanie opcji ,Zmien zlecenie”

1. Przyciskiem "Stan opcji" aktywowac opcje.

Ustawienia, ktére mozliwe sg w punkcie "Czynnosc¢":

e "Wybierz zadanie": otwarte zostanie menu wyboru
Zlecenia.

e "Bez zadania" biezace zlecenie zostanie usuniete.
Praca mozliwa bez zlecenia.

e "Utwoérz zadanie" utworzone zostanie nowe zlecenie.
Konieczne jest wprowadzenie dalszych ustawien.

2. Wybraé zadane ustawienie w punkcie "Czynnosc".
3. Jesli w punkcie "Czynnos¢”
zadanie"”,

kontynuowac zgodnie z ponizszymi punktami.

wybrano "Utwdrz

— STAN OPCJI
: .I&I:l:ywruaJ

— CZYNNOSC

= Utwérz zadanle
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4. W punkcie "Ustaw nazwe zadania" okresli¢, w jaki
sposob tworzona bedzie nazwa nowego zlecenia.

Mozliwe ustawienia:

e '"Standardowa" nowe zlecenie otrzymuje nazwe
ztozong z daty i godziny utworzenia.

e '"Zdefiniowana przez uzytkownika". wyswietlone
zostang dalsze ustawienia. Mozna nada¢ nazwe
zdefiniowang przez uzytkownika.

e "Monit". przy tworzeniu zlecenia wyswietlone
zostanie pole tekstowe, w ktérym nalezy wprowadzi¢
nazwe.

5. Jesli dla nowego zlecenia wybierane lub tworzone
ma by¢ pole,
aktywowac¢ ustawienie "Otwoérz wybrane menu
czesci pola”.

6. Jesli tworzone ma byé nowe zlecenie bez
wczesniejszej edycji danych zlecenia,

aktywowacé ustawienie "Akceptuj bez pokazywania
menu edycji".

3.2 Konfigurowanie GPS

3.2.1 Konfigurowanie odbiornika GPS

Wybér odbiornika GPS

Terminal AmaPad moze przetwarza¢ sygnaty GPS
z zewnetrznego odbiornika. W tym celu nalezy wybraé
podtgczony odbiornik GPS.

— USTAW NAZWE ZADANIA

=" Ppytaj

OTWORZ WYBRANE MENU CZES$CI POLA

Wyt

AKCEPTU)] BEZ POKAZYWANIA MENU
EDYCJI

Wyt
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WSKAZOWKA

Terminal AmaPad moze przetwarzac sygnaty GPS
z zewnetrznego odbiornika GPS tylko wtedy, gdy
odbiornik GPS moze przesyta¢ sygnaty

w wymaganym formacie.

Wymagane sygnatly GPS:
e GGA (co najmniej 5 Hz)
e VTG (co najmniej 1 Hz)
e ZDA (co najmniej 1 Hz)
Aby uzyskac¢ blizsze informacje na temat konfiguraciji

odbiornika GPS, nalezy skontaktowac sie
z producentem.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Odbiornik".

2. Nacisng¢ przycisk "Odbiornik GPS".
ODBIORNIK GPS

AGI-4

3. Wybrac¢ z listy podtagczony odbiornik GPS.

WSKAZOWKA

Zalecane ustawienie:

e Dla AMAZONE Pantera z automatykg
prowadzenia: "AGI-4"

e Dlainnych odbiornikéw GPS AMAZONE: "Zrédto
NMEA"

e Jesli sygnat GPS jest przesytany przez magistrale
CAN, na przyktad z ciggnika: NMEA 2000

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Oprogramowanie sprzetowe podtgczonego odbiornika
GPS mozna aktualizowac¢. Aktualizacje wczytuje sie
razem z aktualizacjg oprogramowania AmaPad przez
pamie¢ USB do terminala.
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WSKAZOWKA

Uaktualnienia oprogramowania sprzetowego
mozna dokona¢ tylko przy nastepujacych
odbiornikach GPS:

e SGR-A1
e AGI-3
o AGI-4

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Odbiornik".

2. Klikng¢ przycisk "Uaktualnienie oprogramowania”.

3. Zatwierdzi¢ aktualizacje.

= \WysSwietlone zostanie ostrzezenie, aby nie wytaczaé
terminala AmaPad.

4. Zatwierdzi¢ ostrzezenie.

= Uaktualnienie oprogramowania sprzetowego
rozpocznie sie.

=» Terminal AmaPad zostanie po uaktualnieniu

oprogramowania sprzetowego.

Korzystanie z przewodu zaptonowego

WSKAZOWKA

Ta funkcja jest dostepna tylko przy nastepujgcym
odbiorniku GPS:

AGI-4

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Odbiornik".

2. Nacisng¢ przycisk "Zastosuj linie zaptonu".

UAKTUALNIENIE OPROGR. SPRZETOWEGO

eu Kliknij, aby uaktualnié

' ZASTOSU] LINIE ZAPLONU:

v, Aktywne
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Mozliwe ustawienia:

e Aktywowane: gdy pojazd jest wylgczony, zasilanie
odbiornika GPS odbywa sie z akumulatora pojazdu.

e Dezaktywowane: gdy pojazd jest wytgczony,
zasilanie odbiornika GPS jest przerywane.

WSKAZOWKA
Zalecane ustawienie:

Dezaktywowane

Ustawianie czasu pracy na akumulatorze

Czas pracy na akumulatorze okresla, jak dtugo odbiornik
GPS pozostaje aktywny po wylgczeniu pojazdu.

WSKAZOWKA

Ta funkcja jest dostepna tylko przy nastepujgcym
odbiorniku GPS:

AGI-4

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "GPS" >
"Odbiornik".

2. Nacisng¢ przycisk "Okres sygnatu
podtrzymujgcego”.

Weczytywanie pliku OAF

Za pomocg pliku OAF mozna aktywowa¢ funkcje
odbiornika GPS.

WARUNKI

v Wybrany jeden z nastepujacych odbiornikow
GPS:

o AGI-3
o AGI-4

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Odbiornik".

Llf@, OKRES SYGNALU PODTRZYMUJACEGO
(MIN):

30
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2. Nacisng¢ przycisk "Zataduj plik OAF".

3. Postepowac zgodnie z instrukcjami na ekranie.

Ustawianie szybkosci transmisji

Szybkos¢ transmisji okresla predkos¢ przesytania
odbiornika GPS.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Odbiornik".

2. Nacisng¢ przycisk "Szybkosc transmisji".

3. Wybra¢ zalecang szybkos$¢ transmisji.

WSKAZOWKA

Zalecane szybkosci transmis;ji:

e Dla odbiornika GPS AMAZONE: 19200
e Dla AGI-4: 115200

Blizsze informacje podane sg w instrukcji obstugi
odbiornika GPS.

3.2.2 Konfigurowanie sygnatu korekcji

Wybér zrodia korekty

Zrédta korekcji zwiekszajg doktadno$é sygnatu GPS.

tADU] PLIK OAF

e‘ USB

SZYBKOSC TRANSMIS]I

115200
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WSKAZOWKA

Obstugiwane sa nastepujace zrédta korekcji:

e autonomiczne: przy tym ustawieniu sygnat GPS
nie jest korygowany. Sygnat moze by¢ jedynie
odbierany z kilku satelitow GPS. Dodatkowo
mozna aktywowac Glonass.

e WAAS: odbiornik GPS wykorzystuje Wide Area
Augmentation System. Przydatny tylko w Ameryce
Potnocnej. Dokladnos$¢: ponizej jednego metra.

e EGNOS: odbiornik GPS wykorzystuje European
Geostationary Navigation Overlay Service.
Przeznaczony tylko dla Europy. Doktadnos$¢:
ponizej jednego metra.

e MSAS: odbiornik GPS wykorzystuje Mutlifunctional
Satellite Augmentation System. Przeznaczony
tylko dla wschodniej Azji. Doktadno$¢: ponizej
jednego metra.

e OmniSTAR: odptatne zrédio korekciji. Dla tego
zrodta korekcji wymagana jest licencja. Plik
licencyjny OAF mozna zamowi¢ w firmie
AMAZONE.

e TopNET Global D: odptatne zrédto korekcji. Dla
tego zrodta korekcji wymagana jest licencja. Plik
licencyjny OAF mozna zamowi¢ w firmie
AMAZONE.

Dla odptatnego zrédta korekcji RTK wymagany jest
dodatkowy sprzet. Sprzet mozna naby¢ za
posrednictwem dystrybutora Topcon.

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisngé przycisk "Zrédto korekcji".
ZRODLO KOREKC]I

RTK

3. Wybrac zrodto korekty z listy wyboru.

4. Skonfigurowac¢ wybrane zrodto korekc;ji.

Konfigurowanie WAAS

Dla zrédta korekcji WAAS nalezy aktywowaé dostepnych
satelitow.
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WSKAZOWKA

Informacja o dostepnych satelitach publikowana jest
w internecie. Kazdego satelite mozna zidentyfikowaé
na podstawie numeru PRN.

1. W menu Setup wybraé¢ "System" > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisng¢ zadanego satelite.

3. Aktywowac satelite
albo

dezaktywowac.

Konfigurowanie EGNOS

Dla zrédta korekcji EGNOS nalezy aktywowac
dostepnych satelitow.

WSKAZOWKA

Informacja o dostepnych satelitach publikowana jest
w internecie. Kazdego satelite mozna zidentyfikowaé
na podstawie numeru PRN.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisng¢ zadanego satelite.

3. Aktywowac satelite
albo

dezaktywowac.
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Konfigurowanie MSAS

Dla zrédta korekcji MSAS nalezy aktywowaé dostepnych
satelitow.

WSKAZOWKA

Informacja o dostepnych satelitach publikowana jest
w internecie. Kazdego satelite mozna zidentyfikowaé¢
na podstawie numeru PRN.

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisng¢ zadanego satelite.

3. Aktywowac satelite
albo

dezaktywowac.

Konfigurowanie OmniSTAR

Dla zrodta korekcji OmniSTAR nalezy wybra¢ wtasciwy
region.

WSKAZOWKA

Region musi zosta¢ wybrany przy wszystkich zrodtach
korekcji OmniSTAR.

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisng¢ "Region".

3. Wybrac zadany region z listy.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

REGION

Australia i Nowa Zelandia
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Aktywacja GLONASS

GLONASS jest rosyjskim systemem nawigac;ji
satelitarnej. Jesli dla sygnatu GPS dostepna jest za mata
liczba satelitéow GPS, terminal AmaPad moze korzystaé
z satelitow GLONASS.

WSKAZOWKA

Jesli aktywowany jest system GLONASS, sygnaty nie
bedg odbierane z satelitow GPS, nawet jesli znow
dostepna jest dostateczna liczba satelitéw GPS.

GLONASS mozna aktywowac dla nastepujacych
zrodet korekty

e Autonomiczne
e Automatyczne
e OmniSTAR XP
e OmniSTAR HP
e OmniSTAR G2
e RTK

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisng¢ przycisk "GLONASS".
GLONASS

£€, Aktywne

3. Aktywowac¢ funkcje
albo

dezaktywowac.

Aktywacja Trupass

Trupass™ zwieksza dokifadno$é $ladéw przejazdu.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Korekta".
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2. Nacisngé przycisk "Trupass ™ .

3. Aktywowac funkcje
albo

dezaktywowac.

Aktywacja systemu bezpieczenstwa

Jesli sygnat GPS jest zbyt niedokfadny, nie mozna
uruchomi¢ automatyki prowadzenia. System
bezpieczenstwa pozwala terminalowi AmaPad na
wykorzystywanie sygnatu GPS o nastepnej nizszej
doktadnosci, aby mimo to uruchomic¢ automatyke
prowadzenia.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Korekta".

2. Nacisng¢ przycisk "Przetgczanie awaryjne”.

3. Aktywowac¢ funkcje
albo

dezaktywowac.

3.2.3 Konfigurowanie wyjscia GPS

Wyjscie GPS pozwala na przesytanie danych, takich jak
predkosé, kierunek jazdy i pozycja, do innych urzadzeh.

WSKAZOWKA

Sposoéb ustawienia wyjscia GPS zalezy od
podtgczonego urzgdzenia dodatkowego. Blizsze
informacje podane sg w instrukcji obstugi urzadzenia
dodatkowego.

TRUPASS

# Nieznana autoryzacja

% PRZELACZENIE AWARY]NE

P Wyt.
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3.3 Konfigurowanie portéw szeregowych

3.3.1 Okreslanie portu COM dla odbiornika GPS

Wybér portu COM dla odbiornika GPS.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Wyjscie".

2. Wybraé¢ "COM odbiornika GPS".
m COM ODBIORNIK GPS
1

3. Wybra¢ port COM.

WSKAZOWKA

Ustawienie dla dotgczonej wigzki kablowej
AMAZONE:

Okreslanie portu COM dla wyjscia GPS

Wybdr portu COM dla wyjscia GPS.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "GPS" >
"Wyjscie".

2. Wybraé "COM wyjsciowy GPS".
E COM WY]SCIOWY GPS
2

3. Wybra¢ port COM.
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WSKAZOWKA

Ustawienie dla dotgczonej wigzki kablowej
AMAZONE:

3.4 Ustawianie alarmow

3.4.1 Ustawianie alarméw ogodlinych

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Alarmy" >
"Ogoine”.

2. Wybra¢ alarm z listy alarmow.

VT priorytet niski

Przetaczenie awaryjne

3. Nacisng¢ przycisk "Status alarmu”.

i ~ STATUS ALARMU
~ JI’ Aktywne

4. Aktywowa¢ alarm

albo

dezaktywowac.

WSKAZOWKA

Dezaktywowane alarmy nie sg wyswietlane. Wtedy
informacja o mozliwych usterkach nie pojawia sie.
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WSKAZOWKA

W przypadku alarméw wtgczania i wytgczania
automatycznego prowadzenia dezaktywowaé mozna
tylko wskazanie wizualne. Z chwilg wtgczania lub
wytgczania automatycznego prowadzenia zawsze
rozlega sie dzwiek ostrzegawczy.

Ustawianie alarmu konca rzedu
Gdy pojazd zbliza sie do linii granicznej, przy okreslonej

odlegtosci od linii granicznej generowany moze by¢
alarm.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Alarmy" >
"Ogodline”.

=

Wszystkie alarmy ogdine
Koniec rzedu

Odtaczenie sterowania (wizuain.)

SIS

Zataczenie sterowania (wizuain.)

S

Nie mozna zataczy¢ sterowania
Nie zgadza sie oprogramowanie odbiornika ...
Nie zgadza sie oprogramowanie odbiornika ...
VT priorytet wysoki
VT priorytet sredni
VT priorytet niski

S

Przetaczenie awaryjne

3. Nacisng¢ przycisk "Status alarmu”.

7/7), STATUS ALARMU
~ ‘,' Aktywne

4. Aktywowac alarm.

5. Nacisng¢ przycisk "Pierwsza odlegtosc”.

PIERWSZA ODLEGLOSC:
50.0m

6. Wprowadzi¢ odlegtosc¢ od linii granicznej, przy ktorej
alarm bedzie po raz pierwszy generowany.
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7. Nacisng¢ przycisk "Druga odlegfosc”.

DRUGA ODLEGLOSC:

25.0 m

8. Woprowadzi¢ odlegtosc¢ od linii granicznej, przy ktorej
alarm bedzie po raz drugi generowany.

9. Nacisngc¢ przycisk "Wyprzedzenie".
WYPRZEDZENIE:

10.0 m

10. Wprowadzi¢ dodatkowg odlegto$¢ od pierwszej
i drugiej odlegtosci, przy ktérej alarm bedzie
generowany.

3.5 Konfigurowanie punktéw choragiewek

W tym menu mozna dokonac ustawien wstepnych
punktow chorggiewek. Punktami chorggiewek mozna
oznaczac niebezpieczne miejsca. Ponadto punkty
choragiewek stanowig odniesienie dla recznej korekty
GPS.

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Znaczniki".

2. Wybra¢ jeden ze znacznikow. p— > otwér
= uwaga 94 Kamienie

Niebezpieczenstwo % Chwasty

& Zagrozenie dla srodowiska wodneg "f Drzewko

Y Wieza

3. Wybra¢ symbol.
4. Nacisngc¢ przycisk "Nazwa znacznika".

5. Wprowadzi¢ nazwe.
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6. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

3.6 Konfigurowanie urzadzenia ISOBUS

3.6.1 Konfigurowanie terminala uniwersalnego

Aktywacja terminala uniwersalnego

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "ISOBUS"™> "UT".

2. Nacisng¢ przycisk "Terminal uniwersalny".

Mozliwe ustawienia:

e Off-line: potgczenie z terminalem uniwersalnym jest
przerwane.

e On-line: potgczenie z terminalem uniwersalnym jest
nawigzywane.
Okreslanie numeru UT

Jesli do ECU podtgczonych jest kilka terminali, terminal
uniwersalny jednoznacznie identyfikuje numer UT.

WSKAZOWKA
Terminale muszg zostac przyporzgdkowane przez

terminal uniwersalny. Jesli podtgczony jest tylko jeden
terminal, jest on automatycznie przyporzadkowywany.

WSKAZOWKA

Do ISOBUS nie powinno by¢ podtgczonych kilka
terminali z identycznym numerem UT. Jesli do ECU
podtgczone sg inne terminale z tym samym numerem
UT, terminal AmaPad przetgcza ustawienie "Terminal
uniwersalny" automatycznie na "off-line".

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "ISOBUS"™> "UT".

TERMINAL UNIWERSALNY

—® Online
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2. Nacisng¢ przycisk "Nr SAT".

L17 TeERMINAL uNIWERSALNY

— O Online

Mozliwe ustawienia:

e Liczba od 1do 32

Usuwanie zawartosci pamieci podrecznej danych pool terminala uniwersalnego

W przypadku btedow wyswietlania na terminalu
uniwersalnym mozna usung¢ zawarto$¢ pamieci
podrecznej danych pool.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "ISOBUS"> "UT".

2. Nacisng¢ przycisk "Wyczys¢ pamiec podreczng

pool”. WYCZYSC PAMIEC PODRECZNA PULI
Kliknij, aby wyczysci¢ pamiec
podreczna ECU

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

4. Uruchomi¢ ponownie AmaPad.

Okreslanie liczby przyciskéw programowalnych na kolumne

Ustawienie okreslajace, ile przyciskdw programowalnych
jest wyswietlanych na terminalu uniwersalnym na jedng
kolumne.

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "ISOBUS"™> "UT".

2. Nacisng¢ przycisk "Klawisze programowe w
kolumnie".

3. Wybra¢ liczbe.
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WSKAZOWKA

Zalecane ustawienie:

Okreslanie potozenia przyciskéw programowalnych

Potozenie przyciskdw programowalnych na terminalu
uniwersalnym.

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "ISOBUS"™> "UT".

2. Nacisng¢ przycisk "Lokalizacja klawiszy
programowych”. LOKALIZACJA KLAWISZY PROGRAMOWYCH

a Prawo (dwie kolumny)

3. Wybra¢ potozenie.
WSKAZOWKA
Zalecane ustawienie:

Prawo (dwie kolumny)

3.6.2 Konfigurowanie kontrolera zadan

Okreslanie wersji TC

Wersja TC jest wersja oprogramowania ECU.
Poszczegdlne wersje TC obstuguja rézne formy
dokumentowania danych zleceh.

WSKAZOWKA

Zwykle wersja TC jest automatycznie wykrywana
przez AmaPad.

Przy okreslaniu wersji TC obowigzuje zasada:
e Maszyny AMAZONE: wersja TC 3

e Dla Peer Control: wersja TC 4
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1. Wybra¢ "menu Setup" > "System" > "ISOBUS" >
"TC"-

2. Nacisng¢ przycisk "Wersja TC".

3. Wybra¢ wersje TC.

Okreslanie numeru TC

Jesli do jednego narzedzia roboczego podigczonych jest
kilka terminali, terminal AmaPad moze zosta¢
jednoznacznie zidentyfikowany na podstawie numeru
TC. Kazdy terminal musi mie¢ inny numer TC, aby
unikng¢ konfliktow.

1. Wybra¢ "menu Setup” > "System" > "ISOBUS" >
"TC".

2. Nacisng¢ przycisk "Numer TC".

3. Wprowadzi¢ numer TC.

Okreslanie trybu sterowania dla recznego wigczania sekcji szerokosci

Jesli automatyczne wigczanie sekcji szerokosci jest
dezaktywowane, sekcjami szerokosci mozna nadal
sterowac recznie. To ustawienie okresla, czy sekcjami
szerokosci mozna sterowac za pomocg wirtualnego
wigcznika sekcji szerokosci.

1. Wybra¢ "menu Setup” > "System" > "ISOBUS" >
"TC"‘

2. Nacisng¢ przycisk "Tryb reczny sterowania sekcjg".

—~8— TRYB RECZNY STEROWANIA SEKCJA
H Sterowanie przez modut ECU
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Mozliwe ustawienia:

e Sterowanie przez modut ECU: jesli automatyczne
wigczanie sekcji szerokosci jest dezaktywowane,
sekcjami szerokos$ci nie mozna juz sterowaé za
pomocg wirtualnego wigcznika sekcji szerokosci.

e Sterowanie przez konsole: jesli automatyczne
wigczanie sekcji szerokosci jest dezaktywowane,
sekcjami szerokosci mozna nadal sterowac za
pomoca wirtualnego wigcznika sekcji szerokosci.

3. Wybra¢ tryb sterowania.

Usuwanie zawartosci pamieci podrecznej danych pool kontrolera zadan

Jesli wyswietlanie lub przesytanie konfiguracji narzedzia
roboczego jest btedne, mozna usung¢ zawarto$¢
pamieci podrecznej danych pool kontrolera zadan.

1. W menu Setup wybra¢ "System” > "ISOBUS"™ "TC".

2. Nacisng¢ przycisk "Wyczys¢ pamiec podreczng
pool”.

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

4. Uruchomi¢ ponownie AmaPad.

Przygotowanie USB do uaktualnienia

Oprogramowanie AmaPad mozna zaktualizowaé przez
pamie¢ USB.

WSKAZOWKA

Te funkcje powinien wykorzystywac¢ przeszkolony
personel.

» Skontaktowac sie z serwisem AMAZONE.

WYCZYSC PAMIEC PODRECZNA PULI
Kliknij, aby wyczysci¢ pamied
podreczna ECU

W PODLACZENIE USB W CELU AKTUALIZAC]I

76
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Konfigurowanie pojazdu

4.1 Tworzenie nowego pojazdu

4.1.1 Wybér pojazdu z zasobu danych

Terminal AmaPad posiada zasob danych pojazdéw.
Z tego zasobu mozna wybrac zgdany pojazd.

WSKAZOWKA

Jesli zgdany pojazd nie jest dostepny w zasobie
danych, mozna utworzy¢ pojazd zdefiniowany przez
uzytkownika; patrz strona 78.

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Nowe".

2. Wybra¢ zgdanego producenta z listy producentow.

'w Acco

] Amazone
il Case IH
ii Caterpillar

& challenger

= \Wyswietlona zostanie lista modeli pojazdow.

3. Wybra¢ zadany model pojazdu. \

Pantera 4001
Pantera 4502
v

4. Wybdr modelu zatwierdzi¢ przyciskiem .

=» W przypadku niektérych modeli pojazdéw nalezy
ponownie uruchomi¢ terminal AmaPad.
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5. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem
| v |

= WysSwietlone zostanie menu Geometria pojazdu. Aby
okresli¢ geometrie pojazdu, patrz strona 79.

WSKAZOWKA

Dla opryskiwacza samojezdnego AMAZONE Pantera
w tym miejscu nalezy skonfigurowa¢ narzedzie
robocze; patrz strona 90, "Utwdérz nowe narzedzie
robocze", krok 7.

4.1.2 Tworzenie pojazdu zdefiniowanego przez uzytkownika

Jesli zadany pojazd nie jest dostepny w zasobie danych,
mozna utworzy¢ pojazd zdefiniowany przez
uzytkownika.

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Nowe".

2. Wybra¢ "Inne" na liscie producentow.

W AGCO
| Amazone
3. Wybraé sterownik prowadzenia pojazdu. :Zt':"
W Challenger

W CLAAS

4. Wybdr sterownika prowadzenia zatwierdzic¢ Senm

W Fiat Agri

przyciskiem . W Gleaner

5. Wybrac¢ typ pojazdu.

=» W przypadku niektérych modeli pojazdéw nalezy
ponownie uruchomi¢ terminal AmaPad.

6. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem
v |
7. Nacisngc przycisk "Nazwa pojazdu”.

WSKAZOWKA

Chcac ufatwic¢ zarzgdzanie pojazdami, nada¢
pojazdowi sensowng nazwe.

8. Wprowadzi¢ nazwe pojazdu.
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9. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

= \Wyswietlone zostanie menu Geometria pojazdu. Aby
okresli¢c geometrie pojazdu, patrz strona 79.

4.1.3 Okreslanie geometrii pojazdu

WSKAZOWKA
Geometria pojazdu jest potrzebna do precyzyjnego

dziatania systemu jazdy réwnolegtej. Doktadnie
odmierzy¢ pojazd. Tolerancja wynosi 5 cm.

WSKAZOWKA

Mozliwos¢ ustawien wartosci geometrii zalezy od
wyboru pojazdu. Nazwa wybranej wartosci geometrii
jest wyswietlana na pasku tytutu menu. Ponizsza lista
zawiera wszystkie wartosci geometrii.
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Wartoscfl Opis Rysunek Wartosci. Opis Rysunek
geometrii geometrii
O
Odlegtos¢ od ‘ “
Srodk .
. srodka | .| odlegtos¢ od
Rozstaw osi przedniej osi Al Wysoko$¢ osi . .
. (@) osi do podtoza.
do $rodka ‘
tylnej osi. ~
I~
Przesunigecie
wzdtuzne
odbiornika
GPS
wzgledem
tylnej osi
Punkt 1 Odlegtosé od | | Wartose ||
przekazania srodka tvinei \ | dodatnia: |
sity na . S Al Antena GPS | odbiornik jest AL
. osi do punktu ®)
narzedzie , ‘ zamontowany
pociggowego.
robocze 2 I przed tylng P—
<o osig. AV
Wartos¢
ujemna:
odbiornik jest
zamontowany
za tylng osia.
Przesuniecie
poprzeczne
odbiornika
GPS
wzgledem
srodka osi
Wartos¢
artose Odlegtos od
dodatnia: odioza do
Prowadzenie | odbiornik jest Wysokos$c¢ Zrne' stron
GPS zamontowany GPS g .J . y
5 brawei stron odbiornika
9 ] . y GPS
srodka osi.
Wartos¢
ujemna:
odbiornik jest
zamontowany
z lewej strony
Srodka osi.
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Wartosci. Opis Rysunek Wartoscf. Opis Rysunek
geometrii geometrii
Tylko
w ciggnikach
Tylko przy =5 gasienicowych
pojazdach | . Odlegtosé
przegubowych. u Odlegtosc miedzy lewg
Punkt Odstep miedzy _O,- miedzy krawedzig
przegubu tylng osig f‘:\ I Sladami lewej ggsienicy
a punktem ‘ ] alewg
przegubu. ﬁ krawedzig
prawej
gasienicy.

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Geometria".

2. Sprawdzi¢ nazwe wybranego pojazdu.

3. Jesli wybrany jest nieprawidtowy pojazd,
patrz strona 81.

4. Aby zmienic¢ wartos¢ geometrii:

Wybrac¢ . ; 0.000 m .

=» Nazwa wybranej wartosci geometrii jest wySwietlana
na pasku tytutu.

5. Woprowadzi¢ wartos¢.

6. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

4.2 Wybor pojazdu

W tym menu mozna wybiera¢ skonfigurowane pojazdy.
Dodatkowo mozna wczytywaé¢ dane z pamieci USB

i tworzy¢ kopie danych pojazdu. W ten sposéb dane
pojazdu mozna przenosi¢ na inne terminale.

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Wybierz".
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2. Wybra¢ pojazd z listy.

<4 Axion

Pantera 4001

Pantera 4502

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

=» W przypadku niektérych pojazdow konieczne jest
ponowne uruchomienie.

4. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem
v |
= WysSwietlone zostanie menu "Geometria pojazdu”.

5. Aby zmieni¢ geometrie pojazdu,
patrz strona 81.

4.3 Importowanie danych pojazdu

Dane pojazdu, ktore zostaty zapisane za pomocag
menedzera zasobéw w pamieci USB, mozna ponownie
zaimportowac.

WSKAZOWKA

Blizsze informacje na temat menedzera zasobow,
patrz patrz strona 212.

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Wybierz".

2. Nacisng¢ przycisk % 4 Axion

Pantera 4001
Pantera 4502

3. Wybra¢ pojazd z listy.
4. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

=» W przypadku niektérych pojazdow konieczne jest
ponowne uruchomienie.

5. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v |
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= \Wyswietlone zostanie menu "Geometria pojazdu”.

4.4 Kopiowanie danych pojazdu

Dane pojazdu mozna skopiowaé, aby utworzy¢ pojazdy,
ktére tylko nieznacznie rdznig sie od siebie.

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Wybierz".

4 Axion

Pantera 4001
Pantera 4502

2. Woybra¢ pojazd z listy.

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

=» W przypadku niektérych pojazdéw konieczne jest
ponowne uruchomienie.

4. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

| v |
5. Nacisng¢ przycisk .

6. Wybra¢ "Nazwa pojazdu”.

7. Wprowadzi¢ nazwe pojazdu na Kkopii.

8. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

=» W przypadku niektérych pojazdow nastgpi ponowne
uruchomienie.
4.5 Dodawanie danych geometrii pojazdu do danych zlecenia

Dane geometrii pojazdu mogg zosta¢ dodane do danych
Zlecenia, aby zarzadzac¢ nimi w systemie Farm
Management Information System.

WSKAZOWKA

Przy eksporcie danych zlecenia dane pojazdu
zostang automatycznie dotgczone. Informacje na
temat eksportowania danych zlecenia, patrz patrz
strona .

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46
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=

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Geometria".

Geometria

9.
2. Wybra¢ .

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

4.6 Konfigurowanie sterownika prowadzenia

4.6.1 Wybor sterownika

Tym ustawieniem wybiera sig sterownik prowadzenia
pojazdu, w ktérym znajduje sie terminal AmaPad.

WSKAZOWKA

Ustawienia sterowania prowadzenia nie sg
przypisywane do wybranego pojazdu. Jesli wybrany
jest inny pojazd, nalezy dostosowac sterowanie
prowadzenia.

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46

v Automatyka prowadzenia aktywowana; patrz
strona 49

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Sterowanie".
Sterowanie
R E—

2. Nacisng¢ przycisk "Sterownik".
o KONTROLER

Automatyczne wykrywanie

Mozliwe ustawienia:

e Automatyczne wykrywanie: tylko dla sterownikow
prowadzenia, ktére nie sg podane na liscie wyboru.
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e AES-25

e FendtFSC

e Case 8800

e Lexion (USA)

WSKAZOWKA

Ustawienie "Automatyczne wykrywanie" nie anuluje
wyboru prawidtowego sterownika prowadzenia.

Wybér magistrali CAN

Sterowanie prowadzenia moze by¢ realizowane przez
rézne magistrale CAN.

WSKAZOWKA

Ustawienia sterowania prowadzenia nie sg
przypisywane do wybranego pojazdu. Jesli wybrany
jest inny pojazd, nalezy dostosowac sterowanie
prowadzenia.

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46

v Automatyka prowadzenia aktywowana; patrz
strona 49

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Sterowanie".

2. Nacisng¢ przycisk "Magistrala CAN".
MAGISTRALA CAN:

~ CAN 2

Mozliwe ustawienia:
e CAN 1:ISOBUS

e CAN 2: podstawowa magistrala komunikacyjna do
prowadzenia
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WSKAZOWKA

Ktora magistrala CAN musi by¢ wykorzystywana,
podane jest na odbiorniku GPS.

e Magistrala CAN dla AGI-3 i AGI-4: CAN 2

Wiaczanie automatycznego prowadzenia

WSKAZOWKA

Ustawienia sterowania prowadzenia nie sg
przypisywane do wybranego pojazdu. Jesli wybrany
jest inny pojazd, nalezy dostosowac sterowanie
prowadzenia.

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46

v Automatyka prowadzenia aktywowana; patrz
strona 49

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Sterowanie".

2. Nacisna¢ przycisk "Wigczanie automatycznego
prowadzenia".

Mozliwe ustawienia:
e Wirtualne: automatyczne prowadzenie mozna

wiaczy¢ tylko przyciskiem w menu roboczym.

e Wirtualne i zewnetrzne wejscie konsoli:
automatyczne prowadzenie mozna wigczyé

przyciskiem w menu roboczym i zewnetrznym

wytgcznikiem.

ZAL ACZENIE AUTOSTEROWANIA
~= Wirtualne
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Aktywacja zaworu bezposredniego

WSKAZOWKA

Ustawienia sterowania prowadzenia nie sg
przypisywane do wybranego pojazdu. Jesli wybrany
jest inny pojazd, nalezy dostosowa¢ sterowanie
prowadzenia.

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46

v Automatyka prowadzenia aktywowana; patrz
strona 49

1. W menu Setup wybra¢ "Pojazd" > "Sterowanie”.

2. Nacisng¢ przycisk "Zawor bezposredni”.
mm,, NAWIJANIE BEZPOSREDNIE:

7 Wht.

Mozliwe ustawienia:

e Wyt.: sterowanie prowadzenia pracuje z czujnikiem
kata skretu.

e Wi.: sterowanie prowadzenia pracuje bez czujnika
kata skretu.

Konfigurowanie narzedzia roboczego

5.1 Korzystanie z asystenta wykrywania narzedzia roboczego

Terminal AmaPad automatycznie wykrywa podigczone
narzedzia robocze ISOBUS i otwiera asystenta. Ten
asystent umozliwia utworzenie profilu narzedzia
roboczego.

WSKAZOWKA

Terminal AmaPad wykrywa automatycznie tylko
narzedzia robocze ISOBUS.
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Gdy terminal AmaPad jest uruchomiony, w menu
roboczym wyswietlony zostanie asystent wykrywania
narzedzia roboczego.

WSKAZOWKA

Wykrycie narzedzia roboczego przez terminal
AmaPad zajmuje do 2 minut.

WARUNKI

v Narzedzie robocze prawidtowo podtgczone; patrz
strona 9

1. Jesli utworzony ma zostac profil urzqdzenia

roboczego, Wykryto nowy modu
zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak". AMAZONE UF01
Amazone Technologle
WSKAZOWKA
Czy chcesz stworzyé nowy profil
Pozostate mozliwosci wyboru: urzadzenia ISOBUS dla tego modutu

ECU?
e "Nie": profil narzedzia roboczego nie zostanie

utworzony. Terminal AmaPad zapisuje ten wyboér
i nie bedzie otwierac juz asystenta dla tego Anuly Nie Tak
narzedzia roboczego. a

e "Anuluj": profil narzedzia roboczego nie zostanie
utworzony. Terminal AmaPad otworzy znéw
asystenta po ponownym podtgczeniu narzedzia

roboczego.
2. Wybrac¢ typ narzedzia roboczego. Utwérz nowe narzqdzla ISOBUS
WSKAZOWKA Wybierz typ narzedzia

Typy narzedzi roboczych od lewej do prawej
strony i od gory na dot:

e sztywne

e zaczepiane

e czotowe

e z dwoma punktami przegubu

e samojezdne
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3. Jesli wybrano typ narzedzia roboczego
"samojezdne”,
wybrac typ pojazdu z listy.

4. Aby przejs¢ dalej, nacisngé .

5. Jesli zmieniona ma zosta¢ nazwa narzedzia
roboczego,
wybra¢ "Nazwa profilu" i wprowadzi¢ nazwe.

6. Aby przejs¢ dalej, nacisngc .

=» Profil narzedzia roboczego zostat utworzony.

Utwdérz nowe narzedzie ISOBUS

Wyblerz szablon pojazdu

N
AMAZONE: Pantera 4502 :
Challenger: RG1100
Challenger: RG1300
Challenger: RG700
Challenger: RG900
John Deere: 4xx0 SP
Massey Ferguson: MF32

Utwdrz nowe narzedzie ISOBUS

Ustaw nazwe profilu

Nazwa profilu
AMAZONE UFO1

o x|
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7. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

WSKAZOWKA

Kierowac sie uwagami na ekranie.

8. Jesli narzedzie robocze ma zostac wyczytane,

zatwierdzi¢ przyciskiem .

5.2 Tworzenie nowego narzedzia roboczego

WSKAZOWKA
W niniejszej instrukcji obstugi opisane zostaty tylko

narzedzia robocze z ISOBUS. Aby uzyska¢ blizsze
informacje, prosimy o kontakt z firmg AMAZONE.

WARUNKI

v Narzedzie robocze prawidtowo podtgczone

CMS-T-000313-B.1

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Nowe" >
"Wtasne".

A

Narzedzie )

= \Wyswietlone zostang cztery typy narzedzi
roboczych.

Sztywne

Maszyna czotowa

Zaczepiane

2 punkty przegubu

2. Wybra¢ zgdany typ narzedzia roboczego.
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=» Terminal AmaPad nalezy ponownie uruchomi¢ po
utworzeniu narzedzia roboczego.

3. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem
(v |

4. Nacisng¢ przycisk "Nazwa narzedzia".

WSKAZOWKA

Chcac utatwic¢ zarzgdzanie narzedziami roboczymi,
nadac¢ narzedziu sensowng nazwe.

5. Wprowadzi¢ nazwe.

6. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

= Wyswietlony zostanie asystent konfiguracji
narzedzia roboczego.

7. W kroku 1 w punkcie "Sterowanie narzedziem
roboczym" wybra¢ "Wtgczanie sekcji szerokosci
i sterowanie dawkg".

8. W kroku 2 w punkcie "Rodzaj ECU" wybra¢
"ISOBUS".

9. W kroku 3 w punkcie "Funkcja narzedzia roboczego
wybrac¢ rodzaj podtgczonego narzedzia roboczego.

10. W kroku 4 w punkcie "Przypisanie ECU" wybra¢
z listy podtgczone narzedzie robocze.

USUWANIE BLEDU

Wyswietlone narzedzie robocze nie jest
wyswietlane?

Terminal AmaPad nie wykryt podtgczonego
narzedzia roboczego.

1. Sprawdzi¢ ztacza.

2. Powtdrzy¢ czynnosé, patrz strona 90.

5.3 Wyboér narzedzia roboczego

W tym menu mozna wybieraé skonfigurowane narzedzia
robocze. Dodatkowo mozna wczytywac dane narzedzia
roboczego z pamieci USB i tworzy¢ kopie danych
narzedzia roboczego.

Konfiguracja nowego narzqdzia

Krok 2: Typ modutu ECU kontroli sekcji / tempa podawania
Wybierz typ modutu ECU, ktéry bedzie stuzyt do kontrolowania sekcji lub tempa podawania:

TYP ECU
ISOBUS

I R ™™
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1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Wybierz".

<4 AMAZONE PRIMERA DMC 9000

AMAZONE UX 11200
AMAZONE ZA-X

2. Wybra¢ narzedzie robocze z listy.

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

=» W przypadku niektérych narzedzi roboczych
konieczne jest ponowne uruchomienie.

4. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v |

5.4 Importowanie danych narzedzia roboczego

Dane narzedzia roboczego mozna zapisywa¢ w pamieci
USB i przenosi¢ na terminal AmaPad.

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Wybierz".

2. Podtgczy¢ pamie¢ USB z danymi narzedzia
roboczego do terminala AmaPad.

3. Wybrac’: % |4 AMAZONE PRIMERA DMC9000

AMAZONE UX 11200
AMAZONE ZA-X

4. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

=» W przypadku niektérych narzedzi roboczych
konieczne jest ponowne uruchomienie.

5. Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v |
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5.5 Kopiowanie danych narzedzia roboczego

Jesli podigczane sg podobne urzgdzenia robocze, dane
narzedzia roboczego mozna skopiowac, a nastepnie
edytowac.

1.

W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Wybierz".

Wybra¢ narzedzie robocze z listy.

<4 AMAZONE PRIMERA DMC 9000
AMAZONE UX 11200
AMAZONE ZA-X

Wybér potwierdzi¢ przyciskiem .

W przypadku niektérych narzedzi roboczych
konieczne jest ponowne uruchomienie.

Zatwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem

v |

Wybrac¢ .

Wybrac¢ "Nazwa narzedzia roboczego”.

Wprowadzi¢ nazwe narzedzia roboczego na kopii.

Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

W przypadku niektorych narzedzi roboczych nastapi
ponowne uruchomienie.
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5.6 Konfigurowanie ECU

Wybér sterowania narzedzia roboczego

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "ECU".

2. Nacisng¢ przycisk "Sterowanie narzedziem".

Mozliwe ustawienia:
e Tyko wigczanie sekcji szerokosci
e Wiaczanie sekcji szerokosci ze sterowaniem dawka

e Tylko sterowanie dawka

Wybér funkcji narzedzia roboczego

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "ECU".

2. Nacisng¢ przycisk "Funkcja narzedzia".

Mozliwe ustawienia:
e Opryskiwacz
e Rozsiewacz

e Siewnik punktowy

Aktualizacja ustawien ECU

Dane geometrii mozna przenies¢ ze sterowania ECU
wybranego narzedzia roboczego na terminal AmaPad.
Jesli dane geometrii narzedzia roboczego zostaty

o

Narzedzie

e STEROWANIE NARZEDZIEM

n Kontrola sekeji | kontrola tempa

Narzedzie
R ——-...

FUNKCJA NARZEDZIA:

Spryskiwarka

94
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zmienione przez terminal uniwersalny, nalezy
zastosowac te funkcje.

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "ECU".

2. Nacisng¢ przycisk "Aktualizuj ustawienia ECU". ODSWIEZ USTAWIENIA ECU

2| O Kliknij, aby pobra¢ aktualne ustawienia z ECU

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

WSKAZOWKA

Przesyt danych trwa do 60 sekund.

5.7 Ustawianie zachodzenia

Z pomocg zachodzenia mozna oddziatywac¢ na
odlegtos¢ sladéw przejazdu do jazdy réwnolegtej. Gdy
pojazd podgza sladami przejazdu, urzadzenie robocze
zachodzi na obrobiong juz powierzchnie o podang
wartosc.

WSKAZOWKA

Ustawienie to nie ma wptywu na pokrycie (naktadki)
automatycznego wigczania sekcji szerokosci.

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Geometria".

-
s

Geometria
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2. Woybra¢ wartos¢ geometrii "B".

3. Woprowadzi¢ wartosé.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem ‘.

5.8 Konfigurowanie wigczania sekcji szerokosci

5.8.1 Konfigurowanie wigczania sekcji szerokosci dla opryskiwaczy polowych

Konfigurowanie sekcji szerokosci

W tym menu mozna konfigurowac sekcje szerokosci.

WSKAZOWKA

W przypadku maszyn ISOBUS konfigurowanie sekcji
szerokosci nastepuje wylgcznie przez terminal
uniwersalny.

» Aby uzyskac¢ informacje na temat konfigurowania
sekcji szerokosci w maszynach bez ISOBUS,
prosimy o kontakt z firmg AMAZONE.

Ustawianie czasu

W tym menu ustawia sie opdznienie przy wtgczaniu
poszczegolnych sekcji szerokosci. Mozna rowniez
ustawic identyczne opdznienie, wspdlne dla wszystkich
sekcji szerokosci, w wierszu "Wszystkie".

WSKAZOWKA

W przypadku maszyn ISOBUS konfigurowanie
opOznienia nastepuje wytgcznie przez terminal
uniwersalny.

» Aby uzyska¢ informacje na temat konfigurowania
opodznienia w maszynach bez ISOBUS, prosimy
o kontakt z firmg AMAZONE.

96
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Konfigurowanie wirtualnych wlgcznikoéw sekcji szerokosci

Wirtualne witgczniki sekcji szerokosci mozna umiesci¢ na
pasku funkcyjnym w menu roboczym oraz w widoku
Zlecenia.

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Kontrola
sekcji" > "Przetgcz sekcje".

2. Nacisngc¢ przycisk "Typ".

3. Nalliscie wyboru wybrac "Wirtualne".

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. Nacisng¢ przycisk "Przetgczniki".

6. Wprowadzi¢ zadang liczbe.

WSKAZOWKA

Mozna aktywowa¢ maksymalnie 16 wigcznikdéw sekc;ji
szerokosci.

7. W tabeli "Przetgczniki” przypisa¢ do kazdej sekcji
szerokosci jeden wtgcznik.

WSKAZOWKA

Ten sam wigcznik sekcji szerokosci moze sterowac
kilkoma sekcjami szerokosci. W tym celu do sekcji
szerokosci nalezy przypisac ten sam wigcznik sekcji
szerokosci.

ET 7 Wirtualne

I 4
PRZELACZNIK
$dd 9

5.8.2 Konfigurowanie wigczania sekcji szerokosci dla rozsiewacza nawozu

Ustawianie czasu

W tym menu ustawia sie opdznienie przy wigczaniu
poszczegolnych sekcji szerokosci.
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WSKAZOWKA

W przypadku maszyn ISOBUS konfigurowanie
opodznienia nastepuje wytacznie przez terminal
uniwersalny.

» Aby uzyskac¢ informacje na temat konfigurowania
opoznienia w maszynach bez ISOBUS, prosimy
o kontakt z firmg AMAZONE.

Aktywacja wirtualnych wiacznikéw sekcji szerokosci

WSKAZOWKA

Ta funkcja nie jest dostepna dla rozsiewacza nawozu.

5.8.3 Konfigurowanie wigczania sekcji szerokosci dla siewnikéw

Konfigurowanie sekcji szerokosci

W tym menu mozna konfigurowac sekcje szerokosci.

WSKAZOWKA

T

Sekcje

W przypadku maszyn ISOBUS konfigurowanie sekcji
szerokosci nastepuje wytgcznie przez terminal
uniwersalny.

» Aby uzyskac¢ informacje na temat konfigurowania
sekcji szerokosci w maszynach bez ISOBUS,
prosimy o kontakt z firmg AMAZONE.

Ustawianie czasu

W tym menu ustawia sie opdznienie przy wtgczaniu
poszczegolnych sekcji szerokosci. Mozna rowniez
ustawic identyczne opdznienie, wspdlne dla wszystkich
sekcji szerokosci, w wierszu "Wszystkie".

WSKAZOWKA

W przypadku maszyn ISOBUS konfigurowanie
opOznienia nastepuje wytgcznie przez terminal
uniwersalny.

» Aby uzyskac¢ informacje na temat konfigurowania
opodznienia w maszynach bez ISOBUS, prosimy
o kontakt z firmg AMAZONE.
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Konfigurowanie wirtualnych wlgcznikoéw sekcji szerokosci

Wirtualne witgczniki sekcji szerokosci mozna umiesci¢ na
pasku funkcyjnym w menu roboczym oraz w widoku
Zlecenia.

1. Wybra¢ "menu Setup" > "Narzedzie" > "Kontrola
sekcji" > "Przetgcz sekcje".

2. Nacisngc¢ przycisk "Typ".

3. Nalliscie wyboru wybrac "Wirtualne".

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. Nacisngc przycisk "Przetfgczniki".

6. Wprowadzi¢ zgdang liczbe.

WSKAZOWKA

Mozna aktywowa¢ maksymalnie 16 wigcznikow sekgciji
szerokosci.

7. W tabeli "Przetgczniki” przypisa¢ do kazdej sekgcji
szerokosci jeden wtgcznik.

WSKAZOWKA

Ten sam wigcznik sekcji szerokosci moze sterowac
kilkoma sekcjami szerokosci. W tym celu do sekcji
szerokosci nalezy przypisac ten sam wigcznik sekc;ji
szerokosci.

5.9 Okreslanie dolnej granicy predkosci

W tym menu mozna okresli¢ predkosé, od ktérej
narzedzie robocze rozpocznie rozsiew/oprysk.

o TYP
"‘ 7 Wirtualne

I £
PRZELACZNIK
$dd 9

roboczej
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1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Spryskiwarka
(roztrzgsarka, sadzarka)" > "Ustawienia ISOBUS". g )

-UBUS
Ustawienia

UBUS
Ustawienia

)

-UBUS
Ustawienia

pr

2. Wybra¢ "Odciecie przy matej predkosci”.

s

‘i] ODCIECIE PRZY MALE] PREDKOSCI

0,0 km/h

3. Woprowadzi¢ predkosc.

WSKAZOWKA

Przy ustawieniu 0 km/h funkcja jest wytgczona.
Rozsiew/oprysk nie zostanie zatrzymany, gdy pojazd
nie porusza sie.

5.10 Konfigurowanie sygnatéw audio

Terminal AmaPad moze generowac akustyczne sygnaty
dla okreslonych funkcji urzadzenia.

e Dzwiek wytgcznika gtéwnego: przy aktywowanym
sygnale audio rozlega sie dzwiek, gdy wytgcznik
gtéwny zostanie uruchomiony.

e Dzwiek wylgcznika zbiornika: przy aktywowanym
sygnale audio rozlega sie dzwiek, gdy wytgcznik
zbiornika zostanie uruchomiony.

e Dzwiek sekcji szerokosci: przy aktywowanym
sygnale audio rozlega sie dzwiek, gdy sekcje
szerokosci zostang wigczone lub wytgczone.

WSKAZOWKA

Sygnaty audio, ktére nie sg obstugiwane przez
maszyny ISOBUS:

e Sygnat audio dla wylgcznika zbiornika

e Sygnat audio dla wylgcznika gtéwnego

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > " Spryskiwarka
(roztrzgsarka, sadzarka) "> " Dzwiek".
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2. Nacisng¢ przycisk zagdanego sygnatu audio.

3. Aktywowac sygnat audio

albo

dezaktywowac.

o DZWIEK WYLACZNIKA GLOWNEGO

Wyt.

5.11 Konfigurowanie symulacji predkosci GPS

W tym menu mozna okresli¢, aby terminal AmaPad
ustalat predkosc¢ na podstawie sygnatu GPS oraz
sposo6b przesytania predkosci do narzedzia roboczego
przez terminal AmaPad.

WSKAZOWKA

Predkos¢ musi by¢ przekazywana do narzedzia
roboczego tylko wtedy, gdy w terminalu uniwersalnym
zrodio predkosci nie jest dostepne. W takim
przypadku mozna aktywowacé obie symulacje
predkosci. Jedno ze zrédet mozna wéwczas wybraé
przez terminal uniwersalny.

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Predkos$¢".

Jesli predkosc jazdy ISO jest aktywowana, predkos¢
bedzie przekazywana do narzedzia roboczego przez
protokét ISOBUS.

2. Nacisng¢ "Predkosc¢ naziemna ISO".

3. Aktywowa¢ symulacje predkosci
albo
dezaktywowac.
Jesli predkos¢é GPS NMEA2000 jest aktywowana,

predkos¢ bedzie przekazywana do narzedzia roboczego
przez protokot NMEA2000 GPS.

222 PREDKOSC NAZIEMNA ISO

“FX Wyt.
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WSKAZOWKA

Protokot NMEA200 GPS mozna aktywowacg, jesl
ciggnik przesyta sygnat, ale mimo to wykorzystywany
ma by¢ sygnat predkosci GPS.

4. Nacisng¢ przycisk "Predko$¢ GPS NMEA2000".

222 PREDKOSC GPS NMEA2000

GFX Wyt

5. Aktywowa¢ symulacje predkosci
albo

dezaktywowac.

5.12 Aktywacja pozycji GPS NMEA2000

Jesli ta funkcja jest aktywowana, pozycja bedzie
przekazywana do narzedzia roboczego przez protokot
GPS NMEA2000.

WSKAZOWKA

Protokét GPS NMEA200 mozna aktywowac, aby
przesyta¢ sygnat GPS przez magistrale CAN.

1. W menu Setup wybra¢ "Narzedzie" > "Predkosc".

2. Nacisng¢ przycisk "Potozenie GPS NMEA2000".
POLOZENIE GPS NMEA2000

o Wyt.

3. Aktywowac¢ funkcje

albo

dezaktywowac.
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Korzystanie z menu roboczego

Korzystanie z menu Funkcje

1.1 Otwieranie widoku miniatur

» Przyciskami w menu Funkcje otworzy¢ widoki
miniatur.

1.2 Maksymalizowanie widoku miniatur

WSKAZOWKA

Nie wszystkie widoki miniatur mozna
maksymalizowa¢. W widokach miniatur, ktére mozna
maksymalizowac, w gérnym prawym narozniku

znajduje sie przycisk:

WSKAZOWKA

Zmaksymalizowanego widoku miniatur nie mozna
z powrotem zminimalizowaé. Aby zamkng¢
zmaksymalizowany widok miniatur, nalezy
zmaksymalizowac¢ inny widok miniatur.
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Istniejg 2 mozliwosci maksymalizowania widokow
miniatur:

» Nacisng¢ na

albo

przesuna¢ palec od widoku miniatury poziomo
w prawo na ekranie.

1.3 Korzystanie z rejestrow w widoku miniatur

Niektore widoki miniatur zawierajg rejestry, ktére mozna
oddzielnie otwierac.

» Otworzyc rejestry przyciskami |I|

1.4 Zamykanie widoku miniatur

Do zamykania widoku miniatur dostepne sg
3 mozliwosci:
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» Nacisngé ponownie przycisk otwartego widoku
miniatur

albo

nacisna¢ przycisk ‘. w widoku miniatur na
gorze z lewej strony

albo

przesungc¢ palec poziomo od widoku miniatury na
menu Funkcje.

Gf’f

Korzystanie z widoku mapy

2.1 Wyswietlanie widoku mapy

1. W menu Funkcje otworzy¢ widok miniatur widoku

mapy przyciskiem ) .
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AMAZONE

2. zmaksymalizowa¢ widok miniatur.

2.2 Powiekszanie lub pomniejszanie mapy

» W widoku mapy powiekszy¢ lub pomniejszyé
@ -
fragment mapy przyciskiem % lub N

2.3 Zmiana perspektywy

Dostepne s3a 3 perspektywy. Przycisk zmienia sie
w zaleznosci od wybranej perspektywy.

Przycisk

Opis

L)

L3
AL
a:

EEELE]

Gorna krawedz mapy pozostaje skierowana na pétnoc.

A 4

Mapa zostaje zwrdocona w kierunku jazdy i obraca sie
wraz z pojazdem.

&

Mapa zostaje zwrocona w kierunku jazdy. Wyswietlany
jest sztuczny horyzont.

» Aby zmienic perspektywe,
naciska¢ przycisk na mapie, az ustawiona zostanie
zadana perspektywa.

2.4 Przesuwanie mapy

Aby uzyska¢ lepszg widocznos$é, mape mozna
przesuwac palcem.

WARUNKI

v Przesuwanie mapy aktywowane; patrz strona 43
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1. Przesung¢ palec po mapie.

=» Symbol ustawiania pojazdu posrodku zmieni kolor
na zielony.

2. Jesli symbol pojazdu ma by¢ znéw wyswietlany
posrodku mapy,

ustawi¢ symbol pojazdu posrodku przyciskiem & .

2.5 Wybor plaszczyzn mapy

Elementy wyswietlane na mapie sg okreslane jako
ptaszczyzny mapy.
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1. Przyciskiem 4 otworzy¢é menu "Warstwy mapy”.

2. Na liscie wybra¢ zadane elementy.

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Siatka

Wszystkie pola

Znaczniki

Mumery linii

Mapa pokrycia

<=

Mapa VRC

<=
x| va

=» \Wybrane elementy bedg pokazywane na mapie.

Konfigurowanie tablicy rozdzielczej

3.1 Dodawanie pél danych

WARUNKI

v Funkcja aktywowana w panelu zarzgdzania
uzytkownikami; patrz strona 47
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1. Nacisna¢ dowolne pole danych na tablicy
rozdzielczej.

= \Wyswietlona zostanie lista wyboru pdl danych.

2. Wybra¢ zgdane pola danych.

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem

Dostosowanie interfejsu
sterowania

1: Gestange

Zegar

Sity sygnatow

GPS

Predkosc

Kierunek

Btad przeciecia tras

Pas
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3.2 Edycja p6l danych

1. Nacisna¢ dowolne pole danych na tablicy
rozdzielczej.

= \Wyswietlona zostanie lista wyboru pdl danych.

2. Aby edytowad istniejqce pole danych na tablicy
rozdzielczej,
nacisng¢ zadane pole danych na tablicy
rozdzielczej.

= \Wyswietlona zostanie lista wyboru danych.
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3. Wybra¢ zadane dane dla wybranego pola danych.
Wybierz dane

4. Zatwierdzié przyciskiem . Btad przeciecia tras
Predkosc

Kierunek

Pas

| Pokryty obszar
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AMAZONE

Praca bez zlecenia

Jesli zadne dane zlecenia nie bede rejestrowane, praca
moze odbywac sie bez korzystania ze zlecenia. W tym
celu za pomocg funkcji "Szybki start" automatycznie
tworzone jest zlecenie, ktére usuwane jest przy
ponownym uruchamianiu funkcji.

WARUNKI

v Uprawnienia uzytkownika ustawione na
"Standardowe" lub "Ekspert"; patrz strona 46

1. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Prowadzenie".

2. Nacisng¢ przycisk "Tryb pomocnika w zadaniu".

3. Wybra¢ "Szybki start".

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. W menu Setup wybra¢ "System" > "Funkcje" >
"Szybki start".

Prowadzenie §

TRYB POMOCNIKA W ZADANIU
Z Asystent zadania

System J

)

)
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6. Nalliscie "Opcje"” wybrac opcje "Zmien zadanie". Opcje

o Zatrzymaj aktywne zadanie

Eksportuj raport z zadania dla poprzedniego
zadania

Wyczysé aktywne zadanie

Dodaj nowe pole
Zmien zadanie

Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkosci
(VRC) dla tego zadania

Rozpocznij aktywne zadanie

7. Przyciskiem "Stan opcji" aktywowac opcje.

— STAN OPCJI
___ Aktywne

8. W punkcie "Czynnosc¢" wybra¢ "Brak zadania".

- CZYNNOSC

9. Aktywowac opcje "Ukryj przy powodzeniu" = Utwdrz zadanle

10. Dezaktywowac wszystkie pozostate aktywowane
opcje.

11. W menu Zlecenie wybrac ﬁ

=» Zlecenie zostanie automatycznie utworzone. Dane
Zlecenia nie beda zapisywane.

12. W menu Zlecenie przyciskiem 5 i . uruchomié
Zlecenie.

13. Aby obrobi¢ innq powierzchnie,
wybra¢ ponownie é}‘

= \Wszystkie zarejestrowane dane, takie jak granice
pola lub przeszkody, zostang usuniete i mogg zostaé
utworzone dla nowej powierzchni.
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Zarzadzanie zleceniami

CMS-T-00000446-C.1

Korzystanie z asystenta zlecen

CMS-T-006658-C.1

Asystent zlecen wyswietla informacje dotyczace menu
w widoku mapy. Informacje zawierajg instrukcje
korzystania z poszczegdlnych menu.

WARUNKI

v Aktywowany asystent zlecen; patrz strona 51

1. W menu Zlecenie wybraé .
= \Wyswietlony zostanie asystent zlecen.
2. W menu Zlecenie wybra¢ zgdane zlecenie.

= Asystent zleceh wyswietla informacje dotyczace
wybranego menu.

Korzystanie z szybkiego startu

CMS-T-006660-C.1

Z pomocg funkcji szybkiego startu mozna
automatyzowac przebieg prac. Dzigki temu nie trzeba
wprowadzac recznie powtarzajgcych sie ustawien.

WARUNKI

v Szybki start aktywowany; patrz strona 51

v Szybki start skonfigurowany; patrz strona 53

» W menu Zlecenie wybraé ﬁ .
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=» Uruchomiony zostanie skonfigurowany przebieg
prac.

Edytowanie danych podstawowych

W menu wyboru danych podstawowych mozna réwniez
tworzy¢, edytowac lub usuwac dane podstawowe.

Nastepujace dane nalezg do danych podstawowych:
e Dane klientow

e Dane gospodarstwa rolnego

e Dane pracownika

e Dane pola

e Dane produktu

e Dane roslin

e Szablony komentarzy

» Aby edytowaé dane podstawowe,
Wybraé .

albo

aby doda¢ nowe dane podstawowe,
Wybraé .

albo

aby usunq¢ dane podstawowe,

Wybrac¢ n

Uruchamianie zlecenia

Z chwilg uruchomienia zlecenia uruchamiany jest
rozsiew/oprysk i rejestrowane sg dane zlecenia.

Wybierz: Klient

Klient 2

Klient 3

Klient 4

Podsumowanie
Klient

Imie

Ulica

Skrzynka pocztowa
Kod pocztowy
Miejscowosé
Wojewddztwo

Kraj

Telefon

Telefon kamérkowy
Numer faksu
Adres e-mail
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WARUNKI

Odbiornik GPS podtgczony
GPS skonfigurowany; patrz strona 58.
Pojazd skonfigurowany; patrz strona 77

Narzedzie robocze skonfigurowane; patrz
strona 87

Pole utworzone; patrz strona

Zlecenie utworzone i pole dodane do zlecenia;
patrz strona

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk 5

2. Przyciskiem ‘ uruchomi¢ zlecenie.

= Przycisk . zmienia sie na przycisk n
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USUWANIE BLEDU

Nie mozna uruchomic zlecenia?

Warunki uruchomienia zlecenia nie sg spetnione.
Wyswietlone zostanie okno "Uruchom status
zadania". Czerwone wskazania statusu oznaczayja,
ze warunki te nie sg spetnione.

» (Czerwone wskazanie statusu przy "Odebrano
sygnat GPS":
Sprawdzi¢, czy odbiornik jest prawidtowo
podtgczony i czy jest wybrany.

» (Czerwone wskazanie statusu przy "Wybrano
zadanie":
Wybrac zlecenie.

» (Czerwone wskazanie statusu przy "Konsola
gotowa":

Przyciskiem wyswietli¢ dalsze informacje
i usung¢ wyswietlone btedy.

» (zerwone wskazanie statusu przy "Zatadowano
narzedzie":
Wybra¢ narzedzie robocze.

» (Czerwone wskazanie statusu przy "Zatadowano
pojazd":
Wybrac¢ pojazd.

» (zerwone wskazanie statusu przy
"Zsynchronizowano modut ECU":
Podtgczy¢ ponownie narzedzie robocze.

Przerywanie zlecenia

Jesli zlecenie zostanie przerwane, rozsiew/oprysk
zostanie wstrzymany i dane zlecenia nie bedg juz
rejestrowane.

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk ﬁ
2. Przerwac zlecenie przyciskiem n

=» Przycisk B zmienia sie na przycisk ‘

e Odebrano sygnat GPS
. Wybrano zadanle

N Konsola gotowa

e Fatadowano narzedzle

Zatadowano pojazd
e Isynchronizowano modut ECL

v
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Tworzenie nowego zlecenia

Do obrébki pola potrzebne jest zlecenie. Z chwilg
uruchomienia zlecenia uruchamiany jest rozsiew/oprysk
i rejestrowane sg wartosci taczne zlecenia.

Do wartosci tacznych zlecenia nalezg nastepujace
wartosci:

e Odcinek w pozyciji roboczej
e Czas w pozycji roboczej
e Obrobiona powierzchnia

e Rozsiana/wypryskana ilos¢

WARUNKI
v Jesli utworzone majg zostac¢ linie graniczne lub
Slady przejazdu, nalezy utworzyc¢ pole.

1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk 5

2. Przyciskiem ‘ otworzy¢ menu "Utworz: Zadanie”.

3. W punkcie "Nazwa" wprowadzi¢ nazwe zlecenia. Utwérz: Zadanie

4 NAZWA:
Zadanie 1

WSKAZOWKA

FE=

‘ H GOSPODARSTWO:

Chcac utatwi¢ zarzgdzanie zleceniami, nadac
sensowng nazwe.

Gospodarstwo 1

] PRACOWNIK:
Automatycznie wygenerowana nazwa sktada sie @& Pracownlk1

z nastepujacych elementow: @ Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkoscl (VRC) dla tego
zadania

POLE:

e Stowo "Zadanie"
Pole 1

e Data utworzenia

e Godzina utworzenia

WSKAZOWKA

Ponizsze dane nalezg do danych podstawowych i sg
opcjonalne. Aby doda¢ dane podstawowe do
Zlecenia, dane podstawowe mozna wybrac z listy.
Jesli zadne dane podstawowe nie sg jeszcze
utworzone, patrz strona 115.

4. W punkcie "Klient" okresli¢, dla kogo zlecenie jest
edytowane.

5. W punkcie "Gospodarstwo" okresli¢, dla ktérego
gospodarstwa rolnego zlecenie jest edytowane.

118 MG5574-PL-PL | D.1| 05.02.2019



AMAZONE I | Zarzadzanie zleceniami | Importowanie danych zlecenia

6. W punkcie "Pracownik" podac, kto edytuje zlecenie.

7. W punkcie "Pole" wybrac pole, ktore bedzie
obrabiane.

= Jesli pole zostato wybrane, wyswietlony zostanie
podglad pola.

8. Potwierdzi¢ dane przyciskiem .

9. Jesli do zlecenia przypisane ma zostac¢ sterowanie
dawkgq,
patrz strona 192.

Importowanie danych zlecenia

Dane zlecenia mozna tworzy¢ na komputerze PC za
pomoca systemu Farm Management Information
System. Te dane zlecenia mozna nastepnie przenies¢
w pliku danych zlecenia ("TASKDATA.XML") za pomocag
pamieci USB na terminal AmaPad.

WSKAZOWKA
Mozna zaimportowac tylko jeden plik

"TASKDATA.XML". Jeden "TASKDATA.XML" moze
jednak zawierac¢ kilka danych zlecen.

WSKAZOWKA

Gdy dane zlecenia zostang zaimportowane, zlecenia
dostepne na terminalu AmaPad zostang usuniete.
Aby zachowac istniejgce zlecenia, nalezy je
wyeksportowac; patrz strona .

1. Podtagczy¢ pamie¢ USB z plikiem "TASKDATA.XML"
do terminala AmaPad.

2. W menu Zlecenie nacisngé przycisk 5
3. Nacisngc¢ przycisk 5

4. Nacisngé przycisk b

= \Wyswietlone zostanie menu importowania
i zawartos¢ pamieci USB.
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5. Wybra¢ katalog, w ktérym znajdujg sie pliki
"TASKDATA.XML"

albo

aby wyswietli¢ wszystkie pliki "TASKDATA.XML"
w pamieci USB,

nacisng¢ przycisk “

6. Wybra¢ zadany plik "TASKDATA.XML".
7. W punkcie "Tryb importu" okresli¢, czy importowane

majg by¢ wszystkie dane, czy tylko dane
podstawowe.

8. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

9. Jesliw terminalu AmaPad zapisane sq dane zlecen:
Zatwierdzi¢ zastgpienie danych.

=» Dane zlecen zostang zaimportowane.

Eksportowanie danych zlecenia

Dane zlecenia mozna eksportowac¢ do pamieci USB, aby
zarzgdzac nimi w systemie Farm Management
Information System na komputerze PC.

Import danych zadania z USB

i UsB

Wybierz TASKDATA.XML:

[%
|wrFoUNDOOO
W screenshots
/W shape |

Import danych zadania z USB

Wybierz TASKDATA.XML:

I

Brak pozycji

Dane zadania - informacje
Sciezka pliku:

Data/czas modyfikacji:

Liczba zbiornikéw:
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WSKAZOWKA

Do danych zlecenia nalezg nastepujace dane:
e Dane pojazdu

e Dane narzedzia roboczego

e Czasy pracy

e Obrobione powierzchnie

e t3gczna rozsiana/wypryskana ilos¢

e Dane pola

e Dane podstawowe

Dane zlecenia sg usuwane z terminala AmaPad, jesli
zostang wyeksportowane. Dane zasobow i dane
podstawowe sg kopiowane.

W menedzerze zasobdéw tworzona jest kopia
bezpieczenstwa danych zlecenia. Gdy dane zlecenia
zostaty utracone, patrz strona .

—

Podtgczy¢ pamie¢ USB do terminala AmaPad.
2. W menu Zlecenie nacisna¢ przycisk ﬁ

3. Nacisng¢ przycisk 5

4. Nacisng¢ przycisk <N

= \WysSwietlone zostanie menu "Eksport danych
zadania".

WSKAZOWKA

Oprocz formatu ISO-XML mozna wybiera¢ formaty
plikow CSV i Shapefile (plik shape).

5. Nacisng¢ przycisk "Eksportuj formaty".

Eksport danych zadania

EKSPORTOWANIE GOSPODARSTW
ISO XML

MG5574-PL-PL | D.1 | 05.02.2019 121



| | Zarzadzanie zleceniami | Wybor zlecenia

AMAZONE

6. Jesli potrzebne sq dalsze formaty danych,
wybra¢ dodatkowe formaty danych.

7. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

=» Dane zlecenia zostang wyeksportowane.

Wybor zlecenia

Z tego menu mozna wybiera¢ utworzone lub
zaimportowane zlecenia w celu ich uruchomienia.

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk 5

2. Przyciskiem E otworzy¢ menu "Wybierz:
Zadanie".

Przeglad menu:

"Filtry": filtrowanie zlecen; patrz strona 123.
"Sortowanie"; sortowanie zlecen; patrz strona 123.

Z tej listy wyboru mozna wybiera¢ znalezione zlecenia.

"Podsumowanie™. w podsumowaniu wyswietlane sg
informacje dotyczgce wybranego zlecenia. W dolnej

czesci widoczne sg linie graniczne wybranego zlecenia.

Niebieskie linie oznaczajg obszary robocze, czerwone
linie obszary wytgczenia, zielony tréjkat to pozycja
pojazdu.

: edycja zlecenia

A5
: dodawanie nowego zlecenia;

3. Wybrac¢ zlecenie z listy wyboru.

4. Wybdr potwierdzi¢ przyciskiem .

csv

4

Wyblerz: Zadanie

M>  FILTRY SORTOWANIE
“\ Wybierz filtry .~ Wyblerz metode sortowania

Nazwa
Zadanie 2

Odlegtos¢

Klient

Gospodarstwo

Miejscowosé

Pole

Pracownik
Czynnosé

Czas

PO
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Filtrowanie zlecen

Zlecenia mozna filtrowa¢ wg danych podstawowych.
W tym celu w menu "Wybierz: Zadanie" dodaje sig filtry.
Te filtry mozna edytowac¢ pojedynczo.

1. Nacisna¢ przycisk "Filtry". Wybierz: Zadanie

’ ﬁ* FILTRY 1 SORTOWANIE
ierz fi ~ bi t rto i
2. Wybra filtr z listy. bidiin Wriiem etoh R

FILTRU) WEDLUG
ﬁ : Klient

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem . Zadanie 1 Podsumowanie

LEYAE]
Zadanie 2 Odleglosé

Klient

Zadanie 3 Sospodarsiwo
Mieiscowos¢

) Pole

Zadanie 5 SRYAnesd
Czas
Zadanie 6

=» \Wybrany filtr zostanie wyswietlony.
4. Nacisngc filtr.

5. Wybra¢ zadane dane podstawowe.

6. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

=» Zlecenia bedg filtrowane wg wybranych danych
podstawowych.

Sortowanie zlecen

Znalezione zlecenia mozna sortowaé wg
nastepujacych metod:

e Nazwa: zlecenia bedg sortowane alfabetycznie.

e Czas: zlecenia beda sortowane wg czasu
uruchomienia. Ostatni czas uruchomienia najpierw.

e Odlegtos¢: zlecenia beda sortowane wg odlegtosci
przynaleznych pdl od pozycji pojazdu.

MG5574-PL-PL | D.1 | 05.02.2019 123



| | Zarzadzanie zleceniami | Usuwanie zlecenia

AMAZONE

e Mapa: istniejgce pola w otoczeniu bedg wyswietlane
na matej mapie. Aby wybra¢ zlecenie, mozna wybrac
przynalezne pole z mapy.

1. Nacisng¢ przycisk "Sortowanie".

2. Wybra¢ metode sortowania.

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

= |stniejgce zlecenia zostang posortowane.

Usuwanie zlecenia

Obrobiong powierzchnig i zarejestrowane wartosci
taczne aktualnego zlecenia mozna usungé.

WSKAZOWKA

Dane podstawowe i dane zasobOw nie zostang
usuniete.

Aby usunag¢ dane podstawowe, patrz strona .

Aby usunag¢ dane zasobdéw, skorzysta¢ z menedzera
danych zasobéw; patrz strona 212.

WARUNKI

v Zlecenie przerwane; patrz strona 115
1. W menu Zlecenie nacisna¢ przycisk 5

2. Nacisng¢ przycisk .

3. Zatwierdzi¢ usuniecie.

Wybierz: Zadanie

1 SORTOWANIE

M FILTRY
A, wybierz filtry .~ Wyblerz metode sortowania

FILTRU] WEDLUG
ﬁ : Klient

Podsumowanie
Nazwa

Odlegtosé
Klient

Zadanie 3 Gospodarstwo
Miejscowosc

) Pole

Zadanie 5 SRk

Zadanie 1

Zadanie 2

Czas
Zadanie 6
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Edycja danych zlecenia

Za pomocg menedzera danych zleceh mozna zarzgdzac¢
danymi zlecen i danymi podstawowymi.

WARUNKI

v "Zarzgdzanie zadaniami" w panelu zarzadzania
uzytkownikami aktywowane; patrz strona 47

1. W menu Funkcje wybrac @

2. Przyciskami[ 1 ] wyswietli¢ zaktadke zadanych
danych. I ; oy

Zadanie 1

3. Aby sortowac lub filtrowa¢ dane podstawowe,
Zadanie 2

wybrac’: n Zadanie 3

4. aby edytowac dane podstawowe,

wybraé

albo

aby doda¢ nowe dane podstawowe,

wybrac¢ ’-‘{k FILTRY I SORTOWANIE

Wybierz filtry ~  Wybierz metode sortowania

albo

aby usung¢ dane podstawowe,

Wybraé ﬂ

Wyswietlanie informacji o zleceniu

Informacje dotyczgce aktualnego zlecenia mozna
wyswietlic w menu Funkcje.

1. W menu Funkcje nacisng¢ ﬁ

= \Wyswietlony zostanie widok miniatur informacji
o zleceniu.
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Ustawienia zlecenia

Statystyka zlecenia
Wartosci tgczne zlecenia

Jazda rownolegta

Status zlecenia: zlecenie uruchomione: .

[ [2] [@] [ [2]

Zlecenie zatrzymane: D |:|

2. Aby uzyskaé zestawienie tqczne,
zmaksymalizowaé¢ widok miniatur.

Okreslanie czasu pracy

Podczas wykonywania zlecenia mozna podawac
szczegotowe informacje dotyczace pracy. W statystyce
Zlecenia mozna na przyktad dokumentowac czas na
naprawe lub przygotowanie pracy.

WARUNKI

« Funkcja aktywowana w panelu zarzadzania
uzytkownikami; patrz strona 47

v Zlecenie przerwane; patrz strona 115
1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk 5

2. Przyciskiem 5 otworzy¢ menu "Ustaw typ czasu".
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3. Wybrac¢ prace, ktora zostanie wykonana.

Ustaw typ czasu

4. Uruchomi¢ zlecenie.
Planowanie

Skuteczne

Nieskuteczne

Naprawa

Czyszczenie

0

X

=» (Czas pracy bedzie dokumentowany.

WSKAZOWKA

Ustawieniem standardowym rodzaju pracy jest

"Skuteczne". Jesli zlecenie zostanie przerwane,
przywrocone zostanie ustawienie standardowe

rodzaju pracy.
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Zarzadzanie polami

Tworzenie nowego pola

Terminem pola okre$la sie obszar, ktory bedzie
obrabiany. Pole musi zosta¢ utworzone, aby mozna byto
tworzy¢ i zapisywac linie graniczne i punkt chorggiewek.

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk W

2. Przyciskiem ﬂ wyswietlic menu “Nowe pole”.

3. W punkcie “Nazwa" wprowadzi¢ nazwe pola.

WSKAZOWKA

Chcac utatwic¢ pozniej zarzgdzanie polami, nadac polu
sensowng hazwe.

WSKAZOWKA

Ponizsze dane nalezg do danych podstawowych i sg
opcjonalne. Aby doda¢ dane podstawowe do pola,
dane podstawowe mozna wybrac z listy. Jesli zadne
dane podstawowe nie sg jeszcze utworzone, patrz
strona 115.

4. W punkcie "Klient" podac wtasciciela pola,
wiasciciela gospodarstwa rolnego lub
Zleceniodawce.

5. W punkcie "Gospodarstwo" poda¢ gospodarstwo
rolne, do ktérego nalezy pole.

6. W punkcie "Typ plonu” podac rosliny, ktére rosng na
polu.

Utwérz: Pole
Pole 14.Jun, 2016 1645
i ' KLIENT:
.'I Klient 1

H' GOSPODARSTWO:
Gospodarstwo 1

[ “ B9 NAZWA:

3% TYP PLONU:

Typ plonu 1
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7. Jesliw punkcie "Typ plonu” wybrano gatunek
roslin,
w punkcie "Gatunek" poda¢ gatunek roslin, ktére
rosng na polu.

8. W punkcie "Obszar" wprowadzi¢ wielko$¢ pola.

9. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

Tworzenie linii granicznej

CMS-T-00000448-A.1

2.1 Reczne tworzenie linii granicznej

CMS-T-000300-B.1

Linig graniczng |I| zaznacza sie obszar. Ten obszar

moze by¢ zdefiniowany jako obszar wytgczenia |Z| lub

jako obszar roboczy @ Za pomocg zarejestrowanej linii <
granicznej terminal AmaPad oblicza wielkos¢
zaznaczonego obszaru. Jesli obszar zostat zdefiniowany

jako obszar roboczy, terminal AmaPad moze obliczy¢ Ek

wielko$¢ obrobionej i pozostatej powierzchni. Jesli linia
graniczna zostata utworzona, funkcja automatycznego
wigczania sekcji szerokosci moze zatrzymac rozsiew/

oprysk z chwilg opuszczenia przez narzedzie robocze
obszaru roboczego.

Do rejestrowania linii granicznej mozna skonfigurowac
przesuniecie granicy. Przesunigcie granicy opisuje
odlegtos¢ miedzy srodkiem pojazdu a brzegiem pojazdu
lub narzedzia roboczego. Jesli przesuniecie granicy
zostanie podane, linie graniczng mozna rejestrowac bez
koniecznosci przejezdzania przez rzeczywistg krawedz
obszaru granicznego.

WSKAZOWKA

Przesunigcie granicy stuzy do doktadnego
rejestrowania linii granicznej. Doktadnie ustali¢
przesuniecie granicy.
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|I| Przesuniecie graniczne
|Z| Krawedz obszaru granicznego

@ Linia graniczna na terminalu AmaPad

—

@

7
3
B
E
El
El
i
¥

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Zlecenie utworzone i pole dodane do zlecenia;
patrz strona

v Narzedzie robocze wybrane; patrz strona 91
WSKAZOWKA

Narzedzie robocze nie musi by¢ zamontowane na
pojezdzie.

WSKAZOWKA

Linie graniczng mozna réowniez rejestrowaé
w trakcie rozsiewu/oprysku. W tym celu nalezy
uruchomic¢ zlecenie; patrz strona 115.

1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk W

9
2. Przyciskiem 4«» ~ wyswietlic menu "Przesuniecie
granicy".
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3. W punkcie "Przesuniecie rejestrowania” podac, po
ktorej stronie narzedzia roboczego rejestrowana
bedzie linia graniczna.

4. Aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ przesuniecie granicy,

w punkcie "Dodatkowe przesunigecie" wprowadzic
wartos¢ dodatnig lub ujemna.

5. W punkcie "Pozycja rejestrowania” poda¢ doktadng
pozycje, w ktoérej linia graniczna bedzie
rejestrowana.

6. Aby zarejestrowa¢ przesuniecie granicy przed lub
za pojazdem,

w punkcie "Dodatkowe przednie przesuniecie"
wprowadzi¢ wartos¢ dodatnig lub ujemna.

7. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

8. Przejechac¢ do krawedzi pola.

9. Przyciskiem E' uruchomic¢ rejestrowanie linii
graniczne;j.

10. Objecha¢ obszar graniczny.

WSKAZOWKA

Jesli przeszkody utrudniajg przejazd przy krawedzi
obszaru granicznego lub konieczne jest zawrdcenie
pojazdu, rejestrowanie linii granicznej mozna
przerwaé. Gdy rejestrowanie linii granicznej bedzie
kontynuowane, przerwa powstata w linii granicznej
zostanie automatycznie wypetniona linig prostg. Aby
przerwac rejestrowanie linii granicznej, patrz

strona 132.

11. Jesli osiggniety zostat punkt wyjscia,

przyciskiem zakonczy¢ rejestrowanie linii
graniczne;j.

=» Linia graniczna zostanie zapisana i przypisana do
wybranego pola.

12. Edytowanie linii granicznej, patrz strona .

Przesuniecie granicy

PRZESUNIECIE REJESTROWANIA
Prawa

DODATKOWE PRZESUNIECIE
0,000 m

POZYCJA REJESTROWANIA
Przéd narzedzia
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2.2 Przerywanie rejestrowania linii granicznej

Przerywanie przyciskiem Pauza

1. Przerwac rejestrowanie linii granicznej w menu Pole

przyciskiem |"_'| .

2. Kontynuowac rejestrowanie linii granicznej

przyciskiem E' .

Przerywanie uktadem witaczania sekcji szerokosci

WARUNKI

v Funkcja aktywowana w menu Setup; patrz
strona 45

v Zlecenie uruchomione; patrz strona 115
1. Wytagczy¢ wszystkie sekcje szerokosci.
=» Rejestrowanie linii granicznej zostato przerwane.

2. Aby kontynuowac rejestrowanie linii granicznej:
Wigczy¢ sekcje szerokosci.

2.3 Tworzenie linii granicznych za pomoca pliku shape

Linie graniczne, ktore zostaty wcze$niej utworzone
w systemie Farm Management Information System,
mogg zosta¢ wczytane z plikéw shape. Pliki shape
mozna przenies¢ na terminal AmaPad za pomoca
pamieci USB.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Zlecenie utworzone i pole dodane do zlecenia;
patrz strona

WSKAZOWKA

Jesli w jednym pliku shape znajduje sie wiece;j linii
granicznych, wszystkie istniejgce linie graniczne
zostang zapisane w tym polu.

1. Podtaczy¢ pamie¢ USB z plikiem shape do terminala
AmaPad.
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2. W menu Zlecenie nacisnaé przycisk ‘
3. Nacisngc¢ przycisk @
4. Nacisng¢ przycisk ‘

f
5. Nacisnag¢ przycisk i:ﬁ.

= \Wyswietlone zostang katalogi w pamieci USB.
6. Woybra¢ katalog, w ktérym znajdujg sie pliki shape.

7. Woybraé¢ zadany plik shape.

8. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Jesli pojazd znajduje sie w poblizu obszaru
granicznego, obszar graniczny bedzie pokazywany
na mapie.

Wybierz plik ksztattu dla granicy (USB)

iﬂ Shape t .

Pliki ksztattow granic:

PFD2.shp
PFD3.shp

o~
| eFoLsnp
o
o
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2.4 Tworzenie linii granicznej z pokrycia

Terminal AmaPad moze oznaczy¢ obrobiong
powierzchnie linig graniczng. W ten sposdb mozna na
przyktad obrobi¢ krawedz pola i z obrobionej
powierzchni utworzy¢ linie graniczng. Oprocz linii
granicznych pol mozna tworzy¢ linie graniczne obszaréw
wytgczenia.

WARUNKI

v Usuniete wszystkie granice zapisane do tego
pola; patrz strona

v Obrobiona krawedz zgdanego obszaru
granicznego

1. W menu Zlecenie otworzy¢ menu Pole przyciskiem

a].
2. Wybra¢ @

= \WysSwietlone zostanie menu "Granica z ustawien
pokrycia”.

Za pomocg opcji "Wygtadzanie" ustawia sie promien,

z ktorym gtadzone bedg krawedzie linii granicznej. Jesli
obrobiona powierzchnia zawiera przerwy, mozna je Wygtadzanie
zamkngc¢ opcjg "Wygtadzanie". Przerwy muszg byc¢
mniejsze niz wartos¢ gtadzenia.

Granica z ustawien pokrycia

3. Ustawi¢ wartos$¢ gtadzenia za pomocg suwaka
albo

wprowadzi¢ za pomocg przycisku.

Odlegtosc od pokrycia

Ustawienie "Minimalny obszar pokrycia" podaje, jak } ‘
duza musi by¢ co najmniej obrobiona powierzchnia do ——
wyznaczenia linii granicznych.

4. Ustawi¢ wartos¢ minimalnej wielkosci obrobionej Wykluczone obszary

powierzchni za pomocg suwaka —
Minimalny obszar wykluczony

albo
0,00 ha

wprowadzi¢ za pomocg przycisku.

Ustawienie "Odlegtos¢ od pokrycia" podaje, jaki odstep ' J
linia graniczna ma mie¢ od obrobionej powierzchni. :

5. Ustawi¢ wartos¢ odstepu linii granicznej za pomocg
suwaka

albo
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wprowadzi¢ za pomocg przycisku.

6. Jesli tworzone majq by¢ obszary wytgczenia,
wybrac¢ przycisk "Wykluczone obszary".

= Przycisk "Wykluczone obszary" zmieni kolor na
zielony.

7. Za pomoca ustawienia "Minimalny obszar

wykluczony" okresla sie minimalng wielkos¢
obszaréw wytgczenia.

8. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

= Linie graniczne zostang utworzone zgodnie
z ustawieniami.

9. Sprawdzi¢ na mapie, czy linie graniczne zostaty Granica z ustawien pokrycia
. Wygtadzanie
poprawnie utworzone.

10. Jesli linie graniczne nie zostaly poprawnie
UtWOf'ZO”e Do pola dodano nastepujaca
7

liczbe granic: 1

- s . . x Postep: 100%
przerwac¢ czynnosé przyciskiem

Czy chcesz zaakceptowa¢ nowe

i dostosowa¢ ustawienia. granice?
albo

jesli linie graniczne zostaty poprawnie utworzone,

zaakceptowac linie graniczne przyciskiem .

11. Aby edytowac linie graniczne,
patrz strona .

MG5574-PL-PL | D.1] 05.02.2019 135



J | Zarzadzanie polami | Edytowanie linii granicznej

AMAZONE

Edytowanie linii granicznej

1. Przytozy¢ palec w dowolnym miejscu do mapy.

= Potwierdzenie wyboru III stanie sie kolorowe po
uptywie pot sekundy.

2. Przenie$¢ palec na linie graniczng, az wyswietlone
zostang informacje o linii granicznej |Z|

3. Odsuna¢ palec od mapy.
4. W punkcie "Nazwa" nadac nazwe linii granicznej.

Jesli wybrana linia graniczna znajduje sie w obrebie
innej linii granicznej, za pomocg ustawienia "Wykluczone
nawrocie" mozna utworzy¢ nawrét dookota wybranej linii
graniczne;j.

Mozliwe ustawienia:

e "Tak" dookota wewnetrznej linii granicznej zostanie
utworzony nawrot.

e "Nie" wewnetrzna linia graniczna bez nawrotu.

Ustawienie "Typ obszaru" okresla, w jaki sposob
traktowana ma by¢ wybrana linia graniczna.

Mozliwe ustawienia:

e "Obszar pracy”. obszar w obrebie linii granicznej
mozna obrabiac.

e "Obszar wykluczenia": obszaru w obrebie linii
granicznej nie mozna obrabiac. Funkcja

FLD 1
Work Region
0.33 ha

Edytuj granice

NAZWA
Granica pola 1

WYKLUCZONE NAWROCIE
Nie

TYP OBSZARU
Obszar pracy
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automatycznego wigczania sekcji szerokosci
wstrzymuje oprysk.

e '"Dezaktywowane" linia graniczna nie bedzie
uwzgledniana.

': usuwanie obszaru granicznego.

5. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

Konfigurowanie nawrotéw

Nawrét opisuje obszar w obrebie linii granicznej, na
ktérym pojazd jest zawracany. Granica nawrotu jest

zaznaczona na terminalu AmaPad pomaranczowa linig.

WSKAZOWKA

Automatyczne wigczanie sekcji szerokosci mozna
w taki sposéb skonfigurowaé, aby sekcje szerokosci
wytgczaty sie wewnatrz nawrotu; patrz strona 182.

WSKAZOWKA

Jesli linia graniczna znajduje sie w obrebie innej linii
granicznej, mozna utworzy¢ dodatkowy nawrot
dookota wewnetrznej linii graniczne;.

WARUNKI

v Linia graniczna utworzona; patrz strona
1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk 5

2. Przyciskiem _@ wyswietli¢ opcje nawrotéw.

CMS-T-000411-C.1
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3. W punkcie "Uwrocie" aktywowa¢ nawrot.

Opcje uwrocia

4. W punkcie "Szeroko$¢ uwrocia"” podac odlegtosc
miedzy linig graniczng a granicg nawrotu. UWROCIE
Aktywne
W ustawieniu "Przesuniecie uwrocia” mozna wprowadzic¢
ujemng i dodatnig wartos¢, aby przesungc¢ granice
nawrotu.

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1
5. Jesli granica nawrotu ma zostac przesunieta,
w punkcie "Przesuniecie uwrocia” wprowadzi¢
warto$¢ przesuniecia. PRZESUNIECIE UWROCIA
0,0 m
6. W punkcie "Wyprzedzanie" poda¢ odlegtos¢ od

granicy nawrotu, przy ktorej ustawione akcje majg
by¢ wykonywane. WYPRZEDZANIE
10 m

7. Jesli akcje majq by¢ wyzwalane, gdy pojazd zbliza
sie do nawrotu,

patrz strona 138. Konfiguracja dziatan

8. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

Konfiguracja dziatan przed nawrotem

Ustawianie alarmu

Jesli ta czynno$¢ przed nawrotem jest aktywowana,
AmaPad generuje alarm, gdy pojazd zbliza sie do
nawrotu.
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1.

W menu ,,Opcje uwrocia” klikngé¢ ,Konfiguracja
dziatan”.

W punkcie "Nazwa czynnosci” wybra¢ "Alarm”.
W punkcie "Stan czynnosci" aktywowac akcje.

W punkcie "Alarm” wprowadzi¢ tekst komunikatu
alarmowego.

W punkcie " Typ dzwieku" okresli¢, czy rozlegac sie
bedzie dzwiek alarmowy.

Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

Opcje uwrocia

UWROCIE
Aktywne

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

PRZESUNIECIE UWROCIA
0,0 m

WYPRZEDZANIE
10 m

Konfiguracja dziatan

v

Uwrocie - konfiguracja czynnosci

Alarm

STAN CZYNNOSCI
w'l

KOMUNIKAT
Podchodzenie do uwrocia

TYP DZWIEKU
Brak
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Ustawianie automatycznego zoomu

Jesli ta czynnosc¢ przed nawrotem jest aktywowana,
AmaPad powieksza mape, gdy pojazd zbliza sie do
nawrotu.

1. W menu ,Opcje uwrocia” klikngé¢ ,Konfiguracja
dziatan”.

Opcje uwrocia

UWROCIE
Aktywne

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
1

PRZESUNIECIE UWROCIA
0,0 m

WYPRZEDZANIE
10 m

Konfiguracja dziatan

v
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2. W punkcie "Nazwa czynnosci” wybraé
"Automatyczny zoom".

vV Automatyczny zoom
4. W punkcie "Automatyczny zoom" ustawic, na ile
funkcja automatycznego zoomu ma powiekszaé 4 Alarm

mape.

Uwrocie - konfiguracja czynnosci

5. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem . STAN CZYNNOSCI
W'-

Stopien przyblizenia

Usuwanie wszystkich linii granicznych

Za pomocg tej funkcji usuwa sie wszystkie linie
graniczne, ktore sg przypisane do wybranego pola.

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk W

2. Przyciskiem usung¢ wszystkie linie graniczne
wybranego pola.

3. Zatwierdzi¢ usuniecie.

Ustawianie punktu choragiewki

7.1 Ustawianie punktéw choragiewek dla niebezpiecznych miejsc

Punktami chorggiewek mozna oznaczac¢ niebezpieczne
miejsca i przeszkody na polu.
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WSKAZOWKA

Punkty choraggiewek mozna dostosowa¢ w menu
Setup, patrz strona 71.

1. Podjecha¢ do niebezpiecznego miejsca.

WSKAZOWKA
Punkt chorggiewki jest zawsze ustawiany w pozycji
tylnej osi pojazdu.

2. W menu Zlecenie nacisnaé¢ przycisk ‘

3. Przyciskiem ] wyswietli¢ menu " Dodawanie
punktu oznaczenia ".

4. Wybrac¢ zgdany punkt chorggiewki.

=» Wybrany punkt choragiewki jest ustawiony.

Dodaj znacznik

]l . Znacznik

Zagrozenie
& dla
srodowiska ...

Niebezpiecze

¥4 Kamienie ’1 Chwasty

»"’ Drzewko Wiasne

7.2 Ustawianie punktu oznaczenia zdefiniowanego przez uzytkownika

1. Podjecha¢ do niebezpiecznego miejsca.

142
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WSKAZOWKA

Punkt chorggiewki jest zawsze ustawiany w pozycji
tylnej osi pojazdu.

2. W menu Zlecenie nacisngé przycisk ‘

3. PrzyC|sk|eml wyswietlic menu " Dodawanie
punktu oznaczenia ".

4. Nacisng¢ "Zdefiniowany przez uzytkownika".

Dodaj znacznik

- Znacznik

Zagrozenie
& dla
srodowiska ...

Niebezpiecze

S Ootwor

3% Chwasty

»‘? Drzewko Wiasne
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5. Wybra¢ zadany symbol.

Dodaj znacznik

6. Nacisng¢ przycisk "Nazwa znacznika".

7. Wprowadzi¢ nazwe.

8. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

NAZWA ZNACZNIKA

=» Punkt choragiewki jest ustawiony.

7.3 Ustawianie punktu choragiewki dla korekty znoszenia GPS

Korekta znoszenia GPS pozwala skorygowac¢ odchylenia
sygnatu GPS. Tutaj punkt chorggiewki moze stuzyc¢ za
punkt odniesienia.

WARUNKI

v Dostepny sygnat GPS o mozliwie duzej
dokfadnosci

v Geometria pojazdu okreslona; patrz strona 79

1. Przejecha¢ w charakterystyczne miejsce na polu,
ktére moze stuzy¢ za punkt odniesienia.

WSKAZOWKA
Punkt chorggiewki jest zawsze ustawiany w pozycji
tylnej osi pojazdu.

2. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk ‘

3. Przyciskiem I wyswietlic menu " Dodawanie
punktu oznaczenia ".
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4. Nacisng¢ "Zdefiniowany przez uzytkownika".

Dodaj znacznik

- Znacznik

Zagrozenie
& dia
srodowiska ...

»"’ Drzewko

5. Wybraé¢ zadany symbol.

6. Nacisng¢ przycisk "Nazwa znacznika".

WSKAZOWKA

Chcac jednoznacznie oznaczy¢ punkt chorggiewki
jako punkt odniesienia, nada¢ sensowng nazwe.

7. Wprowadzi¢ nazwe.

NAZWA ZNACZNIKA
8. Wybra¢ zadany symbol.

9. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

=» Punkt chorggiewki jest ustawiony.
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7.4 Edycja punktéw choragiewek

1. Przytozy¢ palec w dowolnym miejscu do mapy.

=» Potwierdzenie wyboru |I| stanie sie kolorowe po
uptywie po6t sekundy.

2. Przesunac¢ palec na punkt chorggiewki, aby
wyswietlona zostata nazwa punktu chorggiewki |z|

3. Odsungc palec od mapy.
= WysSwietlone zostang opcje punktu choragiewki.

Mozliwe ustawienia:

"Zmien": zmiana symbolu punktu chorggiewki.
"Zmien nazwe". zmiana nazwy punktu chorggiewki.
"Usun"; usuwanie punktu choragiewki.

"Usun wszystko": usuwanie wszystkich punktow
chorggiewek aktualnego zlecenia.

"Korekta znoszenia GPS": wykonanie korekty znoszenia
GPS. Symbol pojazdu zostanie przesuniety w pozycje
wybranego punktu chorggiewki; patrz strona 160

Kompensacja znoszenia GPS
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Korzystanie ze sladéw przejazdu

Wybor wzorca prowadzenia

Slady przejazdu pokazujg kierowcy tor, ktérym musi
podazac, aby rownomiernie obrobi¢ pole. Ponadto Slady
przejazdu sg wykorzystywane przy automatycznym
sterowaniu prowadzenia. Odstep sladéw przejazdu
odpowiada ustawionej szerokosci robocze;j.

WSKAZOWKA

W zaleznosci od ostatniego wybranego wzorca
prowadzenia na przycisku otwierania menu Slady
przejazdu wyswietlane moga by¢ nastepujace
symbole:

[ ]
I| “ dla $ladéw prostych A-B
[ ]
@ dla $ladéw przejazdu po okregu

[ ]
SSSS dla sladéw przejazdu po krzywych

° [
$ dla adaptacyjnych $ladoéw przejazdu po
krzywych

1. W menu Zlecenie przyciskiem Il” , @ SSSS lub

(

S otworzyé menu Sladu przejazdu.

2. Aby wybraé wzorzec prowadzenia,

w menu Slady przejazdu ponownie nacisngé Il“ ,

@ o 5%

3. Wybraé¢ zgdany wzorzec prowadzenia.

=» Symbol wybranego wzorca prowadzenia bedzie
wyswietlany na przycisku menu Slady przejazdu.
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Tworzenie prostego sladu A-B

CMS-T-000439-B.1

Proste slady A-B nadajg sie do pdl, ktére sg obrabiane
gtéwnie po prostych sladach.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Wzorzec prowadzenia dla $ladéw A-B wybrany;
patrz strona

WSKAZOWKA

Bez linii granicznej wyswietlany jest tylko Srodkowy
$lad przejazdu oraz $lady przejazdu z prawej i lewej
strony symbolu pojazdu. Aby wyswietli¢ Slady
przejazdu dla catego pola, nalezy utworzy¢ linie
graniczng; patrz strona 129.

1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk Il“ .

2. Przyciskiem I otworzy¢ menu "Nowy $lad”.

3. Wprowadzi¢ nazwe Sladu przejazdu.

4. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .

5. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

6. Przejecha¢ w pozycje na polu, na ktérej rozpocznie
sie slad A-B.
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7. Przyciskiem 0 wyznaczy¢ punkt poczatkowy
Sladu A-B.

8. Przejechac na koniec rzedu.

9. Przyciskiem o ustawi¢ punkt koncowy $ladu A-B.

=» Terminal AmaPad automatycznie dodaje pozostate
slady przejazdu.

Reczne tworzenie sladu A-B

Wspétrzedne punktu poczatkowego i koncowego sladu
A-B mozna wprowadzac recznie. Wspétrzedne mogg
pochodzi¢ z systemu Farm Management Information
System lub z poprzedzajgcego pojazdu.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Wzorzec prowadzenia dla sladow A-B wybrany;
patrz strona

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk Il” .

2. Przyciskiem I:} otworzy¢ menu "Nowy $lad”.

3. Wprowadzi¢ nazwe $ladu.

Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Wyswietlony zostanie symbol ustawiania punktu

&

poczatkowego: O .
5. Otworzyé menu Slady przejazdu przyciskiem I”' .

e
6. Przyciskiem ™ otworzy¢ menu wprowadzania
wspotrzednych.
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Mozliwe ustawienia:

|I| Ustaw punkt poczatkowy: wyznacza punkt startowy
sladu A-B na podstawie aktualnej pozycji pojazdu.

|Z| Szerokos¢ geograficzna punktu poczatkowego dla
$ladu A-B.

Diugosc¢ geograficzna punktu poczatkowego dla
$ladu A-B.

Ustaw punkt koncowy: wyznacza punkt koncowy
sladu A-B na podstawie aktualnej pozycji pojazdu.

Szerokos¢ geograficzna punktu koncowego dla
sladu A-B.

T ) B Y BT

Dtugosé geograficzna punktu koncowego dla sladu
A-B.

Kierunek sladu przejazdu: zamiast wspoétrzednych

[~]

punktu koncowego dla $ladu A-B mozna tutaj
podac¢ w stopniach kierunek sladu przejazdu,
patrzgc z punktu poczatkowego.

Usung¢ wprowadzone dane.

7. Wprowadzanie wspétrzednych.

8. Zatwierdzi¢ przyciskiem .
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Tworzenie sladéw przejazdu po krzywych

CMS-T-000449-A.1

Slady przejazdu po krzywych nadajg sie do pdl, ktére nie
sg prostokatne. Slad przejazdu po krzywej moze byé
rejestrowany na przyktad wzdtuz nieregularnej krawedzi
pola. Krawedz pola stuzy nastepnie za szablon $ladu
przejazdu po krzywych.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Wzorzec prowadzenia dla $ladoéw przejazdu po
krzywych wybrany; patrz strona

1. Wybraé SSSS

2. Przyciskiem S otworzy¢ menu "Nowy $lad”.

3. Wprowadzi¢ nazwe sladu.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. Przejechaé w pozycje na polu, na ktérej rozpocznie
sie slad przejazdu po krzywe;j.

6. Przyciskiem 0 ustawi¢ punkt poczatkowy sladu
przejazdu po krzywe;j.

= Rejestrowanie $ladu przejazdu po krzywej znaczy
czarna linia.
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7. Aby przerwac rejestrowanie sladu przejazdu,
nacisng¢ przycisk H
=» Miedzy kohcem zarejestrowanego $ladu przejazdu

a symbolem pojazdu wyswietlana jest czerwona
przerywana linia.

WSKAZOWKA

Gdy rejestrowanie sladu przejazdu bedzie
kontynuowane, przerwa miedzy koncem
zarejestrowanego $ladu przejazdu a symbolem
pojazdu zostanie zastgpiona linig prosta.

8. Aby kontynuowac rejestrowanie sladu przejazdu,
nacisng¢ przycisk .

=» Czerwona przerywana linia zostanie zastgpiona
czarng linia.

9. Przejechac na koniec rzedu.

10. Przyciskiem 0 ustawi¢ punkt koricowy sladu
przejazdu po krzywe;.

WSKAZOWKA

Najpierw pokazany zostanie tylko zarejestrowany $lad
przejazdu po krzywej. Dopiero gdy pojazd przejedzie
na nastepny rzad, wyswietlony zostanie odpowiedni
Slad przejazdu po krzywe;.
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Tworzenie sladoéw przejazdu po okregu

CMS-T-000621-B.1
Slady przejazdu po okregu sprawdzajg sie przy
szczegolnych ksztattach zagospodarowania, przy
ktorych pola sg obrabiane w okregach dookota srodka
pola.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Wzorzec prowadzenia dla $ladoéw przejazdu po
okregu wybrany; patrz strona

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk @

2. Przyciskiem Q otworzy¢ menu "Nowy $lad”.

3. Wprowadzi¢ nazwe sladu.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5. Przejecha¢ do centrum pola.

WSKAZOWKA

Slad przejazdu po okregu zostanie utworzony dookota
centrum pola. Zwréci¢ uwage, aby dostepne byto
dostateczne miejsce do otoczenia srodka pola.

6. Przyciskiem @ rozpoczac rejestrowanie Sladu
przejazdu po okregu.

= \Wyswietlona zostanie skala doktadno$ci
zarejestrowanego $ladu przejazdu po okregu.
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7. Jechac po okregach dookota centrum pola.

=» Gdy terminal AmaPad rozpozna promien okregu,
utworzone zostang slady przejazdu po okregu.

WSKAZOWKA

Wyswietlany bedzie tylko srodkowy slad przejazdu po
okregu oraz slady przejazdu po okregu z prawej

i lewej strony pojazdu. Gdy pojazd przejedzie na
nastepny rzad, wyswietlone zostang nastepne $lady
przejazdu po okregu.

Tworzenie adaptacyjnych sladow przejazdu po krzywej

CMS-T-000618-A.1
Adaptacyjny $lad przejazdu po krzywej podgza za
krawedzig wczesniej obrobionej powierzchni. Przez to
uwzgledniane sg nieprzewidywalne odchylenia przy
obrébce, np. spowodowane przez przeszkody.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Wzorzec prowadzenia dla adaptacyjnych sladow
przejazdu po krzywych wybrany; patrz strona

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk ‘S
2. Uruchomic zlecenie.
3. Obrobi¢ rzad.

= Rejestrowany bedzie adaptacyjny slad przejazdu po
krzywych.
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WSKAZOWKA

Adaptacyjny slad przejazdu po krzywych jest
wyswietlany dopiero, gdy pojazd przejedzie na
nastepny rzad.

Ponowne uzycie sladow przejazdu

Utworzone $lady przejazdu mogg by¢ ponownie
uzywane dla roznych zlecen.

WSKAZOWKA

Adaptacyjnych $ladéw przejazdu po krzywych nie
mozna ponownie uzyc.

WARUNKI

v Pole utworzone; patrz strona

v Wybrany wzorzec prowadzenia, ktory zostanie
ponownie uzyty; patrz strona

1. W zaleznosci od wybranego wzorca prowadzenia

nacisng¢ Il “ , @ lub SSSS w menu Zlecenie.

2. Przyciskiem a wyswietlic menu wyboru Sladu
przejazdu.
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3. Jesli slad przejazdu bedzie wczytywany z pamieci
USB,
wybrac przycisk |E|

4. Wybrac klienta[1].

5. Wybra¢ gospodarstwo rolne |Z|

6. Wybra¢ pole @

7. Wybra¢ slad przejazdu E

8. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

WSKAZOWKA

Jesli wybrano zrodto korekty o mniejszej doktadnosci,
wyswietlone zostanie ostrzezenie o doktadnosci.
Zrédio korekty o matej doktadnosci nie moze
zagwarantowa¢ doktadnego podagzania utworzonymi
sladami przejazdu.

Podazanie sladami przejazdu

8.1 Kontrola odchylenia od sladu na belce swietinej

Belka Swietlna znajduje si¢ przy goérnej krawedzi ekranu

dotykowego |I| Belka swietlna wskazuje podczas
pracy, na jak daleko pojazd oddalit sie od wyznaczonego
Sladu przejazdu.

Pojazd znajduje sie na wiasciwym sladzie, gdy Swieci sie
niebieska dioda LED posrodku belki $wietlnej. Gdy
pojazd zbacza ze sladu przejazdu, zaczynajg swiecic sie
diody LED belki swietlnej z boku niebieskiej diody LED.
Po ktorej stronie diody LED belki swietinej zaczynajg
Swiecic¢, zalezy od ustawienia podstawowego.
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WARUNKI

v Belka swietlna aktywowana; patrz strona 33

v Tryb diod LED wybrany; patrz strona 35

» Jesli wybrano tryb diod LED " Dojezdzanie do ",
kierowac pojazdem w strone, po ktdrej Swiecq sie

diody LED belki $wietinej AR AR e e e

albo

, jesli wybrano tryb diod LED " OdjezdZanie ", e | SRR s s st et
kierowac pojazdem przeciwnie do strony, po ktorej
Swiecg sie diody LED belki swietlnej.

8.2 Kontrola odchylenia od sladu na tablicy rozdzielczej

Tablica rozdzielcza znajduje sie przy dolnej krawedzi
menu roboczego. W polu danych Odchylenie od $ladu

|I| pokazywane jest, na ile pojazd oddalit sie od $ladu
przejazdu.

Pojazd znajduje sie na prawidtowym sladzie, gdy obok
zera wyswietlane sg 2 zielone strzatki. Gdy pojazd
odbiega od sladu przejazdu, w zaleznosci od ustawienia
podstawowego wyswietlana jest czerwona strzatka obok
odchylenia od $ladu.

356 ‘:vl" X

(770,020
20 Sl GPS
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WARUNKI

v Wskazanie odchylenia od sladu aktywowane na
tablicy przyrzadéw; patrz strona 108

v Tryb diod LED wybrany; patrz strona 35

WSKAZOWKA

W celu wyswietlania odchylenia od $ladu na
tablicy rozdzielczej mozna wytgczy¢ belke
Swietlng.

1. Jesliwybrano tryb diod LED " Dojezdzanie do ",
kierowa¢ pojazdem w strone, po ktorej wyswietlana
jest czerwona strzatka.

2. Jesliwybrano tryb diod LED " Odjezdzanie ",
kierowa¢ pojazdem przeciwnie do strony, po ktérej
Swieci sie czerwona strzatka.

Korygowanie sladoéw przejazdu

Przebieg sladow przejazdu mozna korygowacé, aby
wyréwnac odchylenia. Odchylenia sladow przejazdu
powstajg w konsekwencji znoszenia GPS. Jesli
wyswietlone $lady przejazdu nie zgadzajg sie

z rzeczywistymi sladami na polu, wyswietlone slady
przejazdu na terminalu AmaPad mozna recznie
przesuwac.

» Aby skorygowac slady przejazdu, patrz strona 162.
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Korygowanie odbioru GPS

Przeprowadzanie korekty znoszenia GPS

1.1 Korygowanie znoszenia GPS za pomoc3a opcji znoszenia GPS

Mianem znoszenia GPS okresla sie odchylenia sygnatu
GPS, ktére powstajg przy korzystaniu ze zrodet korekty
o matej doktadnosci. Znoszenie GPS mozna rozpoznaé¢
po tym, ze pozycja symbolu pojazdu na terminalu
AmaPad nie pokrywa sie juz z rzeczywistg pozycjg
pojazdu.

WSKAZOWKA

Do wykrycia znoszenia GPS potrzebny jest
rzeczywisty i wirtualny punkt odniesienia.
Rzeczywistym punktem odniesienia moze by¢ pozycja
na polu, ktéra tatwo rozpozna¢, np. wjazd na pole lub
Slady opon na obrobionej juz powierzchni. Wirtualnym
punktem odniesienia na terminalu AmaPad moze byc¢
linia graniczna, punkt chorggiewki lub obrobiona
powierzchnia.

1. W menu Zlecenie nacisna¢ przycisk I .

S

2. Przyciskiem € ~ wyswietli¢ opcje znoszenia GPS.
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Mozliwe ustawienia:

|I| Podawanie dtugosci poszczegdlnych krokéw OPC]H znoszenia GPS
korekty.

|Z| Wskazanie diugosci korekty, ktora zostata juz
przeprowadzona. Wartos¢ dodatnia kroku korekty
w kierunku potnocnym. Wartos¢ ujemna kroku
korekty w kierunku potudniowym.

Izl Wskazanie diugosci korekty, ktéra zostata juz
przeprowadzona. Wartos¢ dodatnia kroku korekty
w kierunku wschodnim. Warto$¢ ujemna kroku
korekty w kierunku zachodnim.

WSCHOD:!
" T%%0,000m

|z| Strzatki kierunku poszczegolnych krokéw korekty.
Wprowadzanie dtugosci krokow korekty w punkcie

]

|E| Resetowanie wszystkich korekt.

3. Woprowadzi¢ korekty, az pozycja symbolu pojazdu
bedzie sie zgadza¢ z rzeczywistg pozycjg pojazdu.

4. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

1.2 Korygowanie znoszenia GPS za pomoca punktu choragiewki

Mianem znoszenia GPS okresla sie odchylenia sygnatu
GPS, ktore powstajg przy korzystaniu ze zroédet korekty
o matej doktadnosci. Znoszenie GPS mozna rozpoznac¢
po tym, ze pozycja symbolu pojazdu na terminalu
AmaPad nie pokrywa sie juz z rzeczywistg pozycja
pojazdu.

WSKAZOWKA

Do wykrycia znoszenia GPS potrzebny jest
rzeczywisty i wirtualny punkt odniesienia.
Rzeczywistym punktem odniesienia moze by¢ pozycja
na polu, ktérg tatwo rozpozna¢, np. wjazd na pole lub
slady opon na obrobionej juz powierzchni. Punkt
choragiewki moze stuzy¢ za wirtualny punkt
odniesienia, na ktory przesuniety zostanie symbol
pojazdu.
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WARUNKI

v Punkt choragiewki ustawiony jako punkt
odniesienia; patrz strona 144

1. Przytozy¢ palec w dowolnym miejscu do mapy.

= Potwierdzenie wyboru |I| stanie sig kolorowe po
uptywie pot sekundy.

2. Przesunac palec na punkt chorggiewki, aby
wyswietlona zostata nazwa punktu chorggiewki |Z|

3. Odsungc¢ palec od mapy.

= Wyswietlone zostang opcje punktu chorggiewki.

4. Nacisng¢ przycisk "Korekta znoszenia GPS".

Kompensacja znoszenia GPS
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=» Symbol pojazdu zostanie przesuniety w pozycje
wybranego punktu chorggiewki.

Korygowanie sladoéw przejazdu

2.1 Przesuwanie krokowo sladow przejazdu

Przebieg sladéw przejazdu mozna korygowadé, aby

wyréwnac odchylenia powstate wskutek znoszenia GPS.

Jesli wyswietlone $lady przejazdu nie zgadzajg sie
z rzeczywistymi sladami na polu, wyswietlone slady
przejazdu na terminalu AmaPad mozna recznie
przesuwac.

1. W menu Zlecenie nacisnac¢ przycisk I .

2. Przyciskiem I : wyswietli¢ opcje przesuniecia.

3. Nacisng¢ "Margines przesuniecia”.

4. Wprowadzi¢ dlugos¢, o ktérg slady przejazdu majg

by¢ przesuwane przy kazdym kroku korekty.

5. Jesli slady przejazdu majq zosta¢ przesuniete
w lewo,

nacisna¢ przycisk I .
albo

, jesli slady przejazdu majq zostaé przesuniete
w prawo,

nacisngc¢ przycisk [ .

na polu.

Nacisngc przyciski, az slady przejazdu na terminalu
AmaPad bedg sie pokrywac z rzeczywistymi sladami

4=

Opcje dosuwania

PRZESUNIECIE DOSUWAN IA

0,100m

LACZNIE DOSUNIECIE
0,000 m
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2.2 Przesuwanie sladu przejazdu o podang diugos¢

Przebieg sladow przejazdu mozna korygowac, aby
wyrownac odchylenia powstate wskutek znoszenia GPS.
Jesli wyswietlone slady przejazdu nie zgadzajg sie

z rzeczywistymi sladami na polu, wyswietlone $lady
przejazdu na terminalu AmaPad mozna przesuwac

o okreslong dtugosc.

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk I .

2. Przyciskiem I : wyswietli¢ opcje przesuniecia.

3. Nacisna¢ "Przesunigcie tgczne".

Opcje dosuwania

WSKAZOWKA PRZESUNIECIE DOSUWANIA

Na przycisku "Przesuniecie tgczne" podana jest 0,100m

dtugosé, o ktérg przesuniete zostaty slady przejazdu.

Dalsze przesuniecia nalezy doda¢ lub odjgé.
P ¢ Y . LACZNIE DOSUNIECIE

i . . . . 0,000 m
4. Jesli Slady przejazdu majq zostaé przesuniete

w prawo,
wprowadzi¢ wartos¢ dodatnig

albo

, jesli Slady przejazdu majq zostac przesuniete
w lewo,
wprowadzi¢ wartos¢ ujemng

albo

, jesli wszystkie przesuniecia majq zostac
zresetowane,
wprowadzi¢ ,0”.

5. Zatwierdzi¢ przyciskiem ‘.

= Slady przejazdu zostang przesuniete o podang
wartosc.

2.3 Przesuwanie sladu przejazdu na pozycje pojazdu

Przebieg sladow przejazdu mozna korygowac, aby
wyréwnac odchylenia powstate wskutek znoszenia GPS.
Jesli wyswietlone slady przejazdu nie zgadzajg sie

z rzeczywistymi sladami na polu, wyswietlone slady
przejazdu na terminalu AmaPad mozna przesuwac na
pozycje pojazdu.
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1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk l '

->.
2. Przyciskiem I l przesung¢ najblizszy slad
przejazdu na pozycje pojazdu.

Zapisywanie skorygowanych sladéw przejazdu

WSKAZOWKA

Skorygowane slady przejazdu nalezy zapisa¢ pod
nowg nazwa. Wczesniej utworzone slady przejazdu
pozostang zachowane.

1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk I .

2. Przyciskiem - otworzy¢ menu "Zapisz
przesunieta linie".

3. Nacisna¢ "Nazwa linii prowadzenia".

Zapisz przesunieta linie

4. Wprowadzi¢ nazwe sladu przejazdu.
NAZWA LINII PROWADZENIA

. Pas 1
5. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem ,.

6. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Skorygowane slady przejazdu zostaty zapisane
i przypisane do aktualnego pola.

Wyswietlanie informacji GPS

Informacje GPS mozna wyswietli¢ w menu Funkcje.

» W menu Funkcje przyciskiem \& wyswietli¢ widok
miniatur informacji GPS.
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|I| Pozycja GPS
|Z| Orientacja pojazdu

[3] Doktadnos¢ GPS

Doktadnosé¢ GPS

|I| Wyswietlanie liczby satelitow, informacji o satelitach
|Z| Stosowany sygnat korekgiji

@ Wiek sygnatu korekcji w sekundach

E Odchylenie pozycji w poziomie: wartos¢ mniejsza

niz 1: duza doktadnos¢, wartos¢ wieksza niz 4:
mata dokfadnosé

-
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Korzystanie z automatyki prowadzenia

Kalibrowanie prowadzenia

Terminal AmaPad na podstawie danych GPS moze
przeja¢ kierowanie pojazdem i utrzymywac pojazd na
utworzonym $ladzie przejazdu. Aby funkcja automatyki
prowadzenia dziatata poprawnie, konieczna jest
kalibracja prowadzenia.

WSKAZOWKA

W niniejszej instrukcji obstugi opisano jedynie
kalibracje prowadzenia dla opryskiwacza
samojezdnego AMAZONE Pantera. Aby uzyskaé¢
informacje dotyczace innych pojazdéw, prosimy
o kontakt z firmg AMAZONE.

. 11 WAZNE
Niebezpieczenstwo uszkodzenia maszyny!
Niezbedne manewry podczas jazdy mogg

doprowadzi¢ do uszkodzenia podtgczonych
narzedzi roboczych lub belek polowych.

e Odtagczy¢ wszystkie narzedzia robocze
i ztozy¢ belki polowe przed rozpoczeciem
kalibrowania kompasu.

WSKAZOWKA

Kalibrowanie kompasu obejmuje przejazd po okregu
i na wprost po odcinku 100 m.

1. Upewni¢ sie, ze dostepna jest dostateczna ilos¢
miejsca na kalibracje kompasu.

|
2. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk T .
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3. Przyciskiem ba wyswietlic menu "Kalibracja
sterowania”.

4. Nacisng¢ "Kompas".

Kalibracja sterowania

KONTROLER STEROWANIA
Wykrywanie...

KOMPAS
Nie skalibrowano

CZUJNIK KATA KOLA
Nie skalibrowano

KOREKCJA MOCOWANIA
Nie skalibrowano

=» Kalibrowanie kompasu jest rozpoczete.

5. Postepowac zgodnie z instrukcjami na ekranie.

WSKAZOWKA

Czujnik katowy kota nie musi by¢ kalibrowany dla
opryskiwacza samojezdnego AMAZONE Pantera.
Aby uzyskac¢ informacje dotyczace innych pojazddéw,
prosimy o kontakt z firmg AMAZONE.

Kat nakierowania musi zosta¢ skalibrowany tylko, jesli
jako zrodio korekty podano “RTK", patrz strona 62.
"RTK" jest odptatnym zrédtem korekty i nie zostato
opisane w niniejszej instrukcji obstugi. W celu
uzyskania blizszych informacji na temat odptatnych
zrodet korekty, prosimy o kontakt z firmg AMAZONE.

Sprawdzanie statusu prowadzenia

Status prowadzenia przedstawia zestawienie warunkoéw,
ktére muszg by¢ spetnione w celu korzystania
z automatyki prowadzenia.
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WARUNKI

v Pojazd zatrzymany

v Okno statusu automatyki prowadzenia
aktywowane; patrz strona 42

v Przycisk do uruchamiania automatyki

prowadzenia jest czerwony:

v Pojazd z automatykg prowadzenia
skonfigurowany; patrz strona 84

v Odpowiedni odbiornik GPS skonfigurowany
(AGI-3 lub AGI-4); patrz strona 58

v Automatyczne prowadzenie aktywowane; patrz

strona 86

» W menu roboczym nacisngé

albo

{ @
w menu Zlecenie nacisng¢ T i

= WysSwietlone zostanie okno "Status sterowania”.

S LALUSISLET OWATIA

Sprzet odbiornika
Korekcja roznicowa
Precyzja pofozenia
Kontroler sterowania
(Wykrywanie...)
Geometria pojazdu

Profil pojazdu
Sterowanie skalibrowane
Brak dostepu

Dostepna linia

Linia zsynchronizowana
Operacja niedozwolona
Obecnos¢ operatora
Kierownica

Predkosc

Biad przeciecia tras
Biad kierunku

168
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Czerwone wskazanie statusu

. Czynnosci
w wierszu:

Sprzet odbiornika Sprawdzi¢, czy odbiornik jest prawidtowo podtgczony, zamocowany i wigczony.

Sprawdzi¢, czy zrédio korekty zostato poprawnie skonfigurowane, patrz

Korekcja roznicowa
d strona 62.

Sprawdzi¢ dane GPS, patrz strona 28:

e Zrbdio korekty musi by¢ zbiezne
e Dane satelitarne muszg mie¢ duzg doktadnosé

Precyzja potozenia e Dostepnych musi by¢ przynajmniej 4 satelitow

e Zrbdio korekty musi odpowiadaé ustawieniom. Przy btednym zrédle korekty:
wybra¢ poprawne zrodto korekty, patrz strona 62.

Jesli drzewa, linie napowietrzne itp. zaktécajg odbidr, przejechac pojazdem na
otwartg powierzchnie.

Sprawdzi¢, czy sterownik prowadzenia jest poprawnie podtaczony i wigczony.

Kontroler sterowania ., : . . .
Sprawdzié, czy w menu Setup wybrany jest prawidtowy sterownik prowadzenia,

patrz strona 84.

Sprawdzi¢, czy dane geometrii pojazdu zostaty prawidtowo podane, patrz

Geometria pojazdu strona 79, lub wybra¢ pojazd od nowa, patrz strona 81.

Sprawdzi¢, czy dane geometrii pojazdu zostaty prawidtowo podane, patrz

Profil poj
rofil pojazdu strona 79. Sprawdzi¢, czy wybrany zostat prawidtowy pojazd, patrz strona 81.

Sterowanie skalibrowane Skalibrowaé prowadzenie, patrz strona 166.

Brak dostepu Odblokowa¢ sterowanie prowadzenia w pojezdzie.

Sprawdzi¢, czy wybrany jest $lad przejazdu, patrz strona .

Dostepna linia
Podjechac blizej sladu przejazdu.

Sprawdzi¢ potgczenie z odbiornikiem GPS.

Linia zsynchronizowana , . . . . e . .
Wczyta¢ ponownie slad przejazdu i odczekac, az slad przejazdu zostanie

zsynchronizowany.

Operacja niedozwolona Zakonczy¢ wszystkie czynnosci wykonywane na terminalu AmaPad.
Obecnos¢ operatora Zajg¢ miejsce w fotelu kierowcy.
Kierownica Puscic¢ kierownice.
Predkos¢ Jechac¢ z predkoscig od 1 do 25 km/h.
Odchylenie od $ladu Podjechac blizej sladu przejazdu.

Skalibrowa¢ kompas, patrz strona 166.
Btad kierunku

Wijecha¢ na slad przejazdu.
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Regulacja automatyki kierowania

|
1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk ¥ .

|
2. Przyciskiem b wyswietli¢ menu "Regulacja

prowadzenia".

. 11 WAZNE

Niebezpieczenstwo uszkodzenia maszyny!

Przez wysokie warto$ci nastaw automatyka
prowadzenia reaguje agresywnie. Moze to
doprowadzi¢ do uszkodzenia podigczonych
narzedzi roboczych lub belek polowych.

e Najpierw ustawi¢ wartosci odpowiadajgce
mniej agresywnej charakterystyce
prowadzenia.

Sprawdzi¢ charakterystyke prowadzenia.
Wartosci zwieksza¢ w matych krokach.

Mozliwe ustawienia:

[1] Doktadnos¢ $ladu: doktadnosé $ladu okresla, na ile
agresywnie automatyka prowadzenia podgza za
sladem przejazdu.

[2] Doktadnosc zblizania: doktadnos¢ zblizania okresla,
na ile agresywnie automatyka prowadzenia skreca
na slad przejazdu.

@ Maksymalny kat skretu: maksymalny kat skretu

podaje, jak bardzo automatyka prowadzenia moze
skrecac uktad kierowniczy.

E Promien gtadzenia sladéw przejazdu po krzywych:
promien gtadzenia sladéw przejazdu po krzywych
okresla, na ile doktadnie automatyka prowadzenia
podaza sladami przejazdu po krzywych. Przy matej

wartosci nastepuje bardziej doktadne podgzanie
Sladami przejazdu po krzywych i krzywe pozostajg
ostre. Przy duzej wartosci nastepuje bardziej
niedoktadne podgzanie sladami przejazdu po
krzywych i krzywe sg zaokraglane.

3. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

170
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Wiaczanie automatyki prowadzenia

CMS-T-001557-B.1

WARUNKI

v Pojazd z automatykg prowadzenia
skonfigurowany, patrz strona 77

« Odpowiedni odbiornik GPS skonfigurowany
(AGI-3 lub AGI-4), patrz strona 58

v Automatyczne prowadzenie aktywowane, patrz
strona 86

v~ Prowadzenie skalibrowane, patrz strona 166.

v Wszystkie warunki statusu prowadzenia
spetnione, patrz strona 167.

v Automatyka prowadzenia wyregulowana, patrz
strona 170.

v Pojazd znajduje sie na Sladzie przejazdu.
» W menu roboczym nacisngé przycisk @
=» Rozlega sie alarm.
=» Automatyka prowadzenia zostata uruchomiona.
=» Przycisk do uruchamiania automatyki prowadzenia

zmienia kolor na zielony: @

WSKAZOWKA

Jesli pojazd nie wykazuje zgdanej charakterystyki
jazdy, automatyke prowadzenia mozna od nowa
wyregulowac, patrz strona 170.

Wiaczanie automatyki prowadzenia z opéznieniem

CMS-T-000562-A.1

Automatyke prowadzenia mozna wtgczac

z op6znieniem, aby w miedzyczasie przyspieszy¢
pojazd. Z chwilg osiggniecia wymaganej predkosci
automatyka prowadzenia zostanie automatycznie
wigczona.

WARUNKI

v Predkosc¢ pojazdu ponizej 2 km/h

1. Nacisna¢ dwukrotnie szybko przycisk .
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-»> miga na biato i zo6tto.

2. Przyspieszy¢ pojazd.

= Z chwilg osiggniecia przez pojazd wymaganej
predkosci automatyka prowadzenia zostanie
automatycznie wigczona.

Wytaczanie automatyki kierowania

WSKAZOWKA

Jesli nie wszystkie warunki statusu prowadzenia sg
spetnione, automatyka prowadzenia zostanie
wytgczona. Zestawienie warunkéw, patrz patrz
strona 167.

Wytaczenie automatyki prowadzenia mozliwe jest na 2
sposoby:

» Obrdci¢ kierownice o kilka stopni

albo

w menu roboczym nacisng¢ przycisk @
=» Rozlega sie alarm.

=» Automatyka prowadzenia jest wytgczona.

172
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Korzystanie z terminala uniwersalnego

Otwieranie terminala uniwersalnego

Terminal uniwersalny umozliwia dostep do sterowania
ECU narzedzia roboczego. Interfejs uzytkownika
sterowania maszyny jest przedstawiany na terminalu
AmaPad i stamtgd moze by¢ obstugiwany.

Widok miniatur terminala uniwersalnego znajduje sie na
pasku funkcyjnym w menu roboczym.

1. W menu Funkcje nacisng¢ .

WSKAZOWKA

Na przycisku w menu Funkcje réwniez wyswietlany
moze by¢ symbol podigczonego narzedzia

roboczego. Przyktad rozsiewacza nawozu: ’

= Wyswietlony zostanie widok miniatur terminala
uniwersalnego.

2. Powiekszy¢ widok miniatur. AMAZONE

WSKAZOWKA

Aby skonfigurowac terminal uniwersalny, patrz
strona 72,
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Powiekszanie fragmentu w widoku miniatur

Odwzorowanie terminala uniwersalnego w obrebie
widoku miniatur mozna powiekszac.

1. Nacisng¢ dwukrotnie widok miniatur.

=» Wybrany obszar zostanie powigkszony.

2. Aby przesunqg¢ fragment,
przesung¢ palec po widoku miniatur.

WSKAZOWKA

Terminala uniwersalnego nie mozna obstugiwac przez
widok miniatur.

* (00)C0d), & ®

Korzystanie z automatycznych przyporzadkowan AUX-N

Jesli narzedzie robocze lub zewnetrzne urzadzenie
wejsciowe zostanie podtgczone do terminala AmaPad,
narzedzie robocze lub zewnetrzne urzadzenie wejsciowe
automatycznie przesle przyporzadkowanie AUX-N dla
okreslonych funkcji do terminala AmaPad.

WSKAZOWKA

Przestane przyporzgdkowania AUX-N muszg zostaé
zatwierdzone przy kazdym uruchomieniu terminala
AmaPad.

WSKAZOWKA

Do chwili przestania przez narzedzie robocze lub
zewnetrzne urzgdzenie wejsciowe przyporzadkowan
AUX-N moze uptyng¢ do 2 minut.

Jesli terminal AmaPad zostat uruchomiony lub
podtgczone jest narzedzie robocze lub zewnetrzne
urzgdzenie wejsciowe, wyswietlona zostanie informacja
o przestanych przyporzgdkowaniach AUX-N.
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N | Korzystanie z terminala uniwersalnego | Korzystanie z automatycznych

przyporzadkowan AUX-N

Dostepne sa nastepujace mozliwosci wyboru:

e Zastosowanie przestanych przyporzadkowan AUX-N
przyciskiem "Tak"

e Zmiana przestanych przyporzgdkowan AUX-N

wejscia zdainego
Modut ECU dostarczyt ustawienia
wejscia pom. Czy checesz je
zaakceptowac (nacisnij ,Tak"), czy
skontrolowaé zmiany (nacisnij
»Lista")?

1. Jesli przestane przyporzqdkowania AUX-N majq
zostac zmienione,
nacisng¢ "Lista".

= Lista przestanych przyporzadkowan AUX-N zostanie  RElulbCICIINTEEEY
wy$wietlona na terminalu uniwersalnym. e AL

pamieé USB

“4] |Dane zadania: Konfiguruj uwrocie

=
L
LA
zadanie
LRI
na Dane zadania: Wybierz zadanie

2. Aby zmienic przyporzqdkowania AUX-N,
patrz strona 176 .

3. Aby usunq¢ wszystkie przyporzqdkowania AUX-N,

nacisngc¢ przycisk .
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AMAZONE

Zarzadzanie funkcjami AUX-N

4.1 Otwieranie przyporzadkowan AUX-N,

Funkcje terminala AmaPad i funkcje podtgczonego
narzedzia roboczego mozna wykonywac przyciskami
szybkiego dostepu i przez zewnetrzne urzgdzenia

wejsciowe. Jesli na przyktad podtaczony jest AmaPilot*,

przyciskami AmaPilot* mozna przypisywa¢ funkcje.

1. W terminalu uniwersalnym wybrac¢ ﬁ
= Wyswietlona zostanie lista dostepnych funkcji.

2. Aby filtrowaé funkcje wg urzqdzen,
Wybrac .

3. Aby przypisaé funkcje,

Wybrac m

= WysSwietlone zostanie menu "Zmien przypisanie”.

Do przyporzadkowania dostepne sg nastepujace
opcje:

e Przypisanie dla zewnetrznego urzgdzenia
wejsciowego; patrz strona 177

e Przyporzadkowanie dla widoku miniatur; patrz
strona 177

e Przyporzadkowanie dla przycisku na tablicy
rozdzielczej; patrz strona

e Przyporzadkowanie przez liste wyboru; patrz
strona 177

e Usuwanie przyporzadkowania; patrz strona 178

Terminal uniwersalny
Konfiguracja AUX-N

® __ |Dane zadania: Eksportuj raport z zadania na
ﬁ pamiec USB

1
Z4l |Dane zadania: Konfiguruj uwrocie
D
sy
Dane zadania: Nowe pole
Dane zadania: Rozpocznij lub zatrzymaj
zadanie
--
gD
E Dane zadania: Wybierz zadanie

Zmieh przypisanie

Aby zmienié przypisanie funkgji, naci$nij wejscie, ktére chcesz
przypisat.

—

= W% Zewnetrzna funkcja UT
bl Jeida]

CD Nie przydzielono
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Przypisanie dla zewnetrznego urzadzenia wejsciowego

WARUNKI

v Zewnetrzne urzadzenie wejsciowe podtgczone

v Zewnetrzne urzadzenie wejsciowe wczytane na
terminalu uniwersalnym

1. Nacisng¢ przycisk na zewnetrznym urzadzeniu
wejsciowym, np. na AmaPilot*.

=» \Wybrany przycisk zostanie przypisany do funkgiji.

2. Zatwierdzi¢ przyporzadkowanie przyciskiem .

Przyporzadkowanie dla widoku miniatur

WSKAZOWKA

Widok miniatur dla wejscia AUX zostanie wyswietlony
dopiero, gdy edytowane bedzie przyporzagdkowanie
lub przyporzgdkowania sg juz zapisane.

Universal-Terminal

» Wybra¢ zgdany przycisk w widoku miniatur.

Zuweisung andern

“sung zu andern, klicken Sie auf den Eingang,

uftragsdaten: Auftrag auswéhlen

zugewiesen

=» Funkcja jest przypisana do wybranego przycisku.

Przyporzadkowanie przez liste wyboru

1. Aby otworzy¢ liste mozliwych wejs¢,

Wybrac¢ ﬁ .
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= WysSwietlone zostanie menu "Wybierz wejscie".
2. Wybra¢ urzadzenie wejsciowe z listy. Wybierz wejscie
3. Wybrac¢ przycisk dla przyporzadkowania

albo
Usungc¢ przyporzadkowanie przyciskiem .

4. Zatwierdzi¢ przyporzadkowanie przyciskiem .

Usuwanie przyporzadkowania

1. Aby usung¢ przyporzqdkowanie,

Wybrac¢ .

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem .
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Korzystanie z automatycznego

wykrywania jazdy wstecz

Funkcja automatycznego wykrywania jazdy wstecz
ustala, czy pojazd porusza sie do tytu. Gdy jazda wstecz
zostanie wykryta, rowniez symbol pojazdu na mapie
porusza sie do tytu. Bez automatycznego wykrywania
jazdy wstecz symbol pojazdu obraca sie podczas jazdy
wstecz.

WSKAZOWKA

Automatyczne wykrywanie jazdy wstecz nalezy
aktywowac¢ w menu Setup; patrz strona 50.

1. Jecha¢ pojazdem do tytu.

=» Przycisk automatycznego wykrywania jazdy wstecz
zmieni kolor na zétty: @

2. Jesli kierunek ruchu symbolu pojazdu nie zgadza
sie z kierunkiem ruchu pojazdu,

nacisngc¢ przycisk @

MG5574-PL-PL | D.1 | 05.02.2019

179



P | Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci |

AMAZONE

Korzystanie z recznego wiaczania sekcji szerokosci

Korzystanie z wtgczania sekcji szerokosci

Dla opryskiwaczy i siewnikdw mozna aktywowac
wirtualne witgczniki sekcji szerokosci. Za pomocag
wirtualnych wigcznikow sekcji szerokosci mozna
wigczac i wytgczac pojedyncze sekcje szerokosci.

Widok miniatur dla recznego wigczania sekcji szerokosci

znajduje sie na pasku funkcyjnym w menu roboczym.

Wirtualne witgczniki sekcji szerokosci moga by¢ réwniez

wyswietlane na mapie w widoku mapy.

Wiaczniki sekcji szerokosci w widoku miniatur

1]

2]

[3]

Status sekcji szerokosci: Czerwony: sekcja
szeroko$ci wytgczona, Zotty: sekcja szerokosci
wigczona i rozsiew/oprysk zatrzymany (z reguty

przez automatyczne wigczanie sekcji szerokosci).

Zielony: sekcja szerokosci wtgczona i rozsiew/
oprysk uruchomiony. Pomaranczowy: sekcja
szerokosci jest wigczona i rozsiew/oprysk
zatrzymany lub sekcja szerokosci jest wytgczona
i rozsiew/oprysk uruchomiony (z reguty przez
opdznienie wigczenia)

Status przetacznika sekcji szerokosci: Zielony:
wigcznik sekcji szerokosci zatgczony, Czerwony:
wigcznik sekcji szerokosci wytgczony

Numer przetgcznika

2
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@_

Wiaczniki sekcji szerokosci w widoku mapy

|I| Numery sekcji szerokosci

|z| Status sekcji szerokosci: Czerwony: sekcja
szerokos$ci wylgczona, Zotty: sekcja szerokosci
wigczona i rozsiew/oprysk zatrzymany (z reguty
przez automatyczne wigczanie sekcji szerokosci).
Zielony: sekcja szerokosci wtgczona i rozsiew/
oprysk uruchomiony. Pomaranczowy: sekcja
szerokosci jest wigczona i rozsiew/oprysk
zatrzymany lub sekcja szerokosci jest wytgczona
i rozsiew/oprysk uruchomiony (z reguty przez
opdznienie wigczenia)

WARUNKI

v Wirtualne wtgczniki sekcji szerokosci aktywowane
i skonfigurowane; patrz strona 96

v Zlecenie uruchomione; patrz strona 115

v Automatyczne wigczanie sekcji szerokosci
wigczone; patrz strona 182

1. Na pasku funkcyjnym nacisng¢ przycisk E

albo

w widoku mapy nacisng¢ przycisk TR

= \WysSwietlone zostanie reczne wigczanie sekcji
szerokosci.

szerokosci

Status przetgcznika sekcji szerokosci: Zielony:

wigcznik sekcji szerokosci zatgczony, Czerwony:
wigcznik sekcji szerokosci wytgczony
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2. Aby wigczy¢ lub wytqgczy¢ zqgdang sekcje
szerokosci:
nacisng¢ odpowiedni wigcznik sekcji szerokosci.

Korzystanie z automatycznego wigczania sekcji szerokosci

W przypadku automatycznego wigczania sekcji

szerokosci sekcje szerokosci narzedzia roboczego sg

wytgczane automatycznie, gdy narzedzie robocze
przejedzie okreslong granice lub obrobiong
powierzchnie.

|I| Linie graniczne

|Z| Powierzchnie nie do obrobienia sg wyswietlane

w kolorze ciemnoszarym, np. obszary wytgczenia

Powierzchnie do obrobienia wyswietlane sg na
jasnoszaro

WARUNKI

v Wiaczanie sekcji szerokosci skonfigurowane;
patrz strona 96

v Automatyczne witgczanie sekcji szerokosci
aktywowane w terminalu uniwersalnym; patrz
instrukcja obstugi sterowania maszyny

. . - L)
1. W menu Funkcje nacisng¢

= Wyswietlony zostanie widok miniatur
automatycznego wigczania sekcji szerokosci.

182

MG5574-PL-PL | D.1] 05.02.2019



AMAZONE P | Korzystanie z wiaczania sekcji szerokosci | Konfigurowanie trybu sterowania

Mozliwe ustawienia:

"Tryb sterowania": za pomocg trybu sterowania
konfiguruje sie naktadki sekcji szerokosci.

“Limit granic": warto$¢ graniczna pozwala okresli¢,
w ktérych obszarach sekcje szerokosci bedg wytgczane.

"ASC wt." tym przyciskiem witgcza lub wytgcza sie
automatyczne wigczanie sekcji szerokosci.

LIMIT GRANIC
Bez ograniczen

2. Aby skonfigurowad tryb sterowania,
patrz strona 183.

3. Aby okresli¢ wartos¢ graniczng,
patrz strona 188.

4. Aby wigczyé lub wytqczy¢ automatyczne
wiqczanie sekcji szerokosci,
nacisng¢ "ASC".

Konfigurowanie trybu sterowania

Wybér trybu sterowania dla wycinka wewnetrznego

Tryb sterowania dla wycinkéw wewnetrznych opisuje
nakfadki wewnetrznych sekcji szerokosci. Naktadka
okresla, na ile sekcje szerokosci mogg wystawac na
obrobiong juz powierzchnie przed wytgczeniem sekcji.
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Sekcje szerokosci sg wylgczane, zanim

0,
0% dojdzie do powstania nakfadki.

Sekcje szerokosci sg wytgczane, jesli
50% w potowie przechodzg na obrobiong
powierzchnie.

Sekcje szerokosci sg wytgczane, jesli
100% catkowicie przechodza na obrobiong
powierzchnie.

AN X]
1. W menu Funkcje nacisng¢
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= Wyswietlony zostanie widok miniatur
automatycznego wigczania sekcji szerokosci.

2. Nacisng¢ "Tryb sterowania”.

P

LIMIT GRANIC
Bez ograniczen

= WysSwietlone zostanie menu "Tryb sterowania ASC".

3. W punkcie "Tryb sterowania sekcjami
wewnetrznymi" ustawi¢ suwakiem warto$¢ Tryb sterowania fU“kCJQ

procentowq Tryb sterowania sekcjami wewnetrznymi

b 3
alo / m 50%

wprowadzi¢ wartos¢ procentowa.
Tryb sterowania sekcjami zewnetrznymi

4. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem . Cin ) 509

Tolerancja nachodzenia na granicy pola

| 0cm

X v
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3.1 Wybor trybu sterowania dla wycinkéw zewnetrznych

Tryb sterowania dla wycinkéw zewnetrznych opisuje
naktadki obu zewnetrznych sekcji szerokosci. Naktadka
okresla, na ile sekcje szerokosci mogg wystawac na
obrobiong juz powierzchnie przed wytgczeniem sekgciji.
Naktadka zapobiega ciggtemu wytgczaniu zewnetrznych
sekcji szerokosci przy jezdzie réwnolegtej i wigczaniu w
momencie dojechania do obrobionych powierzchni.

SRR X x]
1. W menu Funkcje nacisngc

= \Wyswietlony zostanie widok miniatur
automatycznego wigczania sekcji szerokosci.

2. Nacisng¢ "Tryb sterowania".

LIMIT GRANIC
Bez ograniczen

= Wyswietlone zostanie menu "Tryb sterowania ASC".

186 MG5574-PL-PL | D.1]05.02.2019



AMAZONE P | Korzystanie z wiaczania sekcji szerokosci | Konfigurowanie trybu sterowania

3. W punkcie "Tryb sterowania sekcjami zewnetrznymi"
ustawi¢ suwakiem wartos¢ procentows.

Tryb sterowania funkcja

Tryb sterowania sekcjami wewnetrznymi

4. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem . /

Tryb sterowania sekcjami zewnetrznymi

Tolerancja nachodzenia na granicy pola

‘ 0 cm

X

3.2 Okreslanie tolerancji naktadki dla linii granicznej

Tolerancja naktadki na linii granicznej okresla, na ile
zewnetrzne sekcje szerokosci mogg przechodzi¢ przez
linie graniczng, zanim zostang wytgczone. Tolerancja
nakfadki na linii granicznej zapobiega ciggtemu
wytaczaniu i wigczaniu zewnetrznych sekcji szerokosci
przy linii granicznej z powodu dojechania do linii
graniczne;j.

[EEE X X}
1. W menu Funkcje nacisng¢
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AMAZONE

= Wyswietlony zostanie widok miniatur
automatycznego wigczania sekcji szerokosci.

2. Nacisng¢ "Tryb sterowania”.

= WysSwietlone zostanie menu "Tryb sterowania ASC".

3. W punkcie "Tolerancja nachodzenia na granicy pola”
suwakiem wprowadzi¢ zadang tolerancje nakfadki.

4. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

Okreslanie wartosci granicznej

Wartos¢ graniczna pozwala okresli¢, w ktorych
obszarach sekcje szerokosci bedg automatycznie
wytgczane. W ponizszej tabeli podane sg mozliwe
ustawienia. Rysunki przestawiajg wyswietlany widok
mapy terminala AmaPad. Na jasnoszarych obszarach
sekcje szerokosci pozostajg wtgczone, na
ciemnoszarych obszarach sekcje szerokosci sg
wytgczane.

TRYB STEROWANIA
s

LIMIT GRANIC
Bez ograniczen

Tryb sterowania funkcja

Tryb sterowania sekcjami wewnetrznymi

; Fi 50%

Tryb sterowania sekcjami zewnetrznymi

m 50%

Tolerancja nachodzenia na granicy pola

| 0cm

X v
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Tylko dla opryskiwaczy i siewnikow

Nieograniczone Sekcje szerokosci pozostajg wigczone
na wszystkich obszarach poza
obrobionymi powierzchniami.

Na obszarach poza linig graniczng

Linia graniczna . "
sekcje szerokosci sg wytgczane.

W obrebie nawrotu i poza linig
Nawrét graniczng sekcje szerokosci sg
wytgczane.

Tylko dla rozsiewacza nawozu.

W obrebie linii granicznych tworzona
jest strefa bezpieczenstwa. Szerokosc
strefy bezpieczenstwa wynosi potowe
szerokosci roboczej. W obrebie strefy
bezpieczenstwa i poza linig graniczng
sekcje szerokosci sg wytgczane.

Strefa bezpieczenstwa

[N )
1. W menu Funkcje nacisng¢
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= Wyswietlony zostanie widok miniatur
automatycznego wigczania sekcji szerokosci.

2. Nacisng¢ "Limit granic".

3. Wybra¢ wartos¢ graniczna. TRYB STEROWANIA
/
//
4. Wybdr potwierdzi¢ przyciskiem .

LIMIT GRANIC
Bez ograniczen
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka |

Korzystanie ze sterowania dawka

Korzystanie ze zlecenia z karta aplikacyjna

W systemie Farm Management Information System
mozna tworzy¢ zlecenia, ktére zawierajg karty
aplikacyjne dla dawek rozsiewu/oprysku lub inne
ustawienia dla okreslonych fragmentéw powierzchni.
Zlecenia wykonuje i dokumentuje sie za pomocg
terminala AmaPad.

WARUNKI

v Zlecenie z kartg aplikacyjng zaimportowane; patrz
strona

v Zlecenie z kartg aplikacyjng wybrane; patrz strona

v Zlecenie z kartg aplikacyjng uruchomione; patrz
strona 115

WSKAZOWKA

Jesli dane zlecenia i karta aplikacyjna pasujg do
poditgczonego narzedzia roboczego, karta aplikacyjna
zostanie automatycznie wczytana i mozna edytowac
Zlecenie.

1. Jesli karta aplikacyjna nie zostanie wyswietlona,
wykona¢ ponizsze czynnosci.

2. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk 5

3. Przyciskiem de otworzy¢ menu "Przypisywanie
sterowania dawkg".
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AMAZONE

W kolumnie "Zrédfo” wyswietlane jest "TASKDATA". Ten Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkosci (VRC) dla tego
Zrédio  Jednost Produkt

TASKDATA:0 I/ha F _P
Stala: 100 | % F ‘[[‘

wpis oznacza, ze karta aplikacyjna zostanie wczytana Element docelowy sterawania

z Wybranego Zlecenia. 1 Element docelowy sterowania 1

4. Skontrolowa¢ wartosci w tabeli.
2 Element docelowy sterowania 2

USUWANIE BLEDU

Wartosci w tabeli nie sq prawidfowe?

Jednostka danych zlecenia nie pasuje do
narzedzia roboczego.

1. Podtgczy¢ wiasciwe narzedzie robocze.

2. Skontrolowac¢ konfiguracje narzedzia roboczego;
patrz strona 87

3. Zmieni¢ dane zlecenia.

5. Aby udokumentowac dawki stosowanych
produktéw lub skonfigurowaé wartosci powrotne:
patrz strona .

6. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

=» Karta aplikacyjna zostanie wczytana.

WSKAZOWKA

Aby karta aplikacyjna zostata prawidlowo
wyswietlona, spetnione musza by¢ nastepujace
warunki:

e Jako "Mapa pokrycia” wybrana musi by¢ "Karta
aplikacyjna"; patrz strona 206.

e Jako karta VRC wybrany musi by¢ sterowany
element narzedzia roboczego; patrz strona

e Skala pokrycia musi by¢ skonfigurowana; patrz
strona

Dodawanie karty aplikacyjnej do zlecenia

Karty aplikacyjne w formacie shape, ktére zawierajg
karty aplikacyjne dla dawek rozsiewu/oprysku lub inne
ustawienia dla okreslonych fragmentéw powierzchni,
mozna dodawac¢ do utworzonego zlecenia. Karty
aplikacyjne mogg pochodzi¢ od dostawcy ustugi,

z aplikacji lub systemu FMIS i by¢ wykorzystywane do
sterowanego rozsiewu/oprysku lub innych ustawien dla
okreslonego fragmentu powierzchni.
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AMAZONE Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Dodawanie karty aplikacyjnej do zlecenia

WARUNKI

v Pamie¢ USB z kartami aplikacyjnymi w formacie
shape jest podtgczona do terminala AmaPad.

WSKAZOWKA

Karty aplikacyjne muszg by¢ utworzone w ukfadzie
wspotrzednych WGS-84.

Karty aplikacyjne sktadajqg sie z 3 plikow.
Wszystkie 3 pliki muszg by¢ zapisane w tym
samym katalogu w pamieci USB.

e Plik danych geometrii, format pliku: .shp

e Plik danych rzeczowych, format pliku: .dbf

e Plik danych atrybutéw, format pliku: .shx

v Zlecenie wybrane; patrz strona

WSKAZOWKA

Jesli juz wezytana zostata karta aplikacyjna dla
Zlecenia, nalezy wybrac¢ lub utworzy¢ inne
Zlecenie.

1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk 5

=
2. Przyciskiem @il otworzyé menu "Przypisywanie
sterowania dawkg".

WSKAZOWKA Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkosci (VRC) dla tego
| Element docelowy sterowania Zrdto  Jednost Produkt
Dawkami rozsiewu/oprysku mozna sterowac ) Element docelowy sterowania1 | Stata:100  ha
procentowo lub przez jednostke ilosci. Rodzaj

sterowania mozna sprawdzi¢ w kolumnie "Jednostka". 2 Element docelowy sterowania2 | Stata: 100 %

3. W wierszu z zgdang jednostkg nacisna¢ przycisk
w kolumnie "Zrédfo".

= \Wyswietlona zostanie lista wyboru zrodet sygnatu.
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Dodawanie karty aplikacyjnej do zlecenia AMAZONE

Mozliwy wybor:
e "Uzyj bezposrednio pliku ksztaftu™ karta aplikacyjna Stata wartosé
w pliku shape nie zostanie zapisana w danych
Zlecenia.
e "Zamien plik ksztaftu na format ISO": karta | Uzyj bezposrednio pliku ksztaitu

aplikacyjna zostanie zapisana w danych zlecenia
i moze by¢ eksportowana razem ze zleceniem.

Zamiefi plik ksztattu na format 150

4. Wybrac¢ "Zamien plik ksztattu na format ISO" lub
"Uzyj bezpoSrednio pliku ksztattu".

5. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Sterowanie réwnorzedne

X v

= Wyswietlony zostanie widok katalogéw w pamigci

USB.
6. Woybrac¢ karte aplikacyjna (plik shape). waie'z p"k ksztaltu
-_ -
-
7. Zatwierdzi¢ przyciskiem . =

W Pliki ksztattéw O
W Pliki ksztattéw O

shape 1l.shp

shape 2.shp
shape 3.shp

shape 4.shp
shape_5.shp

X v

= Wyswietlona zostanie zawartos¢ pliku shape.
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AMAZONE Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Dodawanie karty aplikacyjnej do zlecenia

W pliku shape zapisane mogg by¢ rézne karty Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkosci (VRC) dla tego
aplikacyjne z r6znymi dawkami rozsiewu/oprysku.
Poszczegdlne karty aplikacyjne nazywajg sie "Atrybuty”.

8. Za pomocg strzatek wybra¢ zagdany atrybut.

9. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Informacja
Atrybut:

Plik ksztattu:
Min. szybkos¢:
Maks. szybkos¢:

KEmEDEYE”

= \Wyswietlone zostang ustawienia zmiennego
sterowania dawka.

10. Jesli karta aplikacyjna zawiera obszary, w ktérych Element docelowy sterowania 1
dawka rozsiewu/oprysku nie jest okreslona, STALA WARTOS¢ WARTOSC SPOZA POLA
w punkcie "Stafa warto$¢" podaé warto$é statej 100ka/ma 100,0 ka/ka
dawki rozsiewu/oprysku. WARTOSC UTRACONE) POZYC)I SKALA PODCZAS IMPORTU KSZTALTU
100,0 kg/ha 1,000000%

11. W punkcie "Warto$¢ spoza pola” podaé warto$é Lista zastosowanych produktéw
dawki, ktéra ma zostac rozprowadzona, gdy

! ‘A _ Produkt [ mese | jednostd |
narzedzie robocze przekroczy linie graniczng.

1000000.00 kg
BIIUELE (100) (%)

12. W punkcie "Warto$c¢ utraconej pozycji" podaé
wartos¢ dawki, ktéra ma zostac rozprowadzona, gdy
sygnat GPS jest przerwany.

13. Jesli wszystkie dawki rozsiewu/oprysku majq by¢
zmniejszone lub zwiekszone,
w punkcie "Skala podczas importu ksztaftu” podac
czynnik, przez ktory dawki rozsiewu/oprysku majg
by¢ przemnozone.

14. Aby udokumentowa¢ dawki stosowanych
produktéw lub skonfigurowacé wartosci powrotne:
patrz strona .

15. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

=» Karta aplikacyjna zostanie wczytana.
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WSKAZOWKA

Aby karta aplikacyjna zostata prawidiowo
wyswietlona, spetnione musza by¢ nastepujace
warunki:

e Jako "Mapa pokrycia” wybrana musi by¢ "Karta
aplikacyjna"; patrz strona 206.

e Jako karta VRC wybrany musi by¢ sterowany
element narzedzia roboczego; patrz strona

e Skala pokrycia musi by¢ skonfigurowana; patrz
strona

Okreslanie statej wartosci zadanej do sterowania dawka

Jako dawke rozsiewu/oprysku mozna okresli¢ statg
wartos¢ zadang. Ta wartos$¢ zadana zostanie przestana
do narzedzia roboczego i narzedzie robocze bedzie
odpowiednio wysterowywane.

1. W menu Zlecenie nacisngc¢ przycisk 5

2. Przyciskiem 2! otworzy¢ menu "Przypisywanie
sterowania dawkg".

3. Nacisng¢ przycisk w kolumnie "Zrédfo”. Skonfiguruj kontrole zmienne]j szybkoéci (VRC) dla tego
Element docelowy sterowania Zrodio  Jednost Produkt

1 Elementdocelowy sterowanial @ Stala: 100 I/ha

2 Element docelowy sterowania 2 Stata: 100 %

= WysSwietlona zostanie lista wyboru zrédet sygnatu.
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AMAZDONE Q| Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania Peer do sterowania

4. Wybrac¢ "Stata wartosc".

5. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Wyswietlone zostang ustawienia zmiennego
sterowania dawka.

6. W punkcie "Stafa warto$¢" wprowadzi¢ zgdang
wartos¢ zadang dawki rozsiewu/oprysku.

7. Aby udokumentowa¢ dawki stosowanych

produktéw:
patrz strona .

8. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

dawka

Stala wartosé

Uzyj bezposrednio pliku ksztaltu

Zamien plik ksztattu na format 150

Sterowanie rdwnorzedne

X v

Element docelowy sterowania 1

STALA WARTOSC
100 kg/ha

Lista zastosowanych produktéw ’.n‘T ’.i':"f |
| Jednostki |

1000000.00 kg
(100) (%)

Produkt losé
Produkt 1

Konfigurowanie sterowania Peer do sterowania dawka

Dawki rozsiewu/oprysku mogg by¢ mierzone i obliczane
przez czujnik, ktory jest dodatkowo zamontowany

w pojezdzie i przekazuje do narzedzia roboczego dawki
rozsiewu/oprysku zalezne od potozenia geograficznego
lub inne ustawienia dla okreslonych fragmentéw
powierzchni.
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania Peer do sterowania davAIVIAZONE

WSKAZOWKA

Sterowanie Peer musi by¢ od nowa konfigurowane
przy kazdej zmianie zlecenia.

1. W menu Zlecenie nacisng¢ przycisk 5

=

2. Przyciskiem 1 otworzy¢ menu "Przypisywanie
sterowania dawkg".

3. Nacisng¢ przycisk w kolumnie "Zrédito". Skonfiguruj kontrole zmienne]j szybkosci (VRC) dla tego
Element docelowy sterowania Zrédio Jednost Produkt

1 Elementdocelowy sterowanial  Stala: 100  I/ha

2 Element docelowy sterowania 2 Stala: 100 %

= \Wyswietlona zostanie lista wyboru zrodet sygnatu.

4. Wybrac "Sterowanie rownorzedne”.

Stata wartos¢
5. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Uzyj bezpoérednio pliku ksztaltu

Zamien plik ksztattu na format 150

Sterowanie réwnorzedne

X v

= WysSwietlone zostanie menu "Wybierz element".
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AMAZDONE Q| Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania Peer do sterowania

6. Woybra¢ czujnik.

7. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Wyswietlone zostang ustawienia zmiennego
sterowania dawka.

8. W punkcie "Stafa wartos¢" poda¢ wartos¢ dawki,
ktéra ma byc¢ rozprowadzana, jesli czujnik nie
dostarcza danych.

9. W punkcie "Wartos¢ spoza pola" poda¢ wartos¢
dawki, ktéra ma zosta¢ rozprowadzona, gdy

narzedzie robocze przekroczy linie graniczng.

10. W punkcie "Warto$c utraconej pozycji" podaé

wartos¢ dawki, ktéra ma zostac rozprowadzona, gdy

sygnat GPS jest przerwany.

11. Aby udokumentowa¢ dawki stosowanych
produktow:
patrz strona .

12. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

= Karta aplikacyjna zostanie wczytana.

Lista zastosowanych produktéw

Wybierz element

. Wykrywanie o
o

Dane procesu

Dane procesu

Element docelowy sterowania 1

WARTOSC SPOZA POLA
100,0 kg/ha

STALA WARTOSC
100 ka/ha

WARTOSC UTRACONE] POZYC)I
100,0 kg/ha

Produkt | llosé | Jednostki |

Produkt 1 0.00

ol

dawka

E
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania dawka AMAZONE

WSKAZOWKA

Aby karta aplikacyjna zostata prawidiowo
wyswietlona, spetnione musza by¢ nastepujace
warunki:

e Jako "Mapa pokrycia” wybrana musi by¢ "Karta
aplikacyjna"; patrz strona 206.

e Jako karta VRC wybrany musi by¢ sterowany
element narzedzia roboczego; patrz strona

e Skala pokrycia musi by¢ skonfigurowana; patrz
strona

Konfigurowanie sterowania dawka

5.1 Edycja wartosci powrotnych

Dla okreslonych sytuacji mozna edytowaé¢ wartosci
powrotne dawki rozsiewu/oprysku. Jakie wartosci
powrotne mozna edytowac, zalezy od stosowanego
zrodfa sygnatu.

Skonfiguruj kontrole zmiennej szybkosci (VRC) dla tego
Element docelowy sterowania Zrédlo  Jednost Produkt

1. Przy zadanym sterowaniu dawkg nacisngc¢ .
1 Element docelowy sterowania 1 Stata: 100 l/ha

2 Element docelowy sterowania 2 Stala: 100 %
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania dawka

e "Stafa warto$c" warto$¢ zadana jest
wykorzystywana, jesli sterowanie dawka rozsiewu/
oprysku ma odbywac sie tylko na podstawie statej
wartosci zadanej lub jesli brakuje wartosci dawek
rozsiewu/oprysku na kartach aplikacyjnych.

e "Warto$c spoza pola": jesli narzedzie robocze opusci
pole, ta warto$¢ zostanie przekazana jako dawka
rozsiewu/oprysku.

e "Warto$c¢ utraconej pozycji". jesli sygnat GPS
zaniknie, ta wartos¢ zostanie przekazana jako dawka
rozsiewu/oprysku.

2. Ustawic¢ wartosci powrotne odpowiednimi
przyciskami.

Element docelowy sterowania 1

WARTOSC SPOZA POLA
100,0 kg/ha

STALA WARTOSC
100 kg/ha

WARTOSC UTRACONE) POZYCJI
100,0 kg/ha

R

| llod¢ | Jednostkl |

Lista zastosowanych produktéw
Produkt

Produkt 1 0.00

5.2 Dokumentowanie danych o produktach

Stosowane produkty i odpowiednie dawki produktow
mogg by¢ ujmowane w dokumentacji zlecenia. W tym
celu przy konfigurowaniu sterowania dawkg mozna
utworzy¢ liste produktéow. Ponadto informacje

o produktach mogg pochodzi¢ z systemu Farm
Management Information System i zosta¢ dopasowane
przed rozpoczeciem pracy.

WSKAZOWKA

Informacja o dawce produktu stuzy jedynie do
dokumentowania i nie ma wptywu na dawke rozsiewu/
oprysku.
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania dawka

1. Nacisng¢ przycisk w kolumnie "Produkt".

= Wyswietlone zostanie menu "Wybierz: Produkt".
2. Wybraé produkt z listy
albo

lub utworzy¢ produkt,
patrz strona .

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Element docelowy sterowania 1

STALA WARTQSC WARTOSC SPOZA POLA
100 kg/ha 100,0 kg/ha

WARTOS5C UTRACONE) POZYC)I
100,0 kg/ha 1,000000%

Lista zastosowanych produktéw ’ i ’ &

Produkt Nos¢ | jednostki |

1000000.00 kg
iR (100) ) [I

L

Wybierz: Produkt
¥ FILTRY
Wybierz filtry
Produkt 1
Produkt 2

Produkt 3

202
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania dawka

4. Aby doda¢ kolejny produkt, tworzqc w ten sposéb

mieszanke: STALA WARTOSC WARTOSC SPOZA POLA

100 kg/ha 100,0 kg/ha
Y
Wybra¢ .

WARTQ5¢ UTRACONE) PQZYC)I SKALA PODCZAS IMPORTU KSZTALTU
100,0 kg/ha 1,000000%

Element docelowy sterowania 1

5. Aby zapisa¢ utworzonq mieszanke:

Lista zastosowanych produktéw ’ uT. ’ [l
patrz strona :

Produkt flod¢ | jednostid |

Prolukea 1000000.00 kg

(100) (%)

5.3 Tworzenie produktu

Wybierz: Produkt
1. W menu "Wybierz: Produkt” wybraC BN . "
o FILTRY
Wybierz filtry
WSKAZOWKA e
Produkty nalezg do danych podstawowych. Blizsze Produkt 2

informacje dotyczgce edycji danych podstawowych,

Produkt 3
patrz patrz strona 115
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AMAZONE

2. W punkcie "Nazwa" wprowadzi¢ nazwe produktu.

3. W punkcie "Produkty” wybra¢ lub utworzy¢ grupe
produktow.

4. W punkcie "Jednostki" wybra¢ rodzaj jednostki.

5. W punkcie "Prezentacja wartosci" wybrac jednostke,
w ktérej rozprowadzany jest produkt.

WSKAZOWKA

Pola "Jednostki" i "Prezentacja wartoSci" muszg by¢
wypetnione.

6. W punkcie "Typ" wybra¢ "Pojedynczy produkt”.

Zatwierdzi¢ przyciskiem .

N

5.4 Zapisywanie mieszanki

Jesli kilka produktéw zostato dopisanych do listy
stosowanych produktéw, produkty te mozna zapisaé
razem jako mieszanke.

1. Wybra¢ E

Utworz: Produkt

- g4 Nazwa!
Produkt 1

[ Jednostki:
Brak

Prezentacja wartosci:
kg

Typ:

Pojedynczy produkt

Element docelowy sterowania 1

STALA WARTOSC
100 kg/ha

WARTOSC 5POZA POLA

100,0 kg/ha

SKALA PODCZAS IMPORTU KSZTALTU
1,000000%

WARTOSC UTRACONE) POZYC)I
100,0 kg/ha

Lista zastosowanych produktéw ’E ’?
- | Jednostki | _

1000000.00 kg
(100) (%)

Produkt losé

Produkt 1

o5

L
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AMAZONE Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie sterowania dawka

2. W punkcie "Nazwa" wprowadzi¢ nazwe mieszanki. Utwdrz: Produkt
3. W punkcie "Produkty” wybra¢ lub utworzyé grupe Bopduke:l
produktow. "“r_ Produkty:

\/ Brak

t rtosci:
4. W punkcie "Prezentacja wartosci" wybra¢ jednostke, R e

w ktorej rozprowadzany jest produkt. nostki:

5. W punkcie "Jednostki" wybra¢ rodzaj jednostki. Typ!
Mieszanka tymczasowa

; llo$¢ mieszana:
WSKAZOWKA 1,0001

Pola "Jednostki"i "Prezentacja wartoSci" muszg by¢ ol

. Skiadniki
wypetnione. mieszanki

|

6. W punkcie "Typ" wybra¢ "Mieszanka tymczasowa".

7. Aby dostosowac produkty mieszanki,
wybrac¢ "Sktadniki mieszanki". X
8. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

5.5 Dodawanie mieszanki

Utworzone mieszanki mozna dodawac¢ do listy
stosowanych produktow.

Element docelowy sterowania 1
1. Wybrac .

STALA WARTOSC WARTOSC SPOZA POLA
100 kg/ha 100,0 kg/ha

WARTOSC UTRACONE] POZYCJI SKALA PODCZAS IMPORTU KSZTALTU
100,0 kg/ha 1,000000%

Lista zastosowanych produktéw ’},T: ’ &

Produkt los¢ | jednostid |

1000000.00 kg ~
BLOHUREL (100) (%) [l
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2. Wybra¢ mieszanke z listy. Wybierz: Produkt

¥ FILTRY
&\ Wyhierz filtry

WSKAZOWKA
Produkt 1

Mieszanki nalezg do danych podstawowych. Blizsze
informacje dotyczgce edycji danych podstawowych,
patrz patrz strona 115 Produkt 3

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem .

Produkt 2

Wyboér mapy pokrycia

Mapa pokrycia odzwierciedla obrobiong powierzchnie,
ktéra moze by¢ zaznaczona na mapie réznymi kolorami.

Dostepne sg nastepujgce ustawienia:

Mapa pokrycia Opis Rysunek

Ustawienie standardowe. Obrobiona
Pokrycie powierzchnia jest wysSwietlana na
zielono.

W zaleznosci od jakosci GPS
obrobiona powierzchnia wyswietlana
jest w odcieniu koloru

Jakosé GPS .
pomaranczowego. Przy tym
ustawieniu na mapie pokazywana
jest skala.
Dla tego ustawienia skonfigurowane
musi by¢ zmienne sterowanie dawkg
(VRC); patrz strona . Pokrycie jest z!

Karta aplikacyjna lub nazwa nastepnie pokazywane w roznych
wielkosci sterowanej narzedzia kolorach w zaleznosci od wczesniej
roboczego okreslonych wartosci. Jako nazwe tej

mapy pokrycia wykorzystuje sie

wielko$¢ sterowang narzedzia
roboczego. Przy tym ustawieniu na

mapie pokazywana jest skala.
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Wybo6r mapy VRC

1. Przyciskiem rd otworzy¢ menu "Warstwy mapy".

2. W punkcie "Mapa pokrycia"” wybrac strzatkami
zgdang mape pokrycia

albo

aby wyswietli¢ liste wyboru,
nacisng¢ przycisk miedzy strzatkami.

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

= \WysSwietlona zostanie wybrana mapa pokrycia.

Wybér mapy VRC

Z mapg VRC wyswietlana jest wczesniej okreslona
dawka, ktéra bedzie rozprowadzana na polu.

Siatka

Wszystkie pola

Znaczniki

Mumery linii

Mapa pokrycia

<= >

Mapa VRC

<=
x| v
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Q | Korzystanie ze sterowania dawka | Konfigurowanie skali pokrycia AMAZONE

1. Przyciskiem 4 otworzy¢é menu "Warstwy mapy”.

2. W punkcie "Mapa VRC" wybra¢ strzatkami
sterowany element narzedzia roboczego

albo
Siatka

aby wyswietli¢ liste wyboru,
nacisng¢ przycisk miedzy strzatkami.

3. Wybor potwierdzi¢ przyciskiem .

Wszystkie pola

Znaczniki

Mumery linii

Mapa pokrycia

<=

Mapa VRC

<=
x| va

= \Wyswietlona zostanie wybrana mapa VRC.

Konfigurowanie skali pokrycia

8.1 Reczne konfigurowanie skali pokrycia

Dla skal pokrycia mozna wprowadza¢ nastepujgce
ustawienia:

e Ustawianie obszaréw dawek rozsiewu/oprysku, ktore
bedag pokazywane na mapie
e Okreslanie liczby obszarow dawek rozsiewu/oprysku

e Okreslanie kolorow obszaréw dawek rozsiewu/
oprysku

e Okreslanie przejrzystosci wyswietlonego pokrycia
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10 100
1. Przyciskiem ¥ Jotworzy¢

zestawienie skali pokrycia.

|I| Kolor dawki rozsiewu/oprysku

|Z| Warto$¢ minimalna, przy ktérej dawka rozsiewu/
oprysku jest wyswietlana w danym kolorze.

20 L/ha
40 L/ha

Wartos¢ maksymalna, przy ktérej dawka rozsiewu/ 60 L/ha
80 L/ha
>

oprysku jest wyswietlana w danym kolorze.

2. Przyciskiem "Edytuj" otworzy¢ ustawienia skali
pokrycia.

3. Nacisng¢ "Ustaw zakres".

T woum
l 100/L/ha
100 L/ha

4. Wybrac¢ "Wartos¢ minimalna”, aby okresli¢ najnizszg
wartos¢ skali. WARTOSC MINIMALNA

0 I/ha

5. Wybra¢ "Warto$¢ maksymalna"”, aby okresli¢

najwyzszg wartos¢ skali. WARTOSCE MAKSYMALNA

100 Ifha
6. Wybra¢ "Liczba zakresow", aby okresli¢ liczbe —

wyswietlanych kolorowych obszaréw.

LICZBA ZAKRESOW

7. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem .
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8. W punkcie |I| okresli¢ wartosci maksymalne, przy
ktorych dawki rozsiewu/oprysku beda wyswietlane
w danych kolorach.

9. W punkcie @ ustawiC przezroczystos¢ pokrycia.

10. W punkcie @ wybrac kolory pokrycia. I 80/L/ha
100 L/ha
‘ v 100 L/ha

11. Zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem .

8.2 Okreslanie obszaréw dawki rozsiewu/oprysku na podstawie dawki
rozsiewu/oprysku

Wartos¢ minimalna i wartos¢ maksymalna skali dawki
rozsiewu/oprysku mogg zosta¢ okreslone na podstawie
rozprowadzonej juz dawki.

WARUNKI

v Czes¢ pola musi by¢ obrobiona

1. Przyciskiem E otworzy¢

zestawienie skali pokrycia.

2. Przyciskiem "Edytuj" otworzy¢ ustawienia skali 0 kg/ha

pokrycia. 20 kg/ha
40 kag/ha
60 kg/ha
80 ka/ha
100 ka/ha

100 kg/ha

v
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3. Przyciskiem "Auto Zastosowano" dopasowac
obszary skali do rozprowadzonej juz dawki.

|

i

0'L/ha ;
0/L/ha 20/L/ha
20 L/ha 40 L/ha
40 L/ha 60 L/ha
60 L/ha 80 L/ha
80 L/ha 100 L/ha
> 100 L/ha

|
-
[
[
[
]
]

Ustaw zakres Auto Zastosowano

1]
ol

B@c
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R | Zarzadzanie danymi zasobow | AMAZONE

Zarzadzanie danymi zasobow

CMS-T-00000467-A.1

Korzystanie z menedzera zasobéw

CMS-T-001472-A1

W menedzerze zasobdéw mozna zarzgdzaé utworzonymi
danymi zasobdw.

Przycisk menedzera zasobow znajduje sie na pasku
funkcyjnym w menu roboczym.

» W menu Funkcje nacisng¢ h

= WysSwietlony zostanie menedzer zasobow.
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Zlecenia

Przeglad menedzera zasobéw

|I| Wybér kategorii: otwiera liste wyboru kategorii |E| Usuwanie wybranych danych zasobdw.
danych zasobdw.

@ Eksport wybranych danych zasoboéw do pamieci
Dane zasobow: istniejgce dane zasobow wybranej USB.
kategorii.

Eksport protokotu diagnostycznego do pamieci
Wybiera wszystkie wyswietlone dane zasobdw. USB. Protokoty diagnostyczne stuzg

przeszkolonemu personelowi do usuwania btedow.

(2] [o] [

Zmiana nazwy wybranych danych zasobdw.
Wyswietlanie danych zasobow z pamieci USB. Gdy
wyswietlane sg dane zasobow z pamieci USB,
kolor tfa jest niebieski.

Eksportowanie kopii bezpieczenstwa danych zlecenia

Gdy dane zlecenia sg eksportowane do pamieci USB,
rownoczesnie w terminalu AmaPad zapisywana jest
kopia bezpieczenhstwa danych zlecenia. Jesli
wyeksportowane dane zlecenia zostang utracone, te
kopie bezpieczehstwa danych zlecenia mozna ponownie
wyeksportowac.
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WARUNKI

v~ Dane zlecenia wyeksportowane; patrz strona

v Pamie¢ USB podtgczona

1. W menedzerze zasobéw w punkcie "Kategoria”
wybrac¢ "Kopia bezpieczeristwa danych zlecenia".

2. Wybraé ﬂ
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Korzystanie z globalnych stron
startowych

CMS-T-00000594-A.1

Zapisywanie globalnej strony startowej

CMS-T-000755-B.1

Za pomocg globalnych stron startowym mozna zapisac¢
widok menu roboczego, aby pdzniej ponownie go
wyswietli¢. Utatwia to obstuge, poniewaz
skonfigurowanych elementéw nie trzeba znéw osobno
otwiera¢, gdy elementy zostaty usuniete.

1. Skonfigurowac¢ elementy w menu roboczym
w zgdany sposoéb.

2. Wyswietli¢ przyciski podstawowe, patrz strona .

3. Nacisngc¢ przycisk -J
4. Nacisng¢ "Zapisz strone startowg".
5. Wprowadzi¢ nazwe.

=» Globalna strona startowa jest zapisana.

Zarzadzanie globalnymi stronami startowymi

CMS-T-000757-B.1

1. Wyswietli¢ przyciski podstawowe, patrz strona .
2. Nacisng¢ przycisk d

3. Na zadanej stronie startowej nacisng¢ .
4. Aktywowac wybrang strone startowg
albo

dezaktywowac
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albo

usungc.

WSKAZOWKA

Dezaktywowanych stron startowych nie mozna
wybierac.

Wybor globalnych stron startowych

CMS-T-000753-B.1

WSKAZOWKA

Sposéb wyboru mozna ustawi¢ w menu Setup; patrz
strona 41.

1. Wyswietli¢ przyciski podstawowe, patrz strona .

W zaleznosci od ustawienia w menu Setup:

2. Naciska¢ -J az pojawi sie zgdana strona startowa
albo

z menu wybra¢ zgdang strone startowa.
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Tworzenie zrzutow ekranu

Za pomocg przycisku wielofunkcyjnego mozna zapisac
obraz aktualnego interfejsu uzytkownika w pamieci USB.

WARUNKI

v Funkcja aktywowana w menu Setup; patrz
strona 40

1. Podtaczy¢ pamie¢ USB do terminala AmaPad.

2. Nacisng¢ przycisk wielofunkcyjny |I|

= Tio interfejsu uzytkownika zmieni sie na krétki czas
na szare.

=» Zrzut ekranu zostanie zapisany w pamieci USB
w katalogu "Screenshots”.
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U | Usuwanie biedoéw |

AMAZONE

Usuwanie btedéw

Przyporzadkowanie kodéw btedow

Komunikaty btedu opatrzone sg kodem btedu. Na
podstawie kodéw btedu mozna ustali¢ przyczyny

i rozwigzania pozwalajgce na likwidacje btedu.
» Odnalez¢ kod btedu w tabeli i sprawdzi¢
rozwigzanie.
Kod btedu Biad Czynnosci
Nieprawidtowe oprogramowanie . . .
Zaktualizowa¢ oprogramowanie
u1052 sprzetowe dla podsystemu
. sprzetowe; patrz strona 59.
prowadzenia.
U1054 Podsystem prowadzenia w trybie Wytgczy¢ sterownik prowadzenia
btedu. i ponownie wtgczyé.
Wytgczy¢ sterownik prowadzenia
Sterownik prowadzenia wymaga i pojazd. Odczekac¢ 20 sekund.
u1055 . . . .
zresetowania. Wiaczy¢ sterownik prowadzenia
i pojazd.
Sterownik prowadzenia nieprawidtowo Skalibrowa¢ ponownie czujnik
U1056 :
skonfigurowany. katowy kota; patrz strona 166
U1061 Nie odnaleziono ustawien parametrow | Wybra¢ ponownie wtasciwy pojazd;
pojazdu w podsystemie prowadzenia. patrz strona 81
Kat nakierowania musi zosta¢ Skalibrowa¢ kat nakierowania; patrz
U106 2 :
skalibrowany. strona 166
Czujnik kata skretu musi zosta¢ Spra.wd2|c g’;eometne. pOJaz'd'u ;
u1065 skalibrowan skalibrowa¢ ponownie czujnik
y katowy kofa; patrz strona 166.
kali ¢ ki ;
U106 6 Kompas musi zostac skalibrowany. Skalibrowac kompas; patrz
strona 166
Wykryto nowy pojazd lub nowy Skalibrowa¢ ponownie kompas;
u1067 . :
sterownik prowadzenia. patrz strona 166
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Kod btedu Btad Czynnosci
Sprawdzi¢, czy podsystem
prowadzenia jest witgczony.

Profil po!aszu r?|e 2gadza sig Wybra¢ ponownie pojazd; patrz
uU1068 z ustawieniami podsystemu
. strona 81.
prowadzenia.
Wybra¢ ponownie sterownik
prowadzenia; patrz strona 84.
U1069 Czujnik kata skretu podsystemu Powiadomié dystrybutora.
prowadzenia nie jest skonfigurowany.
Sprawdzi¢, czy obciazenie silnika
Sredni wydatek mocy AES-25 AES-25 nie jest za wysokie
u1071 rekracza aranice mMoc (kolumna kierownicza pracuje
P 9 ° y z oporami, tuleje lub fozyska
zuzyte). Powiadomic¢ dystrybutora.
Wytaczy¢ AES-25 i zaczekaé, az
U1072 Temperatura AES-25 przekracza ostygnie. Jesli problem nadal
wartos¢ graniczng temperatury. wystepuje, powiadomié
dystrybutora.
U1074 Sterownik prowadzenia AES-25 nie | Obrdci¢ kierownice recznie o jedng

zostat zainicjalizowany.

czwartg obrotu.

u1075 - U1078

Zaktécenia odbioru lub zakiécenia
wysytania sygnatu CAN.

Sprawdzi¢ wszystkie przytgcza

i potaczenia. Wylgczy¢ skrzynke

przytaczeniowa i wigczyé. Jesli
problem nadal wystepuje,
powiadomi¢ dystrybutora.

Czujnik kata skretu nie jest

Sprawdzi¢ potgczenia.

W razie potrzeby wymienié¢ wadliwy

u1079 czujnik.
podtgczony.
Jesli problem nadal wystepuje,
powiadomi¢ dystrybutora.
u1080 Zwarcie w czujniku kata skretu. POWIadOI’T.N(.) dystrybutora.. Byc moze
czujnik trzeba wymienic.
Sprawdzié¢ wykorzystanie pamieci
w widoku miniatur; patrz
strona 222.
U1082 System plikow CompactFlash ma
mniej niz 1% wolnego miejsca. , ,
W razie potrzeby usung¢ dane
w menedzerze zasobow lub
wyeksportowac; patrz strona 212.
U3001 Przesytanie danych zakohczone Sprébowaé ponownie zaimportowac
niepowodzeniem. lub wyeksportowac.
U4001 Btad podczas inicjalizacji sladu Utworzy¢ ponownie slad przejazdu;
przejazdu. patrz strona .
U4006 Brak waznych kalibracji systemu. Skalibrowac prowadzenie; patrz

strona 166.
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AMAZONE

Kod btedu Btad Czynnosci
Sprawdzi¢, czy podsystem
prowadzenia jest wigczony.
Sprawdzié, czy wytacznik blokujacy
Podsystem prowadzenia nie zostat do jazdy po drogach jest
u5001
wykryty. dezaktywowany.

Sprawdzi¢, czy wybrany jest
prawidtowy sterownik prowadzenia;
patrz strona 84.

Nie okreslono narzedzia roboczego

Us002 i Sladu przejazdu.

Wybra¢ ponownie wtasciwe
narzedzie robocze, patrz strona 91.

Sprawdzi¢, czy prawidtowe pole jest
dodane do zlecenia.

Wybra¢ ponownie wiasciwe
Zlecenie; patrz strona .

Utworzy¢ nowy slad przejazdu;
patrz strona .

Nie mozna wigczyc¢ sterowania
u5003 prowadzenia z uwagi na blokade
sterowania prowadzenia.

Dezaktywowac wytgcznik blokujgcy
do jazdy po drogach.

u5004 Nie okreslono narzedzia roboczego.

Wybra¢ wtasciwe narzedzie
robocze; patrz strona 91.

Za maty odstep rzedow (szerokos¢

Zmniejszy¢ stopien pokrycia

zasilane napieciem 12 V.

us007 robocza minus naktadka narzedzia automatycznego wigczania sekcji
roboczego). szerokosci; patrz strona 182:
Tylko jeden sterownik prowadzenia, Sprawdzi¢ konfiguracje pojazdu;
u6904 ) .
ale typ pojazdu to pojazd przegubowy. patrz strona 77.
. Sprawdzi¢ konfiguracje pojazdu;
U6905 Nieznany typ maszyny. Seiiz sivana 77,
U8505 Brak kalibracji fabrycznej. Skalibrowac prowadzenie; patrz
strona 166.
TC8 Czujnik bezwtadnosci i modem nie sg Sprawdzi¢ wszystkie przytacza

i potgczenia.

Analiza wskazania diod LED

Diody LED z przodu terminala AmaPad informujg
o stanie baterii i zasilania. W ponizszej tabeli objasniono
znaczenie poszczegolnych kombinacji koloréw.
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|I| Stan natadowania baterii

|Z| Zasilanie

» Odczyta¢ stan baterii i zasilanie w tabeli na

podstawie wskazania diod LED.

Dioda LED stanu natadowania

baterii [ 1]

Dioda LED zasilania | 2]

Objasnienie

Swieci na zielono

Swieci na zielono

Stan normalny, bateria natadowana,
zasilanie prawidtowe.

Swieci na zielono

Swieci na zotto

Bateria natadowana, zasilanie stabe.

Swieci na zielono

Swieci na czerwono

Bateria nie jest tadowana, stabe
zasilanie lub brak zasilania.

Swieci na zotto

Swieci na czerwono

Bateria prawie roztadowana, stabe
zasilanie lub brak zasilania.

Swieci na czerwono

Swieci na czerwono

Bateria roztadowana, stabe zasilanie
lub brak zasilania.

Miga na czerwono

Wiyt

Oprogramowanie sprzetowe do
zarzgdzania energig nie jest
zainstalowane.

Miga na zielono/niebiesko

Swieci na zielono

Bateria jest tadowana, zasilanie
prawidiowe.

Miga na zielono/niebiesko

Swieci na zotto

Bateria jest tadowana, zasilanie
stabe.

Miga na zielono/niebiesko

Swieci na czerwono

Bateria jest tadowana, zasilanie
bardzo stabe.

Miga na zétto/niebiesko

Swieci na zielono

Bateria prawie roztadowana i jest
tadowana, zasilanie prawidtowe.

Miga na zétto/niebiesko

Swieci na zotto

Bateria prawie roztadowana i jest
tadowana, zasilanie stabe.

Miga na zétto/niebiesko

Swieci na czerwono

Bateria prawie roztadowana i jest
tadowana, zasilanie bardzo stabe.

Miga na czerwono/niebiesko

Swieci na zielono

Bateria roztadowana i jest tadowana,
zasilanie prawidtowe.
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. L . .. Bateria roztadowana i jest fadowana,
Miga na czerwono/niebiesko Swieci na z6tto .
zasilanie stabe.
. L . Bateria roztadowana i jest fadowana,
Miga na czerwono/niebiesko Swieci na czerwono S
zasilanie bardzo stabe.

Wyswietlanie diagnostyki systemowej

W menu Funkcje znajduje sie widok miniatur, ktéry
przestawia wlasciwosci systemowe terminala AmaPad.

» W menu Funkcje nacisng¢ %

= WysSwietlony zostanie widok miniatur.

|I| Wykorzystanie pamieci

|Z| Diagnostyka konsoli

IEI Kody usterek

E Protokét: na tej zaktadce przyciskiem "Plik

konfiguracyjny" mozna wczytac plik konfiguracyjny
z pamigci USB.

Ustalanie wersji oprogramowania

W menu Funkcje znajduje sie widok miniatur, ktory
zawiera informacje o zainstalowanej wersji
oprogramowania.

» W menu Funkcje nacisng¢ .

= \Wyswietlony zostanie widok miniatur z informacjami
0 oprogramowaniu.
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AMAZONE

GLOSARIUSZ

Atrybut

W pliku shape w kolumnach tabeli mogg by¢ zapisane
rézne wartoSci. Te kolumny tabeli nazywajg sie
atrybutami i mozna je osobno wybierac. W pliku shape
moga byc¢ na przyktad zapisane rézne dawki rozsiewu/
oprysku produktu.

AUX

AUX pochodzi od stowa "auxiliary" i oznacza dodatkowe
urzgdzenie wejscia, na przyktad wielofunkcyjny uchwyt.

Dane zasoboéw

Danymi zasobow zarzgdza sie w menedzerze danych
zasobow.

Do danych zasobow nalezg nastepujace dane:

Dane pojazdu

Dane narzedzia roboczego

Slady przejazdu

=
o
o
n)

Projekty ochrony wod

Pliki geoidy

Kopie bezpieczehstwa danych zlecen

Dane podstawowe
Nastepujace dane nalezg do danych podstawowych:

Dane klientow

Dane gospodarstwa rolnego
e Dane pracownika

e Dane pola

e Dane produktu

e Dane roslin

e Szablony komentarzy

e Srodki

ECU

ECU oznacza sterowanie maszyny, ktére zamontowane
Jest w maszynie. Konsole obstugi pozwalajg na dostep
do sterowania maszyny i obstuge maszyny.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Europejski system korekty nawigacji satelitarnej.

Farm Management Information System

Farm Management Information System, zwany krotko
FEMIS, jest programem do zarzgdzania gospodarstwami
rolniczymi. Taki program umozliwia zarzgdzanie
zleceniami i danymi podstawowymi.

GLONASS

Rosyjski satelitarny system nawigacyjny

(Horizontal Dilution of Precision) wymiar doktadnosci
poziomych danych pozycji (stopieri szeroko$ci i dtugosci
geograficznej), ktére sg przesytane przez satelite.

Karta aplikacyjna

Karty aplikacyjne zawierajg dane, ktérymi mozna
sterowac elementem narzedzia roboczego. Do tych
danych nalezg dawki rozsiewu/oprysku lub gteboko$ci
robocze.

Kat nakierowania

Opisuje pozycje odbiornika przy montazu.
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Linia graniczna

Wirtualna linia na mapie terminala AmaPad. Linia
graniczna znakuje obszar, ktéry moze byc¢ zdefiniowany
Jako obszar roboczy lub obszar wytgczenia.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japoriski system
korekty nawigacji satelitarnej.

Oprogramowanie sprzetowe

Program komputerowy na state zapisany w urzgdzeniu.

Plik shape

W pliku shape w rekordzie danych zapisywane sg
informacje dotyczgce geometrii i informacje

o atrybutach. Informacje o geometrii tworzg ksztatty,
ktére mogg by¢ wykorzystywane jako linie graniczne.
Informacje o atrybutach sg potrzebne do aplikacji, aby
na przyktad sterowa¢ dawkami rozsiewu/oprysku. Plik
shape ma format ,.shp”.

RTK
Ptatny system korekty danych satelitarnych.

Szybkos¢ transmisji

Predkos¢ transmisji danych mierzona w bitach na
sekunde.

I

TASK. XML
TASK. XML jest plikiem zawierajgcym dane zlecen.

Terminal uniwersalny

Za pomocg terminala uniwersalnego mozna
odwzorowywac interfejs uzytkownika sterowania ECU na
terminalu AMAPAD.

Wielkos¢ sterowana

WielkoScig sterowang nazywa sie sterowany element
urzgdzenia roboczego. W przypadku opryskiwacza
polowego sterowanym elementem moze byc¢ regulator
ciSnienia oprysku, ktorym mozna regulowac dawke
oprysku.

Znoszenie GPS

Mianem znoszenia GPS okres$la sie odchylenia sygnatu
GPS, ktore powstajg przy korzystaniu ze zrodet korekty
0 matej doktadnosci. Znoszenie GPS mozna rozpoznac
po tym, ze pozycja symbolu pojazdu na terminalu
AmaPad nie pokrywa sie juz z rzeczywistg pozycjg
pojazdu.

Zrédto korekty

Zrédtami korekty sg rézne systemy stuzgce poprawie
i korekcie sygnatu GPS.
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AMAZONE

WYKAZ HASEL

Aktualizacja oprogramowania ...............c.cccccceeevennennne. 76

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Odbiornik GPS ............coooviiieiieieeeeeeee e 59
Alarm

KONiec rz@dU ..............cocooeuveciieiieeeeceeieeeee, 70
ASYSIENLY .o 19
Automatyczne wykrywanie jazdy wstecz

PIZYCISK ..o 21
Automatyka prowadzenia

aktywacja okna stanu .................c.cccecveeveeeeneennn.. 42

kalibrowanie prowadzenia .............cccccccveeeeeeun.... 166

konfigurowanie okna stanu ...................ccc.cococeue... 42

PIZYCISK ..ot 21

sprawdzanie Statusu ...............c..ccccoeeeeeeveeeceeeennn, 167

WIGCZANIE ........c..ccoeevveeieieiieeeeeieee e, 171

WYIGCZANIE ...........ccoveeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 172

Belka swietlna

kontrola odchylenia od Sladu ............................... 156
Blokowanie menu dla uzytkownika ............................. 47
Dane GPS

na tablicy rozdzielczej .............c..ccccooeeiieeciiinenn... 29
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